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1. Strichcodeleser falcon BCL 5
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Im Bereich der Kommissionierung und Warenzufiihrung, bei Montage- und Prisfmaschinen sowie bei
Analyseautomaten werden kleine Strichcode-Lesegerdte bei hoher spezifischer Leseleistung benttigt.

Hierf(r ist der
falcon BCL 5

in idealer Weise geeignet. Der Strichcodeleser BCL 5 besteht aus dem Lesekopf BCL 5-... mit einem fest
montierten Datenkabel von 3 m (wah!weise § m) L4nge und dem Dekoder DD 50.
AuBerdem sind die Befestigungsteile BT 50 und BT 51 verfugbar.

1.1 Besondere Merkmale des BCL 5

® Durch die rdumliche Trennung von Optik und Elektronik lieB sich beim BCL 5 der Lesekopf selber so
klein gestalten, daB sich damit Aufgaben Iosen lassen, die zuvor maBlich mit dem Anlagen- oder
Maschinenkonzept nicht zu vereinbaren waren.

@ Die stabile und wasserdichte Metallausfihrung des Lesekopfes, der kollektorlose Antrieb des diamant-
gefrasten Polygonrades und die hohe Scanrate erflllen trotz Kleinheit des BCL 5 den hohen Standard
an Lebensdauer und die Anforderungen der Industrie.

® Die Einstellung des Strichcodelesers auf analog- und codespezifische Erfordernisse (SetUp) erfolgt iiber
den Datenstecker. Damit ist der BCL 5 aus der Distanz, von Terminal, Steuerung bzw. Rechner para-
metrierbar. Umsténdliches Hantieren am gegebenfalls schwer zuganglichen Einbauort erdbrigt sich. Die
Kopplung an Steuerungssysteme, wie Siemens, Bosch usw. ist problemios méglich. Bis zu vier BCL 5
kinnen im Master Slave Modus betrieben werden, bis zu 32 Strichcodeleser an unserem Netzwerk
NW 31

w,
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1.2 Aufbau und Funktion des BCL 5

Der sichtbare Lichtstrahl der Laser-Diode wird optisch gebundelt und tiber ein rotierendes Polygon-
Spiegelrad in das Lesegebiet des Strichcodes projiziert. Durch die Drehbewegung des
Spiegelrades wird der Sendestrahl stindig wiederholend Gber das Strichcode-Etikett gefihrt.
Aufgrund des unterschiedlichen Kontrastes zwischen Strich und Luicke ergibt sich ein code-
proportionales Reflexionsmuster. Diese Reflexsignale gelangen durch das Empfangerfenster auf eine
Anordnung von Silizium-Flachendioden und werden so in elektrische Impulse umgesetzt. Nach
einer Vorverstarkung im Lesekopf gelangen diese Signale Uber das Kabel des BCL. 5 zum Dekoder
DD 50, wo die eigentliche Dekodierung des Signaizuges vorgenommen wird.

Das Display im Dekoder zeigt das Leseergebnis bzw. den Status der Leseeinheit an.

Nach erfolgter Dekodierung des Labels wird der Sendestrahl automatisch abgeschaltet.

\. -
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1.3 Strahlengang und Lesebereich des BCL 5

(schematische Darstellung)

Nennabstand ;
Taillenpunkt

Lesebereich fOr Strichcode kleiner
Strichbreite und geringem Kantrast

Lesabereich tur Strichcode mit entsprechend
gréferer Strichbreite und gutem Kontrast

T BCL 5-150

Der Nennabstand ist in der Typenbezeichnung des BCL 5 mit aufgefiihrt

zB.BCL 5-70

und wird durch verschiedenartige Optiken erreicht.

Der um den Taillenpunkt sowohl nach vorn als auch nach hinten gelegene Tiefen-
schérfebereich ergibt den gesamten Lesebereich fir den jewsiligen Code
(s. Darstellung oben und Reichweitekurven).

Strichcode-Arten
Code 2/5 Interleaved

Es handelt sich um einen numerischen Code (0 - 9). Hierbei besteht jedes Zeichen aus 5
Elementen, entweder Licken oder Strichen. Zwei dieser Elemente sind bereit, drei jeweils schmal.

Die erste Ziffer wird durch fiinf Striche dargestellt, die zweite durch die folgenden Liicken.
Die Vorteile dieses Code bestehen in:
— sehr hoher Informationsdichte, auBerdem ist er seibstiberprifbar,

Da auch die Licken Informationen tragen, erfordert dieser Code Drucktoleranzen, die nicht gréBer
als +10% sind.

098765

7
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Code 39
Mit diesem alpha-numerischen Code sind neben den Zahlen von O bis 9 auch noch 26 Buchstaben
und 7 Sonderzeichen darstellbar. Jedes Zeichen besteht aus 9 Elementen, 5 Strichen und 4
Licken. Die Liicken sind jeweils ohne Information.
Dieser Code ermdglicht die Darstellung anspruchsvollerer Informationen.
Die Informationsdichte des Codes 39 ist nicht so groB, wie die des 2/5 interleaved.
Codebeispiel
LEUZE ELECTRONIC
SetUp
Um dem Strichcodeleser BCL5 eine
méglichst groBe Flexibilitat zu geben, wurde
eine Einstellméglichkeit — SetUp — fir die
Anpassung an anlage- und codespezifische
Gegebenheiten geschaffen. Diese Einstellung
geschieht sehr einfach per Handterminal. Es
ist ohne weiteres auch eine Werkseinstellung
auf die gewlinschten Parameter moglich
{Speicherung der Settp-Werte im EEPROM).
Das SetUp umfaBt die Anpassung an den
Code, die Art der Triggerung des BCL durch
den externen Sensor sowie die gesamten
Parameter der Schnittstelle.
Einstellungsumfang:
— Code — Baudrate
— Anzahl der Digits — Zeichenlange
— Auflésung — Stop-Bit
— beruhigte Zone — Paritats-Bit
— Anzahl der Lesungen — Start-Zeichen
— Code-Erkennung — SchluBzeichen
— Scanneraktivierung — Betriebsbereitschaft
— Leseart — A/D-Test-Code
— Fehler-Zeichen — AutoControl
Einstellung
\. v
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1.4 Anordnung des BCL an einer Forderstrecke

1.5 Einsatzparameter an einer Forderstrecke

a = Azimutwinkel (Tilt)

[ = Neigungswinkel (Pitch)
Y = Drehwinkel (Skew)

S| = Strichlange

L = Codelange

J
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1.6 LesefeldmaBe des BCL 5-150
Lesefeld (mm) Modul 0,3 Lesefeld (mm) Modul 0,4
200 200 [
150 150
100 7T\ 100 TN
50 \ 50 \
) \ 0 \
50 / 0 l /
100 / 100
\—/’ \ /
150 150 ~
200 200
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300
Lesedistanz {mmj Lesedistanz (mm)
Lesefeld (mm) Modul 0,5
200
150
o M
100 / \ Die dargestellten Reichweiten gelten far
Laser-Druck auf weiem Untergrund und
50 sind Anhaltswerte. Glanzende Label und
0 solche aus Kunststoff oder Metall mlssen
individueH beurteilt werden.
0 /L—' - Reichweiten fur BCL 5-70 und IR-
100 X Ausfilhrung auf Anfrage.
150 7
200
0 50 100 150 200 250 300
Lesedistanz (mm)
Lesefeld (mm) Modul 0,7 Lesefeld (mm) Modul 1,0
200 200
150 150
pr———
100 ) ™S 100
50 50
0 0 ]
50 50 }
100 100
Nl )
150 150
200 200
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300
Lesedistanz (mm) Lesedistanz (mm}
—_—
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1.7 Anschliisse des Dekoder DD 50

+ 24V Sensor o0 12 RS 232 Transit Data
Gnd Sensor 2 13 RS 232 Receive Data
Eingang Sensor v 13 14 RS 232 RTS
+ U Schaltausgang 4 15 RS 232 CTS Reset/Test
Gnd Schaltausgang 5 16 RS 232 Gnd V24/TTY-
Schaltausgang 1 6 17 TTY Tx+ . Umschaltung
Schaltausgang 2 7 186 TTY Tx—
Schirm (Schutzleiter) 8 19 TTY Rx+ '
20 TTY Rx—
12
Netz Phase 9 21 RS 485 A
Netz Masse 10 22 RS 485 B
. 23 Schirm - Scanner
Netz Schutzleiter 11 (Schutzleiter)
-
AnschiuB-
Schaltbild
robustes AL-GuB-Gehiuse
mit umlaufender Deckel-
dichtung

Schnittstellenumschaltung
Test/Reset

Anschlustecker fur
Lesekopf

Datenstecker

NetzanschluB

PG-Eingang fiir Lesekopf

PG-Verschraubungen fur
Netz, Sensor und Daten-
leitungen

Netzteil

Andurutigen, dies dern techmschan Fortschot dusnen, vorbobolton
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1.8 Technische Daten

Stromversorgung
Betriebsspannung

Leistungsaufnahme

Lesekopf

Abmessungen

Gewicht

Schutzart

Optik-Fenster

Strahlablenkung
Offnungswinkel des Lesefeldes
Scanrate

Motor

Laserquelle

EmpfangerSi-Fidchendiode
Kabelldnge

Lesebereich
Infra-Rot

Decoder

Abmessungen
Gewicht

Schutzart
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Rechner

Ausginge/Eingange

Schnittstelle
Baud Rate

Code-Arten

Gerateeinstellung
— Setlp —

Peripherie

Justagewinkel

.,

90 ... 260 V AC 50/60 Hz
weitere Spannungen auf Anfrage
ca. 15 Watt

80 x 65 x 60 mm (Geh&use Metall)

ca. 0,7 kg

IP 65 (max. Feuchte 90% nicht kondensierend}
Glas

rotierendes Polygonrad

ca. 90° ca. 60°

360 Scan/sec. | 600 Scan/sec.
kollektorloser Gleichstrommotor
Lebensdauer ca. 4 Jahre (=30000 h) *
Diode rot 670 nm 1mW Schutzklasse 2
Lebensdauer ca. 100000 Std. * 7 25°C

Standard 3 m, Option 6 m
50 ... 260 mm je nach Codebeschaffenbeit

auf Anfrage

245 x 165 x 140 mm (Gehé&use Metall)
4.8 kg
IP 65
0°C +50°C
—20°C +60°C
8085 mit 8K RAM
16 K EPROM
8K EEPROM
galvanisch getrennt durch Optokoppler

RS 232, 20 mA (TTY) Option: RS 485
10 ... 19200

Code 39

Familie 2/5

EAN

Codabar + sonstige auf Anfrage

iiber Handterminal vor Ort oder mittels PC bzw. PG 675/685

AnschiuB an Siemens S5 lGber CP 525

AnschluB an Bosch-Steuerung (Protokoll BUEP 19)
Master Slave-Betrieb maglich

autoControl

BT 50 und BT 51 verfugbar

* Herstellerangaben

)

BCL5-04 Blatt 4
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1.9 Abmessungen
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1.10 Befestigungsteil BT 50 und BT 51 fir BCL 5

Als Universal-Befestigungsteil erlaubt das BT 50 die Justage des Lesekopfes in allen Freiheits-
graden. Die drehbare Aufnahmeplatte fur den BCL 5 arretiert sich selbst beim Anziehen der

4 Befestigungs-schrauben fiir den Lesekopf BCL 5.

Material: Gelenk: Zink-DruckguB,
silberfarbig
Drehplatte: Aluminium,
schwarz eloxiert

Gewicht: 370 g

Bohrbild von unten
8,5mm Durchgangsbohrung

Befestigungsbohrung
4 Stick M4

Sowohl das BT 50 als auch das
BT 51 sind passend zum
MB-System.

BT 51 MaBe {mm)

BT 51
fur weitere Adaptions- und Verstellméglichkeiten
steht das BT 51 zur Verfugung

Material: Zink-DruckguB, silberfarbig
Gewicht: 300 g

. »
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2. Inbetriebnahme
2.1 Montage und Leitungs-Anschlisse

Die Strichcodeleser der Fa. Leuze werden als komplette funktionstahige Einheit geliefert. Im
Lieterumfang ist der Lesekopf BCL 5-xxx mit einem festmontiertem AnschluBkabel von 3m Lange
(wahlweise 6m) und der Decoder DD 50 enthalten. AuBerdem stehen die Befestigungsteile BT50
und BT51 zur Montage und Justage des Lesekopfes zur Verfigung (siehe Seite 1-10). Die
externen Anschlisse wie der NetzanschluB, die Datenschnittstelle, die Eingange fur den Sensor
zur Triggerung des Strichcodelesers sowie zwei weitere Schalt-Ausgange (applikationsabhangig)
sind auf Seite 1-7 dargestellt.

Decoder

Die Anschlusse fur die Netzversorgung, den Lesekopf, das Datenkabel zur Datenibertragung
sowie flr einen Sensor befinden sich im Decoder. Die AnschluBkabel werden durch die
entsprechenden PG-Verschraubungen eingefithrt und dort, entsprechend der Darstellung auf Seite
1-7, angeschlossen. Rechts neben den Klemmileisten befindet sich der SteckeranschiufB fir den
Lesekopf. Die zugehdrigen Schaltbilder sind im Anhang 10 dargestellt. Der Decoder wird je nach
konstruktiven Moéglichkeit dort montiert wo der entspr. Platz dafur vorhanden ist, oder aber dort wo
die Sicht auf das Decoder-Display gewlinscht ist.

Lesekopf

Der Lesekopf ist so an der Forderstrecke zu montieren, daB die Strichcode-Etiketten (Labels)
beim Transport des Objektes (z.B. Paket) innerhalb des Lesebereiches am Lesekopf vorbeigefuhrt
werden. {siehe Darsteflung Seite 1-5).

Sensor

Je nach Anwendung oder Betriebsart kann die Verwendung eines Sensors (z.B. Lichtschranke)
erforderlich werden. Bet dessen Montage ist zu beachten, daB das Label den Lesebereich voll
durchlaufen haben muB, bevor der Sensor das Ende eines Objektes (Paket) signalisieren kann.

Das Signal fUr das Ende eines Objektes oder Datentragers muB nicht zwingend von einem
Sensor oder Relaiskontakt kommen, es kann auch von einer Speicher-Programmierbaren
Steuerung (SPS) oder von einem Rechner erzeugt werden.

Die  Spannungsversorgung fur den Sensor ist im  Strichcodeleser  integriert.
Spannungsversorgung und Sensor-Eingang sind von der Logik-Schaltung galvanisch getrennt
(siehe Schaltbild im Anhang 10).

Voreinstellungen

Der Strichcodeleser ist fur Betriebsspannungen zwischen 90 und 260 Volt AC ausgelegt.
Elektrische Voreinstellungen sind demzufolge nicht erforderlich.

9112-00 Bedienungsanieitung DD 50 2-1




Einschalten

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung muissen die vier Lampen: ERROR, READ,
PROZ, SENSOR aufieuchten. Danach lauft ein Selbsttest-Programm ab. Wahrend des Selbsttest-
Programms werden auf der Textanzeige {LCD) die wichtigsten Setup-Parameter angezeigt. Diese
Informationen beinhalten Codeart, Codelnge und das Ubertragungsprotokoli der seriellen Schnitt-
stelle. Nach der Meldung "READY" ist der Strichcodeleser lesebereit.

Anmerkungen zur Inbetriebnahme:

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung |auft der Antriebsmotor des Polygonrades sofort
an. Nach Erreichen der Nenndrehzahl des Polygonrades wird die Laserdiode zur Ansteuerung
freigegeben. Diese beginnt zu arbeiten, sobald der Sensor den Tastkopf aktiv schaltet. Die
Laserdiode erlischt automatisch, sobald die Strichcodelesung erfolgreich abgeschlossen worden
ist. (Im Display des Decoders meldet sich die Strichcodelesereinheit mit der Textanzeige
"READY").

Der Strichcodeleser besitzt einen galvanisch getrennten 24 Volt-Sensoreingang und kann somit
auch jedes andere PNP-Sensor-Signal (Hell- oder Dunkelschaltung) aufnehmen. Flankenanpas-
sung, bzw. -invertierung erfolgt im Setup.

2.2 Diagnhoseprogramm

Beim Einschalten des Geréts lauft immer ein Diagnoseprogramm ab, welches die einzelnen
Kompenenten des Strichcodelesers auf Funktionsfahigkeit Uberprift. Er umfaBt das EPROM, das
EEPROM und den RAM-Bereich.

Nach der Meldung "BREADY !" ist der Strichcodeleser lesebereit.

Wihrend der Tests der Speicherbereiche leuchten alle 4 LED-Anzeigen; danach eridschen sie
und werden nur noch fir die vorgesehenen Anzeigefunktionen aktiviert.

Bei Erkennen eines Fehlers erscheint eine Fehlermeldung auf der Textanzeige und die 4 LED-
Anzeigen bleiben aktiv. Der Prozessor 1auft danach auf einen HALT-Befehl, um Fehlfunktionen zu
verhindern. Dies wird auf der Textanzeige durch die Fehlermeldung "PROCESSING HALTED”
angezeigt.

Ein weiteres Unterprogramm des Selbsttests Uberprift die internen Spannungsversorgungen.
Tritt wahrend des Selbsttests ein Spannungsfehler auf, so wartet das Programm bis alle Spannun-
gen in Ordnung sind. Erst danach beginnt der Strichcodeleser mit dem normalen Programmablauf.

Die gelbe LED, kann durch die Eingabe eines Online-Kommandes "G" (siehe Kap. 4.3) an der

seriellen Schnittstelle wieder geltscht werden. Leuchtet diese LED dann sofort wieder auf, so liegt
ein Defekt an der Spannungsversorgung vor.

8112-00 Bedianungsanleitung DD 50 2-2




2.3 Einstellung des Strichcodelesers - Standard SETUP

Die Leuze Strichcodeleser werden werkseitig auf die vom Kunden gewiinschte anlage- und
codespezifischen Parameter eingestellt. Bei Bestellungen ohne Spezifikation der Parameter wer-
den sie mit einem Standard-Setup ausgeliefert.

et it o ol mndD

CODE:
CODE TO READ:

OUTPUT START/STOP:

NUMBER OF DIGITS:
WIDE/NARROW:
MAX. SCAN:

HARDWARE:

AUTO RESOLUTION ?
RESOLUTION:

QUIET ZONE:

EQUAL SCANS:
NUMBER OF EOS:
MODE OF READING:

SENSOR:
START OF READING
END OF READING

SENSOR CHARACTER ON:
SENSOR CHARACTER OFF:

SENSOR DELAY:
TRANSMIT SENSOR

Bedienungsanleitung BCL 10

1 (20of5int)
2 {(no)

10

6

15

2
1
9
2
9
2 ({permanent)

2 (rising edge)

1 (falling edge)
2BH ('+ character)
2DH ('-' character)
5

2 (no)

- T o




RS232/TTY

SCANNER ADDRESS:
TRANSMIT ADDRESS ?:
RECEIVER PROTOCOL.:
TRANSMITTER PROTOCOL:
XON/XOFF:

BAUDRATE:

DATA-BIT:

STOP-BIT:

PARITY:

MESSAGE PREFiIX:
MESSAGE TERMINATOR 1:
MESSAGE TERMINATOR 2:
START-CODE:
CODE-ERROR:
HARDWARE-ERROR:

SWITCH PORT:
SWITCH CONDITION:
REFERENCE CODE: ?:
NOREAD DELAY:

MULTINET:

SCANNER ADDRESS:
TRANSMIT ADDRESS ?:
MODE:

NUMBER OF SLAVES
TIMEOUT:

PRIORITY:

TIMEOUT ERROR

AUTOCONTROL:
ENABLE AVERAGE:
ENABLE SCAN LEVEL:
SCAN LEVEL:

SCAN DELAY:

ENABLE BAD READ:
BAD READ:

WARNING CHARACTER:

(no)

{none)
{framing)
{no)

(1200 baud)

WNNRBRNRN =0

(none)
02H (STX)
0DH (CR)
0AH (LF)
05H

18H

56H ('V")

3 (never)
(undefined)
0

0

1 (no)

1 (not active)
1

20

10

54H (HT!I)

(no)

2
2 (no)
2 (no)
5

5

2 (no)
5
0

7H (bell)

Die nahere Eriduterung der einzelnen Parameter erfolgt im nichsten Abschnitt.

89112-00 Bedienungsanleitung BCL 10
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3. Betriebsweise des Strichcodelesers
3.1 Beschreibung und Funktionsweise

Der im Lesekopf eingebaute Laser erzeugt einen monachromatischen roten Lichtstrahl. Dieser
wird durch eine Optik gebundelt und durch ein mit hoher Drehzahl rotierendes Polygonspiegelrad
zesienformig abgelenkt. Die Reflexsignale des Uberstrichenen Untergrunds werden von einer Pin-
Pnotodiode aufgenommen, verstarkt und als elektrischer Impulszug, der die Hell-Dunkelibergange
des Untergrunds wiedergibt, einer Auswerteelektronik, dem Decoder, zugefihrt. Diese Auswerte-
eigktronik besteht aus zwei Teilen, einer schnellen digitalen Signalaufbereitung, die den Impulszug
des Verstarkers aufbereitet, und einer Prozessoreinheit, die diese Signale dekodiert und in ein
rechnerverstandliches Datenformat [ASCIl) umwandelt. Diese Daten werden dann an der seriellen
Schnittstelle zur Verfugung gestelit.

Sémtliche Versorgungsspannungen, die im Strichcodeleser bendtigt werden, werden intern aus
der Versorgungsspannung abgeleitet.

Der Strichcodeleser hat eine optische Ausgangsleistung, die kleiner als 1 mW ist. Er entspricht
der Schutzklasse 2. Die Emissionen des Lasers sind so gering, daB der Strichcodeleser ungefahr-
lich ist. Der Augenschutz ist normalerweise durch Abwendungsreaktion und durch LidschluRreflex
gegeben. Des weiteren sorgt eine Sicherheitselektrenik dafur, daB bei stehendem oder nicht gent-
gend schneil drehendem Polygonrad der Laser abgeschaltet wird. So kann es nicht vorkommean |
daf3 ein "stehender Laserstrahl” das Gerat verlaBt.

3.1.1 Steuerung durch einen Sensor

Der Sensor soll dem Strichcodeleser signalisieren, daB sich ein Codetrager im Lesebereich be-
findet. Wenn der Sensor aktiv ist, leuchtet die rote LED "Sensor". Ist dies nicht der Fall, so sollte
dieses Signal im SETUP invertiert werden (low-aktiv oder high-aktiv, siehe Seite 5-23).

Es stehen zwei Modi der Sensorsteuerung zur Verfiigung. Im ersten Modus ist der
Strichcodeleser nur aktiv, wenn der Sensor auch aktiv ist, d. h. dem Strichcodeleser wird mitgeteilt,
wann der Codetrager im Lesebereich ist. Das Abfallen des Sensorsignals 16st bei nicht dekodier-
tem Label die Meldung "NO READ" aus.

Im zweiten Modus {Sensor on und Sensor off haben die gleiche Einstellung) ist der
Strichcodeleser dauernd aktiv. Er sucht immer nach einem Codelabel. Eine der Flanken des
Sensorsignals signalisiert dann nur das Ende eines Codetragers. Diese Flanke I8st bei nicht deko-
dierbaren Label die Meldung "NO READ" aus und gibt den Strichcodeleser fur die nachste Lesung
frel.
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3.1.2 Erkennen und Lesen eines Strichcode-Etiketts (Label)

Vor der Erfassung des Strichcodes muB der Strichcodeleser wissen, um welche Codeart es
sich handelt und wieviel Zeichen dieses Codes auf den zu fesenden Labels aufgebracht sind.
Diese Informationen werden dem Strichcodeleser durch die Parametrierung im Setup (siehe Kap.
5) eingegeben. Der Strichcodeleser kann sich nun, aus der Struktur des definierten Codes und der
Anzahl von Stellen (Digits), die richtige Anzahl von Strichen und Licken for diesen Code errech-
nen. Die schnelle digitale Vorauswertung ubernimmt die Erkennung und Vorselektion des
Strichcodes. Diese Vorauswertung sucht innerhalb von zwet beruhigten Zonen nach der errechne-
ten Anzahl von Strichen und Licken (Hell-Dunkel-Ubergénge). Erkennt nun die Vorauswertung die
richtige Anzahl von Strichen innerhalb zweier beruhigter Zonen, so nimmt sie an, daB es sich um
Codeinformation handelt und schiebt diese in ein schnelles Zwischenregister (FIFO). Bei diesem
Vorgang wird den Strichen den Licken mit Hilfe eines Zahlers ein 8-Bit-Wert zugewiesen, der der
Breite der einzelnen Elemente des Ceodes entspricht.

Aus diesem Zwischenregister kann dann der Prozessor die Codeinformation Scan fir Scan in
seinen Rechenspeicher Obertragen.

Pro Label werden maximal 99 Scans im Rechenspeicher abgelegt. Verlaft ein tLabel den
Lesebereich schon vorher, so wird noch eine bestimmte Anzahl von Scans abgewartet, bevor der
Dekodiervorgang eingeleitet wird. Diese Anzahl Scans ist im SETUP zwischen 6....20 wahibar
("Number of EOS"),

Wird dem Strichcodeleser vom Sensor mitgeteilt, daB der Codetrager das Lesefeld verlassen
hat, so kdnne zwei Alternativen auftreten:

a. Wourde ke gultiger Scan eingelesen, so wird die Meldung "NO READ" auf der
Textanzeige und der eingestelite Code (Code-Error) auf der seriellen
Schnittstelle ausgegeben,

b. Wurde das Label dekodiert, 5o erfolgt eine sofortige Ausgabe des Codeinhalts.
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3.2 System- und Leseparameter
3.2.1 Auflosung

Um eine ausreichende Lesesicherheit zu erhalten, sind bestimmte Einsatzparameter zu beach-
=~ Es st leicht einzusehen, dal ein Strichcodeleser nicht mit der gleichen Einstellung 3 mm
= 221 Code in 100 mm Entfernung und 0,3 mm breiten Code in 300mm Entfernung lesen kann.

D e Unterscheidung zwischen ddnnem Strich bzw. Lucke, oder breitem Strich bzw. Licke, ge-
sz~ eht wie folgt: Das digitalisierte Signal des Verstarkers wird einem Zahler mit veranderbarer
“-zgeenz zugefohrt. Mit Hilfe dieses Zahiers wird die Breite der Striche/Llicken gemessen und in
~£™ Speicher abgelegt. Diese Taktfrequenz (Resolution) muB entsprechend der Strichbreite und
cacelentfernung eingestelit werden {siehe Kap. 5.5.3).

oy

Es ist auBerdem zu beachten, daB keine Striche ausgewertet werden koénnen, deren
St chstarke kleiner ist als der Fleckdurchmesser des Laserstrahls. Der Strahldurchmesser hat im
Tz enpunkt seinen geringsten Durchmesser. Vor und nach dem Taillenpunkt andert der Lichtstrahl
sz ren Durchmesser (siehe Optikkurven auf Seite 1-9),

Bel den Leuze-Strichcodelesern besteht die Moglichkeit einer automatischen Anpassung der
A flsung. Diese Maglichkeit kann im "SETUP" gewahlt werden. "TAUTO RESOLUTION" >YES<.
= dieser Option sollte jedoch nur in Ausnahmefallen Gebrauch gemacht werden, z.B. wenn sehr
372 % Schwankungen im Leseabstand und in der Labelgrd e vorkommen.,

Waeitere Einsatzparameter beziehen sich auf die unter "Einsatzparameter einer Férderstrecke"
zezeigten Lesewinkel und Lesefeldhdhe. Bei Verkippung des Pakets, bzw. des Codelabels, wer-
2z die Reflexsignale des vom Laserstrahl Uberstrichenen Labels geringer und somit auch die
Rechweite und die Tiefenscharfe des Strichcodelesers. Der Winkel geht in die zulassige
Transportgeschwindigkeit ein. Es muf auch sichergestellt werden, daf3 der Lichtpunkt des Lasers
cas gesamte Label Gberstreicht.

Ein weiterer Parameter zum sicheren Erkennen eines Strichcodes betrifft die beruhigte Zone,
2e sich vor und hinter jedem Label befinden mul. Diese beruhigte Zone soll mindestens die 10-
‘ache Breite eines schmalen Elementes betragen. In Tests hat es sich als gunstig erwiesen, auch
ciesen Parameter anpassen zu kdnnen, da die beruhigte Zcre je nach Leseentfernung bzw.
Druckgré Be schwankt. Die Einstellung geschieht im SETUP Uber den Parameter "Quiet Zone".
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3.3.2 Transportgeschwindigkeit des Labels

Um die Lesesicherheit des Strichcodelesers zu vergréBern, wird nicht nur ein Scan ausgewer-
tet, sondern es wird eine bestimmte Anzahl von Scans in den Rechenspeicher eingelesen und
diese miteinander verglichen. Die Anzahl hangt ab von der Strichiange und der
Transportgeschwindigkeit des Labels, sowie von der Scanrate des Strichcodelesers.

Die Anzahl der Scans kann mit folgender Funition niherungsweise berechnet werden:

A = e
v

A = Anzahi der Lesungen

I = Lange der Code-Striche [ mm ]

f = Scanfreguenz des Strichcodelesers | s')

v = Transportgeschwindigkeit des Labels [ mm * 8" ]

Es ist zu beachten, daB die Anzah! der Lesungen durch den Azimutwinkel (siehe Kap.
"Einsatzparameter an der Forderstrecke") verringert wird. Wie aus der folgenden Skizze zu erse-
hen ist, ist nur die Strichlange wirksam, die wahrend eines Scans Uber das komplette Label vom
Laserstrahl dberstrichen wird.

wirksame
Strichlinge

S|

|
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3.3 Anzeigen
3.3.1 Balkenanzeigen - LEDs

D= Strichcodeleser verfugt Goer 4 farbige Anzeigelampen. Abhangig vom Betriebszustand
«= 257 aine oder mehrere dieser Anzeigen gesetzt. Die Auflistung beschreibt die Bedeutung die-
;= Arzeagen. Sie benutzt zu ihrer Erklarung den Namen der Anzeige, ihre jeweilige Farbe und die
oz geform.

Grundfunktionen

"ERROR" bzw. "LASER" gelb konstant leuchtend

Zz=gt an, dall mindestens eine der zwei Oberwachten internen Spannungen oder die
-z:3uestung beim BCL 10 auBerhalb der festgelegten Toleranz ist. In der Regel durfte es sich um
> = Laser-Leistung handeln. Dieses kann insbesondere nach dem Anlegen der Betriebsspannung
~eten. wenn die Laserrdhre noch nicht gezdndet hat. Auf der Textanzeige erscheint zusatzlich
> = “eldung "VOLTAGE ERROR". Loschung mit "G” (siehe Kap. 4.2).

oy

"READ" rot flackernd

Hat die digitale Vorauswertung eine Code-Information erfaflt, so wird diese zum Prozessor
.ce-ragen. Wiahrend dieser Ubertragung wird diese Anzeige eingeschaitet. Die Art des Fiackerns
a2~ als Indikator Uber die Qualitdt der Erfassung herangezogen werden. Ein kurzes kriftiges
ALt euchten besagt, dal3 eine sichere Lesung erfolgte. Ein schwacheres Flackern dagegen kann
3.0 eine qualtativ nicht so gute Code-Erfassung hinweisen.

"PROZ" griin blinkend
Zaigt an, dafl der Mikroprozessor ordnungsgeman arbeitet.

"SENSOR" rot
Wenn diese Lampe ieuchtet, ist der Strichcodeleser im aktiven Lesezustand. Die Erfassung ei-
~&5 Codes erfolgt erst nach Aktivierung dieser Lampe.

Sonderfunktionen

alle Anzeigen gesetzt

Beim Start des Strichcodelesers werden verschiedene Prufprogramme ausgefohrt. Wahrend
aJieser Phase werden alle 4 Anzeigen gesetzt. Diese Anzeigen werden nach der Hochlaufphase
wieder geldscht,

beide roten Anzeigen - READ und SENSOR - gesetzt
Die Funktion der Textanzeige ist gestdrt. Der Strichcodeleser sollte nochmals gestartet werden,

grune Anzeige "PROZ" leuchtet konstant

Der CTS-Ausgang der seriellen Schnittstelle (RS232/TTY) reagiert nicht. Der Strichcodeleser
kann keine Daten Ubertragen. Zusatzlich wird auf der Textanzeige die Nachricht "CTS inactive ?"
angezeigt. Dieser Fehler kann durch Uberbrickung von RTS und CTS behoben werden.

gelbe und grine Anzeigen blinken abwechselnd

Wird durch "autoControl” eine Warnung ausgegeben, so blinken diese Arzeigen. Durch das
Kommando "G" (siehe.Kap. 4.2: ONLINE-Kemmandcs) werden diese Anzeigen wieder geldscht.
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3.3.2 Textanzeige - LCD

Als weiteres Anzeigeelement dient eine Textanzeige in Form eines LC-Displays. Damit werden
Status-Informationen des Strichcodelesers angezeigt. So werden z.B. gleich nach Einschalten des
Strichcodelesers die Einstellungen der seriellen Schnittstelle angezeigt.

Weiter werden auf der Textanzeige folgende Meldungen ausgegeben:

no read
Es wurde kein Label erkannt. Diese Meldung wird erst nach Deaktivierung des Sensors ausge-
geben.

not enough detected
Es wurden weniger Scans erfafit als es die Anzahl der "EQUAL SCANS" erfordert. In diesem
Fall wird keine Dekodierung eingeleitet,

not enough to decode

Es wurden ausreichend Scans erfasst. Beim Dekodieren wurde festgestellt,daB zuviele Scans
nicht dekodierbar sind, sc daf} die verbleibende Anzahl nicht die Anzahl der geforderten "EQUAL
SCANs" erreicht. In diesem Fall wird der Dekodiervorgang vorzeitig beendet.

voltage failure
Bei der regelmaBigen Uberprifung der Systemspannungen wurde ein Fehler festgestellt.

processing halted
Bei der Uberprifung der Hardware wurde ein Fehler entdeckt oder auf der seriellen Schnittstelle
ein "BREAK" empfangen. Der Strichcodeleser wartet bis diese Ursachen beseitigt sind.

processing restarted
Diese Meldung wird nach Beheben eines "BREAK" der seriellen Schnittstelle ausgegeben und
zeigt an, daf der Strichcodeleser wieder normal arbeitet.

break detected
Auf der seriellen Schnittstelle wurde ein "BREAK" erkannt. Mégliche Ursachen sind Leitungs-
oder Anschiufistorungen. In jedem Fall scllte die Leitung und deren Anschllisse Uberproft werden.

stop-bit error
Beim Empfang der Daten von der seriellen Schnittstelle wurde ein Unterschied zur eingestellten
Anzahl der Stopbits testgestellt.

parity error
Beim Empfang der Daten von der seriellen Schnittstelle wurde ein Unterschied zur eingestellten
Paritat festgestellt.

characters lost

Beim Empfang auf der seriellen Schnittstelle ist der Empiangspuffer tbergelaufen, d.h. es wur-
den mehr Daten empfangen als zulassig sind. In der Regel wird nur ein Zeichen, maximal 3
Zeichen, empfangen.

CTS inactive ?

Die Daten auf der seriellen Schnittstelle kénnen vom Strichcodeleser nur gesendet werden,
wenn der Eingang CTS aktiviert ist. Ist der Strichcodeleser sendebereit und der CTS-Eingang
inaktiv, so wird diese Meldung nach einer gewissen Zeitverzdgerung angezeigt.
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mulliNet-initizlization
(st der Strichcodeleser fur das Netzwerk "multiNet” konfiguriert, so zeigt die Meldung an, daB
z=+ Strichcodeleser als Slave arbeitet und auf die Intialisierung von der Netzwerksteuerung wartet.

checking slaves
Ist der Strichcodeleser als Master zur Steuerung fir das Netzwerk "multiNet” konfiguriert, so
r= gt diese Meldung an, dafl er gerade versucht, seine angeschiossenen Slaves zu initialisieren.

multiNet timeout

Emner der angeschlossenen Slaves hat aber langere Zeit nicht mehr geantwortet. Die Ursachen
<onnen Leitungs- ader Anschlufistérungen der R5-485 sein oder in einem Ausfall des Siaves lie-
gen (z.B. fehlende Stromversorgung).

EEPROM cleared
Die SETUP-Werte des EEPROMSs werden geldscht und durch die hinterlegten Werte ersetzt.

test key off ?

Nach dem Ldschen des EEPROM mufBl der Testeingang inaktiv gesetzt werden durch
Umschalten des Reset-Schalters im Decoder (DD 50), bzw. durch Offnen der Briicke an Pin10-
Pin20 beim BCL 10-Datenstecker.

READY !

Diese Meldung zeigt nach einem Start an, dafl der Strichcodeleser betriebsbereit ist.

Alle Meldungen bleiben sclange erhalten, bis sie van ¢er nachsten Uberschrieben werden.
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4, Daten-Kommunikation
4.1 Formate der Datenibertragung - Ausgabeformat

Datenprotokoll und Datenformat der seriellen Schnittstelle

4.1.1 Datenprotokoll

Die Kommunikation der leuze Strichcodeleser mit angeschiossenen Steuerungen oder
Anzeigen erfolgt mittels eines scgenannten Datenprotokolles. Damit sich der Strichcodeleser und
die angeschlossene Einheit verstehen, missen sie die gleiche "Sprache sprechen”, d. h. sie mUs-
sen mit dem gleichen Datenutbertragungsprotokoll arbeiten. Durch ihr SETUP bieten die Decoder
eine AnpaBmoglichkeit an verschiedene Steuerungen. Den prinzipiellen Aufbau eines solchen
Protokalles zeigt nachstehendes Beispiel. Die eigentlichen Datern werden dabei ven einem
Vorspann (Pretix) und einem Nachspann (Terminator) eingerahmt.

Beispiel.:
(Prefix) {Scanner Address) (Data-Bytes) {Message Terminator)
<STX> <ADR=><ADR> <MSD><N> <N><LSD> <CR><LF>
Bedeutung der einzelnen Parameter:

prefix:
Anhand dieses Zeichens kann der Partner den Beginn einer Nachricht (message)
erkennen.

address:
Sind in einem System mehrere Strichcodeleser angeschlossen, so wird mit der
Adresse jede Nachricht eindeutig einem Gerat zugeordnet.

data (msd):
Hierbei handelt es sich um das erste Datenzeichen (most significant digit) der
Nachricht.

data (Isd):
Dies ist das letzte Datenzeichen (least significant digit) der Nachricht.

message terminator 1, message terminator 2:
Diese Zeichen bilden den Abschlull (message terminator) der Nachricht.

Der Strichcodeleser bietet durch seine freie Konfigurierbarkeit (SETUP) die Méglichkeit, alte
Zeichen des Vorspann und Nachspann frei zu wahien. Alle ASCl-Zeichen sind zuidssig. Ebenso
kénnen einzelne oder alle dieser Zeichen weggelassen werden. N&heres hierzu in der Beschrei-
bung des SETUP. (siehe Kap. &).
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4.1.2 Datenformat

Alie Zeichen des Datenprotokolles haben das gleiche Datenformat. Bei der seriellen Datenlber-
ragung wird jedes Zeichen "bit fur bit" Gbertragen. Ahnlich wie beim Datenprotokoil hat die eigent-
cne Information einen Vorspann und einen Nachspann. Dies ist unbedingt erforderlich, damit der
Partner weif3, wie die einzelnen Zeichen voneinander zu trennen sing.

Bedeutung der einzelnen Parameter

startbit:
Dies ist das erste bit eines Zeichens. Es hat entgegengesetzten Pege! zum
Stopbit.

DO .. D7:
Die Informationsbits werden, mit dem niederwertigsten (least significant bit) am An-
fang, Ubertragen. Den Abschluf3 bildet das hdchstwertige bit (most significant bit).

parity:
Anhand dieses bits wird gepriift, ob bei der Datenibertragung ein Fehler aufgetre-
ten ist.

stopbit 1, stopbit 2:

Diese bits bilden den AbschluB3 des Zeichens. Sie haben entgegengesetzten Pegel
wie das Startbit.

Das SETUP bietet die Mégiichkeit, das Datenformat frei einzustellen. Naheres hierzi: in der Be-
schreibung des SETUP.
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4.2 Cnline-Kommandos

Online-Kommandos sind Steuerbefehle, die von einer Steuerung Uber die serielle Schnittstelle
an den Strichcodeleser Ubertragen werden. Diese Befehle werden vom Decoder unmittelbar nach
Empfang ausgefuhrt.

Folgende Online-Kommandos stehen ab Software-Version 3.xx zur Verfigung:

<A> Anzeige der bisher dekodierten Labels {oben) und der bisher nicht dekodierten
Labels {(unten) auf der Textanzeige

<B> Gleiche Funktion wie <A>

<C> Die Zahler fir dekodierte und nicht dekodierte Label werden auf Null gesetzt.
<D> Anzeige des aktuellen SETUP auf der Textanzeige

<E> Aulruf des SETUP

<F> Letzte Ausgabe nochmails (ber serielle Schnittstelle senden.

<NAK> (=15H) : Gleiche Funktion wie <F>

<G> Lbschen der gelben Warnlampe (ERROR)

<H> Software Reset

<l> Hex Dump des zuletzt gelesenen Label

<O> Anzeige wie oft die erfafiten Labels mit dem Referenzcade identisch bzw. nicht
identisch waren

<P> Ist die RS485 Schnittstelle aktiv,so kann hiermit  auf die RS232/TTY
Schnittstelle umgeschaltet werden.

<R> Anzeige der Anzah! der gelesenen Scans in der rechten unteren Ecke der
Textanzeige. Nochmaliges Betatigen l&scht diese Funktion wieder.

<CTRL+T> Diese Funktion schaltet auf der seriellen Schnittstelle RS 232 beim
Senden und Empfangen das “framing” ab. Es wird scmit kein Ver- und
Nachspann (prefixfterminator) und keine Adresse mehr ausgewertet.
Einschrankungen: Nach Empfang des <CTRL+T> Zeichens im Decoder, darf
fur die nachsten 3 Sekunden kein Zeichen auf der Schnittstelie gesendet wer-
den. Nach Ablauf dieser 3 Sekunden sendet der Strichcodeleser ein ">"
Zeichen auf der Schnittstelle. Jetzt muB innerhalb von 2 Sekunden ein beliebi-
ges Zeichen an den Strichcodeleser gesendet werden. Andernfalls wird das
<CTRL+T> Kommando ignoriert und ein "?” auf der Schnittstelle ausgegeben.
Im SETUP-Modus wird dieser Befehl sofert ausgefihrt, d.h. obige Prozedur 1
entfallt. Die 0.g. Funktion "P" (abschalten der RS-485 Schnittstelle) ist in dieser
Funktion automatisch enthalten.

<ESC><Codeart><Digit>: Temporares Einstellen einer neuen Codeart und einer
neuen Anzazhl ven Digits. Die Werte werden nicht auf ihre Zulassigkeit dber- *
prift!
Werte fir <Codeart>: 1..8; fir <Digit>: 1..30.
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Set-up

TersraaQpET _prrieis

SELECT SETUP

code (13
nardware (2}
Sensor (3}
RS232/TTY (4]
swllch port (5)
multiNel ()
auteControl (7}

CetsselgE T L preiaree

\OKT\DConlrol (7
(1
mNHNm ‘(Ké_) (23
// swilch pori (5) {1 (4)
L (2 (3
Rg/azmrv (1) ) (43 L9
n ¢ (3) o)
(3) ) (4 S INES
(23 (o) (8)
%ﬂwure (2) (i) (a3 €73
(2)
) (52
code [Q] (4) (6)
---------------- (2
(33 73
CODE TGO READ (i) €4y (5} (5 I
QUTP Starl/stop (2) e (6} (9) -
(5)
Number ol Dig. (3) (o) (A H\ Q./Esc
WIDE/NARROW (4) (8 —
MAX. SCAN (5) (cy
(D)
aunloConlrel
reu ()
no (2)
1 SELECTED: L——

2/8 1nt (n
Code 39 (2)
2/86 malr. (3)

2/6 spew (4] [ ]

Cogabar (8 . i
EAN (a) -

SELECTED: [
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5. Parametrierung des Strichcodelesers - SETUP
5.1 Allgemeines

Um den Leuze-Strichcodelesern eine maglichst groRe Flexiblitdt zu geben, wurde eine Einstell-
maglichkeit (Parametrierung) dber das sogenannte SETUP vorgesehen. Hierbei erfolgt eine An-
passung des Strichcodelesers an die aufgaben- und codespezifischen Gegebenheiten. Dieses
SETUP geschieht am einfachsten Uber ein Hand- oder Bildschirmterminal, das (ber die serielle
Schnittstelie an den Decoder angeschlossen wird. Die eingesteliten Parameter werden in einem
Speicher (EEPROM) festgehalten.

Anderung der Einstellung sind tber ein erneutes SETUP Jederzeit méglich.

5.2 Standard SETUP

Leuze Strichcodeleser werden mit einem Standard-SETUP versehen und ausgeliefert, wenn
keine kundenspezifischen Parameter definiert sind (siehe Seite 2-3).

5.3 SETUP-Meniis

Zur einfachen und schnellen Handhabung wurde das SETUP in drei Meni-Ebenen aufgegiie-
dert. Durch eintasten der Positionsnummern konnen die einzelnen Menis aufgerufen werden. In
der oberen Ebene wird durch Driicken der Leertaste {Space) immer der nachfolgende Menlpunkt
aufgerufen. {Scroll-Funktion).

Nach Anderung einer Einstellung wird automatisch in die Ubergeordnete Ebene zurdickgesprun-
gen.

Durch Betatigung der Tasten Q oder ESC wird in das Hauptmena zuriickgesprungen.
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5.4 Durchtishrung des SETUP
Im folgenden werden Hinweise zur Durchfihrung des SETUP gegeben.

[1] Aufruf des SETUP
Das SETUP wird durch das ONLINE-Kommando "E" aufgerufen. Hierbei dart der Strich-
coceleser keine anderen Aufgaben ausfihren.

[2] Beenden des SETUP

Das SETUP kann jederzeit, mit dem Kommando "ESC” ( Escape - Taste ) beendet werden.
Befindet sich das Programm in einem Untermenii mul3 zuerst mit dem Kommando "ESC" in
das Hauptmenii gesprungen werden. Erscheint die Meldung "EXIT?  (Y)" muB das Verlas-
sen des SETUP mit "Y" bestatigt werden. Im anderen Fall wird wieder in das Hauptmenu
verzweigt. Die Taste "Q" hat immer die gleiche Funktion wie "ESC".

[3] Andern einer Einstellung

Zum Andern einer bestimmten Einstellung (Auswahl) wird der entsprechende MenUpunkt
angewahlt. In der untersten Zelie erscheint "SELECTED" mit dem aktuelien Wert. Dieser
Wert wird durch Eingabe eines neuen Wertes tberschrieben. Die Eingabe mul3 mit "ENTER"
bestatigt werden. Die neue Einstellung ist nun abgespeichert und das Ubergeordnete Mend
erscheint auf der Anzeige. Mit der "ESC" - Taste wird in jedem Stadium die Eingabe abge-
brochen, die alte Einstellung bleibt dabei erhalten. Bei Eingabe eines ungiltiigen Wertes er-
scheint fur ca. eine Sekunde die Meldung "WRONG INPUT !!!I" danach kann ein neuer Wert
eingegeben werden, Bel Eingabe eines Wertes mit zu vielen Stellen wird die Eingabe auto-
matisch geldscht und ein neuer Wert karn eingegeben werden.

[4] Scrollfunktion

Mit Hilfe der Leertaste ("Space") kann durch das ganze Meni geblattert werden. Dabei wird
immer der nachfolgende Mentpunkt aufgerufen. Bei Benutzung der Scrollifunktion bleiben
alle anderen Tastenfunktionen erhalten. S¢ kdnnen z.B. an jeder Stelle im Ment Ruck-
springe mit ESC oder Q vorgenommen werden.

Wichtiger Hinweis !

Die bei den nachfolgenden Menipunkten hinter dem Begriff "SELECTED:..." aufgefihrten
Werte entsprechen den Einstellungen des Standard-SETUP.
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5.5 Erlduterung der Meniis und SETUP-Einstellungen

5.5.1 Hauptmeni

*t**t**sETU Pti!t**t

SELECT SETUP !

CODE )
HARDWARE (2)
SENSOR (3)
RS232/ TTY (4)
SWITCH PORT (5)
MULTINET (6)
AUTOCONTROL )
ereren G ET P

Dieses Meni gibt eine Auswahi Uber die einzeinen Untermenus. Mit dieser Auswahl werden die
Unterments 1..7 aufgerufen. Der Rucksprung erfolgt mit Hiife der "ESC” - Taste.

5.5.2 Meniu "CODE"

In diesem Unterment kénnen die Codes ausgewahlt und codespezifische Einstellungen vorge-
nommen werden. Es stehen dazu 5 verschiedene Menupunkte zur Auswahl.

CODE )
CODE TO READ (1)
OUTPUT START /STOP @)
NUMBER OF DIGITS (3)
WIDE /NARROW @)
MAX. SCAN (5)

SELECT SETUP!
Erklarung der einzelnen Mentpunkte:

CODE TO READ:

INT.2OF 5 4}
CODE 39 (2}
2 /5 special (3)
2 /55bars {4)
2/53bars D )]
2/53bars M (6)
EAN (N
CODABAR (8)
CODABAR spec 9)
SELECTED: 1

Zur Zeit sind die oben aufgefihrten Codearten implementiert. Weitere Codearten auf Anfrage.
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OUTPUT START/STOP ?

yes 0
no (2)
SELECTED: 2

Dieser Mentpunkt gilt nur fur Codabar, ist Codabar ausgewahlt, so kann hier angegeben wer-
den, ob die Start/Stopzeichen dieses Code mit ausgegeben werden solien.

NUMBER OF DIGITS:
SELECTED: 10

Dies ist die Angabe Uber die Stellenzahl des gewahlten Code. Der Strichcodeleser kann nur
Codes mit einer festen Zeichenanzah! erfassen. Die maximale Stellenzahl ist abhangig von der
gewahiten Codeart.

WIDE /NARROW: 3..10
SELECTED: 6

Die meisten Ccdearten haben ein Verhaltnis von schmalen zu breiten Elementen
(Striche/Lucken) von maximal 1:3. Aufgrund von groflen Drucktoleranzen cder sonstigen Unzu-
langlichkeiten, kann es vorkommen, dal dieses Verhaltnis (berschritten wird. Solche Abweichun-
gen kann die Leuze-Dekodierlogik grundsatzlich verarbeiten, vorausgesetzt sie werden im SETUP
entsprechend berlcksichtigt. In der Praxis und in vielen Versuchen hat sich ein Verhaltnis von 1:4
als glinstig erwiesen. Dementsprechend scllte die Einstellung "4" gewahlt werden.

MAX. SCAN: 1..89
SELECTED: 15

Der Dekodiertail des Strichcodelesers bietet die Maglichkeit, bis zu 99 Scans in seinem
Speicher (8K RAM) abzulegen. Erst wenn die maximale Anzahl der Scans, die in diesen Speicher
passen, erreicht werden, oder wenn die Erfassung durch ein Sensorsignal beendet wird, beginnt
die Dekodierlogik mit der Auswertung der erfafBten Scans. Wird bei der Auswahl ein Wert gewaht,
der dazu fihren wirde, daf3 der Speicher Uberlduft, so wird dieser Wert vom Decader auf die zu-
lassige Grd Be begrenzt. Bei Anwendungen, bei denen es auf eine schnelle Verarbeitung der erfaf3-
ten Scans ankommt, sollte ein kleiner Wert (15) gewahlt werden.
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5.5.3 Menii "HARDWARE"

In diesem Untermend k&nnen hardwarespezifische Einstellungen des Strichcodelesers vorge-
nommen werden. Es stehen dazu 6 verschiedene Mentpunkte zur Auswahl.

HARDWARE (2)
AUTO RESOLUTION (1)
RESOLUTION 2)
QUIET ZONE 3)
EQUAL SCANS (4)
NUMBER OF EOS (5)
MODE OF READING (6)

SELECT SETUP!
Erklarung der einzelnen Mentpunkie:

AUTO RESOLUTION ?

yes M
no (2)
SELECTED: 2

Diese Auswahl sorgt dafur, dafB3 sich die "RESOLUTION" (s. Kapitel 3.2.1) selbststandig auf
den gunstigsten Wert einstellt. Diese Mdglichkeit sollte nur genutzt werden, wenn die erfaBten
Strichcode-Elemente  stark schwanken (unterschiedliche Lesedistanz oder variierende
Strichoreiten). Die Ausfihrung dieser Funktion bendtigt zusatziiche Rechenzeit und sollte deswe-
gen bei zeitkritischen Anwendungen nicht gewahlt werden.

RESOLUTION: 1.4
SELECTED: 1

Einem vom Strichcodeleser erfalBten Element (Strich/Licke) wird von der Dekodierlogik eine,
seiner Breite entsprechende Impulszah! zugewiesen. Dieser Zahlenwert liegt in einem Bereich von
0..255 . kin Element wird hierzu mit einer konstanten Frequenz quantisiert (‘'zerhackt). Ist ein Ele-
ment so breit, daB es einen Wert »255 ergeben wirde, so muB diese Frequenz entsprechend
verkleinert werden, d. h. die Auflésung ("resolution™) des Elements durch den Strichcodeleser muB
verringert werden. Wird z B. ein Wert von 2 gewahlt, so wird die Quantisierungsfrequenz halbiert.

QUIET ZONE: 3..25
SELECTED: 9

Die Norm far Strichcode sieht vor, daf sich vor und hinter einer Codeinformation jeweils eine
"beruhigte Zone" befindet. Diese Zone ist ein wichtiges Kriterium zur Unterscheidung zwischen
Code und anderen Informationen auf einem Datentrager (Label). Der oben gewahlte Wert ist hiebei
proporticnal zur Gro3e dieser berunigten Zone.
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EQUAL SCANS: 1.9
SELECTED: 2

Wie bereits in Kapitel 3.1.2 ertiutert, bietet der Strichcodeleser die Méglichkeit, eine griBere
Anzahl von Scans bei einem "Lesezyklus" zu erfassen und in seinem Speicher abzulegen. Um die
Dekodiersicherheit zu erhéhen, kann man mit dieser Einstellung angeben, wievicle dieser Scans
Jbereinstimmen mussen, bevor die Ausgabe des dekodierten Codes erfolgt. Wird diese Zahl nicht
erreicht, wird ein "NO READ" ausgegeben.

NUMBER OF EOS: 6..20
SELECTED: 9

Die Abkdrzung "EOS" steht fur "End Of Scan”. Unser Strichcodeleser benuizt diese Funktion
als ein zusatzliches Abbruchkriterium bei der Erfassung des Codes (=Einlesen in den Speicher).
In der Regel ist das Sensorsignal langer aktiviert, als der Strichcode im Lesebereich des
Strichcodelesers ist. Wirde nun die maximale Anzahl der Scans, die in den Speicher des
Strichcodelesers passen, nicht erreicht, so muBte der Strichcodeleser mit der Auswertung der er-
tfaBten Scans solange warten, bis das Sensorsignal inaktiv wird. Durch die EOS-Funktion wird er-
reicht, daf3 der Strichcodeleser die Anzahl der Scans aufsummiert, bei denen kein Codesignai er-
kannt wurde. Erreicht diese Summe den gewahiten Wert, so wird der Einlesevorgang abgebrochen
und der Dekodierteil aufgerufen. Werden zu kleing Werte gewdhit, so kann dies allerdings dazu
fihren, dafB3 das Eintesen der Scans abgebrochen wird, obwohl sich noch ein Teil des Strichcodes
im Lesebereich des Strichcodelesers befindet. Dies kann bei beschadigten Codes von Nachteil
sein, wed damit nicht alle Erkennungschancen genutzt werden.

MODE OF READING:

controtled (&)

permanent {2)

calibrate (3)
SELECTED: 2

Der Leuze-Strichcodeleser bietet vier verschiedene Erfassungsarten fir Strichcodes:

controlled

Unabhangig vom Ergebnis der Dekodierung kann eine erneute Erfassung erst nach
Deaktivierung des Sensors erfolgen. Das bedeutet, dafB der Strichcodeleser erst nach
einem vollstandigen Lesezyklus {max. Scans) die eingelesenen Scans dekodiert und
anschlieBend ausgibt.

permanent

Der Strichcodeleser versucht soviele Scans zu erfassen wie sie die Funktion "MAX.
SCAN" vorschreibt. Wird diese Anzahl erreicht, so wird die Erfassung abgebrochen
und der Dekodierteil aufgerufen. Ist das Dekodierergebnis negativ und das Sensorsi-
gnal noch aktiviert, so beginnt der Strichcodeleser erneut mit der Erfassung weiterey
Scans. Dieser Vorgang wird entweder durch ein positives Dekodierergebnis oder
durch die Deaktivierung des Sensorsignales beendet.

calibrate

Diese Funktion dient als Einstellhilfe bei der Montage oder als Beurteilungshilfe fur ein
Label. Der Strichcodeleser wird dabei in einen Arbeitsmodus versetzt, in dem er
kontinuierlich versucht, Strichcodes zu erfassen, sie auszuwerten und anschlieBend
auszugeben. Befindet sich kein Code im Lesebereich, so wird ca. jede Sekunde das
eingestellte Fehlerzeichen fir Codes ausgegeben.
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5.5.4 Menii "SENSOR"

In diesem Untermend kénnen sensorspezifische Einstellungen des Strichcodelesers vorge-
nommen werden. Es stehen dazu 6 verschiedene Mendpunkte zur Auswahl.

SENSOR (3)
START OF READING (1)
END OF READING @)
SENSOR CHAR. ON (3)
SENSOR CHAR. OFF ()
SENSOR DELAY (5)
TRANSMIT SENSOR (6)

SELECT SETUP!
Erklarung der einzelnen Mentpunkte:

START OF READING

falling edge (1)
rising edge (2)
SELECTED: 2

An den Strichcodeleser kdnnen verschiedene Arten von PNP schaltenden Sensoren ange-
schlossen werden. Der Strichcodeleser ist immer nur dann aktiviert, wenn die rote "SENSQR" LED
leuchtet. Ist nun ein Sensor angeschlossen, wird mit dieser Anwahl festgelegt, mit welcher Sensor-
flanke der Dekodiervorgang aktiviert wird.

END OF READING

falling edge nm
rising edge (2)
SELECTED: 1

Mit dieser Anwahl wird festgelegt, mit welcher Sensorflanke der Dekodiervorgang beendet wird.

in der Standardeinstellung wird er Strichcode innerhalb der steigenden Flanke (Beginn) und der
fallenden Flanke (Ende) gelesen. Eine Ausgabe tber die serielle Schnittstelle wird bei erfolgreicher
Lesung durchgefuhrt oder ein "NO READ" nach dem Abbruch durch das Sensorsignal. Wahrend
der fallenden und der steigenden Flanke ist der Strichcodeieser inaktiv.

Werden beide Einstellungen geéndert, so ist der "aktive Lesebereich" wahrend der fallenden
und der steigenden Flanke.

Ebenso besteht die Méglichkeit, "START OF READING" sowie "END OF READING” mit der
gleichen Einstellung zu betreiben. In diesem Fall ist der Strichcodeleser "immer" aktiv. Das bedeu-
tet, wenn "rising edge" parametriert ist, wird bei der steigenden Flanke die Lesebereitschaft akti-
viert und bei der ndchsten steigenden Flanke der Lesevorgang abgebrochen und intern der
Strichcodeleser scfort erneut aktiviert. Wird "falling edge” parametriert, so wird Beginn und Ende
der Lesebereitschaft mit der falienden Flanke aktiviert und deaktiviert.
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SENSOR CHARACTER ON
SELECTED: 2BH

Dieses frei parametrierbare Steuerzeichen wird zur Aktivierung des Sensorsignales verwendet.
In der Standardeinsteliung wird hierfur das Zeichen "+" benutzt. Die Eingabe muf3 immer i1 Form
einer 2-steiligen Hexadezimalzahl erfolgen.

SENSOR CHARACTER OFF
SELECTED: 2DH

Dieses frei parametrierbare Steuerzeichen wird zur Deaktivierung des Sensorsignales verwen-
det. In der Standardeinstellung wird hierfir das Zeichen "-” benutzt. Auch hier muB die Einstellung
n Form einer 2-stelligen Hexadezimalzahl erfoigen.

SENSOR DELAY: 1..255
SELECTED: 5

Wird an cen Strichcodelesear ein Sensor angeschlossen, der ven Natur aus prellt (mechanischer
Schalter), so kann mit gieser Funktion eine Entprellung erfolgen. Dabei entspricht der oben ge-
wahlte Wert in etwa der Zait, in Millisekunden, in der das externg Signal stabil anliegen muB. Wird
als Sensor z. B. eine Lichtschranke eingesetzt, so kann die Entpreliung dazu benutzt werden, um
eine Doppeltriggerung zu vermeiden. Eine solche Doppeltriggerung kann ausgeldst werden, wenn
z. B. auf einer Forderstrecke ein "stark wackelndes" Paket in den Bereich der Lichischranke gerat.

TRANSMIT SENSOR ?

yes (1)
no (2)
SELECTED: 2

Mit dieser Funktion kénnen, bel Aktivierung oder Deaktivierung des Sensorsignales, die
Zeichen (SENSOR CHARACTER ON, SENSOR CHARACTER OFF) fUr das externe Sensorsignal
aut der seriellen Schnittstelle Gbertragen werden,
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5.55 Menii "RS232/ TTY"

In diesem Untermenu kénnen die Schnittstellenspezifische Einstellungen des Strichcodelesers
vorgenommen werden. Es stehen dazu 16 verschiedene Menupunkte zur Auswahl.

RS232/ TTY (4
SCANNER ADDRESS (1)
TRANSMIT ADDRESS ()
RECEIVE PROTOCOL (3)
TRANSMIT PROTOCOL ()
XON/XOFF (5)
BAUDRATE (6)
DATA-BIT )
STOP-BIT (8)
PARITY (9)
MESSAGE PREFIX (A)
MESSAGE TERMIN.1 (B)
MESSAGE TERMIN.2 (C)
START-CODE (D)
CODE-ERROR (E)
HARDWARE-ERROR (F)

SELECT SETUP!
Erklarung der einzelnen Mendpunkte:

SCANNER ADDRESS:
SELECTED: 0

In Anwendungen, in denen mehrere Strichcodeleser an einer gemeinsamen Steuerung betrie-

ben werden. kann es von Vorteil sein, jeden Strichcodeteser anhand einer Kennung (= Adresse) zu
identifizieren. Diese Kennung wird unmittelpar nach gem "PREFIX" Ubertragen.

TRANSMIT ADDRESS ?

NO  ADDRESS (1)
BINARY ADDRESS (2)
ASCIl  ADDRESS 3)

SELECTED: 1

Mit dieser Auswahl kann festgelegt werden, ob die in der vorherigen Funktion besprochene
Strichcodeleser-Adresse in das Datenprotokoll eingeflgt werden soll, d.h., ob "scanner address”
benutzt wird. A

* RS232/TTY **
RECEIVER PROTOCOL:

none (1)
framing (2)
SELECTED: 1

Mit dieser Funktion wird das Empfangsprotokoll fur die RS232/TTY Schnittstelle eingestellt.
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none
Beim Empfang der Daten wird jedes Zeichen als Information (ONLINE-Kommando)
bewertet. Unzulassige Zeichen werden unterdrickt.

framing

Beim Empfang wird jedes Informationszeichen von giner bestimmten Anzahl von Kon-
trollzeichen eingerahmt. Diese Kontrollzeichen werden in den folgenden Funktionsbe-
schreibungen aufgelistet. Das Datenprotokoll ist in Kapitel 4.11 erlautert.

* RS232/TTY **
TRANSMITTER PROTOCOL.:

none (1)
framing (2)
SELECTED: 2

Mit dieser Funktion wird das Sendeprotokol! fiur die RS232/TTY Schnittstelle eingestellit,

none

Beim Senden der Daten wird die Ubertragene Information ohne jedes Steuerzeichen
gesendet. Hier muB alsc der Anwender Sorge tragen, daf die einzelnen
Informationen voneinander trennt werden,

framing

Beim Senden wird jedes Informationszeichen von einer bestimmten Anzahl von Kon-
trollzeichen eingerahmt. Diese Kontrollzeichen werden in den folgenden Funktionsbe-
schreibungen aufgelistet. Das Datenprotokoll ist in Kapitel 4.11 erlautert.

** RS232/TTY ™

XON /I XOFF 72
yes (M
no (2)
SELECTED: 2

Dieses ist ein weit verbreitetes Protokoll zur Ubertragung von Daten auf der seriellen Schnitt-
stelle. Mit dem Kontrollzeichen XOFF (=13H) kann die Datendbermittiung angehalten werden, In
diesem Fall mull die weitere Ubertragung mit XON (=11H) wieder freigegeben werden.

** RS232/TTY **

BAUDRATE:

110 (1)

300 2)

600 (3)

1200 (4)

2400 (5)

4800 (6)

9600 @)

19200 (8)
SELECTED: 4

Fur die RS232/TTY Schnittstelle stehen die oben aufgefinrten Ubertragungsgeschwindigkeiten
(baudrate} zur Verflgung.
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*k Hszsz ',l TrY * &
DATA-BIT: 7.8
SELECTED: 7
Fur die RS232/TTY Schnittstelie steht obige Anzahl von Datenbits zur Wabhl.
** RS232/TTY **
STOP-BIT: 1.2
SELECTED: 2
Fir die RS232/TTY Schnittstelie steht obige Anzahl von Stopbits zur Verfligung.

** RS232/TTY **

PARITY:
even {1)
odd (2)
none (3)
SELECTED: 3

Fur die BS232/TTY Schnittstelle stehen die obigen parity-checks zur Verflgung.

™ RS232/TTY **
MESSAGE PREFIX:
SELECTED: 02H

Ist das interface protocel auf framing eingestellt, so wird dieses frei parametrierbare Zeichen als
1. Kontrollzeichen einer Information ubertragen. Die Eingabe muB als 2-stellige Hexadezimalzahl
erfolgen. Mit der Einstellung "00" wird der Prefix nicht gesendet.

** RS232/TTY **
MESSAGE TERMINATOR 1
SELECTED: ODH

Ist das interface protocol auf framing eingesteilt, so wird dieses frei parametrierbare Zeichen ais
1. Kontrelizeichen nach einer Information tbertragen. {Eingabe als 2-stellige Hexadezimalzahl). Mit
der Einsteflung "00" wird cer Message Terminator 1 abgeschaltet.

** RS232/TTY **
MESSAGE TERMINATOR 2
SELECTED: 0AH

Ist das interface protocel auf framing eingestellt, so wird dieses frei parametrierbare Zeichen als
2. Kontrollzeichen nach einer Information tbertragen. (Eingabe als 2-stellige Hexadezimalzahl). Mit
der Einstellung "00" wird der Message Terminator 2 abgeschaltet.

START-CODE :
SELECTED: 05H

Dieses frei parametrierbare Kontrolizeichen ist das AbschluBzeichen fur die Hochlaufphase des
Strichcodelesers (Einschaltphase). Anhand dieses Zeichen kann der Anwender feststellen, wann
diese Phase beendet ist. Nach der Ubertragung dieser Information ist der Strichcodeleser bereit
zur Verarbeitung eines Strichcodes. Mit der Einstellung "00" wird diese Information nicht gesendet.
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CODE -ERROR :
SELECTED: 18H

Dieses frer parametrierbare Kontrollzeichen wird gesendet, wenn eine Erfassung und
Dekodierung negativ verlaufen ist. Im Display des Deccders erscheint "no read”. Mit der
Einstellung "00" wird diese Information nicht gesendet.

HARDWARE -ERROR :
SELECTED: 56H

Diese frei parametrierbare Kontrollzeichen wird gesendet, wenn die Selbstiberprifungs-

Routinen eine Storung des Strichcodelesers erkannt haben. Mit der Einstellung "0G" wird diese
Information nicht gesendet.
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5.5.6 Menu "SWITCH PORT"

In diesem Untermenu kénnen Einsteilungen des digitalen Schaltausgangs des Strichcodelesers
vorgenommen werden. Es stehen dazu 3 verschiedene Mentpunkte zur Auswahl.

SWITCH PORT (5)
SWITCH CONDITION )
REFERENCE CODE 2)
NOREAD DELAY (3)

SELECT SETUP!

Erklarung der einzelnen Mentpunkte:

switch...

.if equal )]
...if not equal (2)
...never {3)
SELECTED: 3

Mit dieser Funktion kann bestimmt werden, ob der Schaitausgang 1 aktiviert wird, wenn der zu-
letzt dekodierte Code mit dem hinterlegten Referenzcode Ubereinstimmt (Auswah! 1) bzw. nicht
Obereinstimmt (Auswahl 2). Mit Auswabhl (3) kann diese Funktion unterdriickt werden.

REFERENCE GODE:
SELECTED: 0123456789
CHANGE ? ()

Der Strichcodeleser bietet die Maglichkeit einen Referenzcode in seinem nichtflichtigen
Speicher (EEPROM) zu hinterlegen. Wird die vorgenannte Funktion aktiviert, so wird dieser
Referenzcode mit dem zuvor dekodierten Code verglichen. Abhangig vom Vergleichsergebnis und
der im Menupunkt "SWITCH COND." getroffenen Auswahl, wird der Schaltausgang 1 aktiviert.

NOREAD DELAY: 0..255
SELECTED: 0

Eine weitere Maglichkeit zur Ansteuerung des Schaltausgang 1 bietet diese Funktion. Ein inter-
ner Zahler summiert die Anzahl der erfolglos verlaufenden Lesungen, die nacheinander aufgetre-
ten sind. Erreicht der Zahler den in dieser Funktion vergewahiten Wert, so wird der Schaltausgang
1 aktiviert. Durch eine erfolgreiche Dekodierung wird der interne Zahler wieder auf 0 gesetzt. Wird
in der obigen Auswah! der Wert Null gewahlt, so ist diese Funktion inaktiv.
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5.5.7 Meni "MULTINET"

In diesem Untermeni konnen Einstellungen, die das Leuze multiNet betreffen, vorgenommen
werden. Es stehen dazu 7 verschiedene MenGpunkte zur Auswahl.

MULTINET (6)
SCANNER ADDRESS 0
TRANSMIT ADDRESS (2)
MODE (3)
NUMBER OF SLAVES (4)
TIMEOUT (5)
PRIORITY (6)
TIMEOUT-ERROR %)

SELECT SETUP!
Erklarung der einzelnen Mendpunkte:

SCANNER ADDRESS:
SELECTED: 0

In Anwendungen, in denen mehrere Strichcodeleser an einer gemeinsamen Steuerung betrie-
ben werden, kann es von Vorteil sein, jeden Strichcodeleser anhand einer Kennung (= Adresse) zu
identifizieren. Diese Kennung wird unmittelbar nach dem "PREFIX" Ubertragen. Ist der Strichcode-
leser als "slave” konfiguriert”, so wird diese Adresse fur das Netzwerkprotokoll benutzt.

TRANSMIT ADDRESS ?

NO  ADDRESS )
BINARY ADDRESS )
ASCIl ADDRESS (3)

SELECTED: 3

Mit dieser Auswahl kann festgelegt werden, ob die in der vorherigen Funktion besprochene
Strichcedeleser-Adresse in das Datenprotokoll eingefugt werden soll, d.h., ob eine "scanner
address” benutzt wird (siehe Seite 5-27).

MULTINET MODE

NOT ACTIVE (1)
MASTER (2)
SLAVE (3)
MULTISCANNER-M (4)
MULTISCANNER-S (5)
SELECTED: 1
Hinwels: Multiscanner M bedeutet: "Master” im Multiscanner Modus

Multiscanner S bedeutet: "Slave” im Multiscanner Modus

Der Strichcodeleser bietet die Moglichket, bis zu 4 Scanner zu vernetzen. Diese Vernetzung er-
folgt Uber die RS485 Schnittstelle. Hierbei funktioniert ein Strichcodeleser als Steuerung (master).
Der "master” sorgt dafiir, daB seine angeschlossenen "slaves” ordnungsgemaf verwaltet werden.
Die Informationen, dig in diesem Netzwerk anfallen, werden vom "master” Uber die RS232/TTY
Schnittstelle  weitergeleitet.  In diesem Netzwerk mussen samtliche Parameter, die zur
Datentbertragung dienen, identisch sein. Ausgenommen hiervon ist die Adresse ("SCANNER
ADDRESS"). In diesem Netzwerk durfen nur unterschiedliche Adressen {0..31) benutzt werden.
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Sollen Daten an einen "slave" gesendet werden, so wird dieser (ber seine "Adresse” angespro-
chen. Der "master” sorgt generell fir einen ungefilterten Datenaustausch vom Netzwerkteilnehmer
zum Anwender,

In einigen Anwendungen kann es erforderlich sein, Strichcodes mit mehreren Strichcodeleser
zu erfassen. Dies ist zum Beispiel dann der Fall, wenn Strichcodes auf verschiedenen Seiten von
Paketen angebracht sind. Fur den Anwender so!! sich ein derartiger Verbund von Strichcodelesern
wie ein einziger Strichcodeleser verhalten. Hierzu wird die entsprechende Anzahl von Strichcode-
lesern Uber die RS485 Schnittstelle vernetzt. Ein Gerat fungiert hierbei als "master” (s. nachste
Funkticn). Wird von irgendeinem Strichcodeleser im Netzwerk ein giiltiger Code erkannt, so wird
dieser an den "master” gesendet und von dort weiter an den Anwender. Die Aktivierung (= Sensor-
signal) der Erfassung wird jedem angeschlossenen "slave” mitgeteilt. Wird das Sensorsignal am
"master” deaktiviert und wurde bis dahin kein Strichcode erkannt, so sendet der "master" das
Code-Fehlerzeichen an den Anwender.

NUMBER OF SLAVES:
SELECTED: 1

Ist eine der beiden vorgenannten Funktionen aktiviert, sc muB der "Master” wissen, wieviele
"Slaves" maximal am Netzwerk angeschlossen sind, (es kénnen bis zu 3 Slaves an einen Master
angeschlossen werden). Bei der bei jedem Start des "master” durchgefihrten Initialisierung wird
dann fesigestellt, cb sich auch wirklich alle "slaves” im Netzwerk befinden. Der "master” wartet
dann solange bis sich alle "slave" gemeldet haben. Auf der Textanzeige erscheint dabei die
Meldung "...checking slaves",

TIMEOUT 2..255
SELECTED: 20

Wenn die Steuerung des Netzwerkes ‘'multiNet’ einen Strichcodeleser anspricht, so erwartet sie,
da? dieses Gerat innerhalb einer gewissen Zeitspanne eine Antwort an die Steuerung tbermittelt
(Quittung). Dieses "timeout” kann mit dieser Funktion ausgewahlt werden und ist in "Millisekunden”
anzugeben.

PRIORITY 1..255
SELECTED: 10

In einem Netzwerk kann es sinrvoll sein, einige der angeschlossenen Teilnehmer &fter abzufra-
gen als andere. Hierzu ein Beispiel. Es seien 2 Teilnehmer A und B am Netzwerk angeschlossen.
Teilnehmer A hat die Prioritat 1, Teilnehmer 2 hat die Prioritat 10. In diesem Fall wird der Teilneh-
mer A 10mal &fter abgefragt als der Teilnehmer B.

TIMEOUT-ERROR:
SELECTED: 54H

Dieses frei parametrierbare Zeichen wird auf der RS 232-Schnittstelle gesendet, wenn auf der

RS-485-Schnittstelle einer der angeschliossenen Slaves nicht mehr antwortet. In der Textanzeige
erscheint "multiNet timeout”. Mit der Einsteliung "00” wird diese Information nicht gesendet.
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5.5.8 Meni "AUTO CONTROL"

Hinweis:

Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf gie Funktion "autoControl” wie in Kapitel 6 be-
schrieben. Ist eine der nachfolgend beschrniebenen Funktionen axtiviert, so benutzt diese den 2.
Schaltausgang.

in diesem Untermeni kénnen Einstellungen der autoControl Funktion vorgenommen werden.
Es stehen dazu 8 verschiedene MenUpunkte zur Auswahl.

AUTO CONTROL 7)
AUTO CONTROL (1)
ENABLE AVERAGE (2)
ENABLE SCAN LEVEL (3)
SCAN LEVEL (4)
SCAN DELAY (5)
ENABLE BAD READ (6)
BAD READ (7
WARNING CHARTER (8)

SELECT SETUP!

Erklarung der einzelnen MenUpunkte:

AUTO CONTROL
yes (1)
no (2)
SELECTED: 2

Mit dieser Einstetlung kann die gesamte "autcControl” Funktion aktiviert werden.

ENABLE AVERAGE

yes (1)
no (2)
SELECTED: 2

Diese Funktion bezieht sich auf die Aussage in Kapitel 8, "autoControl”, Uber die 'langsame Ab-
nahme der Anzah! der gelesenen Scans'. Soll digse Méglichkeit genutzt werden, so kann sie mit
der Auswahl (1) aktiviert werden.

ENABLE SCAN LEVEL

yes (1)
no (2)
SELECTED: 2

Diese Funktion bezieht sich auf die Aussage in Kapitel 6, "autoControl” Uber die ‘platzliche Ab-
nahme der Anzahl der gelesenen Scans'. Soll diese Méglichkeit genutzt werden, so kann sie mit
der Auswahl (1) aktiviert werden.

SCAN LEVEL.: 1..99
SELECTED:

Diese Funktion bez:eht sich auf die Aussage in Kapitel 6, "autcControl” Uber die 'piotzliche Ab-

nahme der Anzaht cer gelesenen Scang'. Der Sinn dieser Funktion ist dort in Bild 2 naher darge-
stellt.
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SCAN DELAY: 1.9
SELECTED:

Diese Funktion bezieht sich auf die Aussage in Kapite! 8, "autoControl” Ober die 'pldtzliche Ab-
nahme der Anzah! der gelesenen Scans'. Der Sinn dieser Funktion ist dort in Bild 2 naher darge-
stellt.

ENABLE BAD READ

yes M
no (2)
SELECTED: 2

Diese Funktion bezieht sich auf die Aussage in Kapitel 8, "autoControl* Uber 'zunehmende
Fehldekodierungen'. Soll diese Mdéglichkeit genutzt werden, so kann sie mit der Auswanl {1) akti-
viert werden.

BAD READ: 1..99
SELECTED:

Diese Funkticn bezieht sich auf die Aussage in Kapitel 6, "autoControl” Uber 'zunehmende
Fehldekoadierungen' Die Arbeitsweise dieser Funktion ist dort in Bild 3 naher dargesteiit.

WARNING CHARACTER :
SELECTED: 07H

Sind eine oder mehrere der oben genannten Funktionen aktiiert, sc kann mit dieser
Einstellung, zusatzlich zu Schaltausgang 2, eine Warnung Uber die serielle Schnittstelle erfolgen.
Das Zeichen, das hierbei Ubertragen wird, ist frei parametrierbar. Mit der Einstellung "00" wird kein
Zeichen gesendet.
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6. AUTOCONTROL
6.1 Warnfunktion bei Abnahme der Lesesicherheit eines Strichcodes

Die Erkennung und Verarbeitung eines Strichcodes ist in hohem MaB von seiner Qualitat ab-
hangig. Die haufigsten Ursachen fur eine Leseverweigerung sind im folgenden aufgelistet.

a) Der Strichcode ist nicht {mehr) vorhanden.
b) Der Strichcode hat sich verschoben.

c) Auf Teilen des Strichcode befinden sich Verunreinigungen (Schmutzfleck,
Fingerabdruck ..)

d) Der Druckkontrast hat nachgelassen. Dies tritt bei Matrixdruckern haufig auf.

e) Die Druckquaktat hat sich vermindert. Durch schlechte Wartung der Drucker
ergibt sich ein verwischter Strichcode.

f) Die Geschwindigkeit, mit der der Strichcode am Lesegerat vorbeigefuhrt
wird, hat sich erh&ht.

In allen oben genannten Fallen kann es von Vorteil sein, wenn rechtzeitig eine Meldung
(Warnung) tber die Verschiechterung der Lesebedingungen erfolgt.

Leuze Strichcodeleser verflgen Uber eine wirkungsvolle Einrichtung zur Erkennung obiger Pro-
bleme. Treten solche Situationen einzeln oder in Kombination auf, so kann der Decoder Uber einen
Schaltausgang und Uber die seriefie Schnittsteife eine Warnung ausgeben.

Der Strichcodeleser benutzt zur Erkennung der oben genannten Punkte drei verschiedene Ver-
fahren. Diese konnen einzeln oder gemeinsam zur vorbeugenden Erkennung sich verschlechtern-
der Strichcodes aktiviert werden.

Beim ersten Auftreten eines oder mehrerer dieser Problempunkte gibt der Strichcodeleser eine
Warnung aus. Sie wird durch das Blinken der gelben "ERROR" Anzeige gemeldet. Zusatziich wird
am 2. Schaltausgang ein Impuls von ca. 300ms erzeugt. Zur Meldung an einen angeschlossenen
Teillnehmer kann, tber die serielle Schnittstelle, ein frei konfigurierbares Zeichen gesendet werden.
Dieses Zeichen wird einmalig, und gleichzeitig mit dem Impuls, gesendet. Die gesamte Warnfunk-
tion kann mit einem angeschlossenen Rechner oder Terminal wieder zurlickgesetzt werden
(Online-Kommando 'G').
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6.1.1 Langsame Abnahme der Anzahl der gelesenen Scans (Enable Average, Bild 1)

Die in den Punkten c)..e) aufgelisteten Vorgange gehen in der Regel langsam vonstatten. Als
Folge hiervon sinkt die Anzahl der erfafiten Scans langsam ab. Nach einer bestimmten Zeit be-
schleunigt sich dieser Vorgang. Die Anzahl der erfassten Scans reicht zwar noch zu einer sicheren
Dekodierung aus, aber der kritische Punkt rickt ndher. (Bei einem Matrixdrucker kann dieses auf
ein kurz bevorstehendes Ende des Farbbandes hindeuten). Im Strichcodeleser wird dieser
Vorgang durch folgenden Algorithmus erkannt;

1. Es wird der Mittelwert (AV2586) der letzten 256 Lesungen gebildet (Anzahl
der Scans pro Lesung).

2. Es wird der Mittetwert (AV18) der letzten 16 Lesungen gebildet (Anzahl der
Scans pro Lesung).

3. Unterschreitet der in [2] ermittelte Wert die Grenze von 75% des Wertes aus
[1} (75% AV256), so wird die Warnung ausgegeben.

Die unterstrichenen Angaben bezighen sich auf Bild 1.

6.1.2 Plétzliche Abnahme der Anzah! der gelesenen Scans (Enable scan level, Bild 2)

Diese Situation tritt hauptsachlich bei Verschmutzung der Strichcodes auf (Punkte a,b).
Dadurch bedingt, sinkt die Anzahl der Scans pro Lesung piétzlick ab. Die Anzahl der erfafiten
Scans reicht zwar noch zu einer sicheren Dekodierung, aber der kritische Punkt ist nahergerickt.
Der Strichcodeleser bearbeitet diesen Vorgang wie foigt:

Unterschreitet die Anzah! der gultigen Scans pro Lesung bei mehreren Lesezykien mehrmals
den Scllwert {Scan level), so wird die Warnung ausgegeben. Der Sollwert sowie die Anzahl der
zulassigen Unterschreitungen (Scan delay) des Sollwertes sind im SETUP einstellbar.

Die unterstrichenen Angaben beziehen sich auf Bild 2.

6.1.3 Abnehmende Dekodierfahigkeit (Bild 3)

Bedingt durch geringste Verschmutzungen oder durch ein verwaschenes Druckbild kann es vor-
kommen, daB3 zwar gentigend Scans pro Lesung erreicht werden, die damit erhaitenen Informatio-
nen aber verfalscht sind. Diese Verfalschung kann erst beim Decodieren erkannt werden. Im
Strichcodeleser wird dies Maglichkeit folgendermafen behandelt:

Der Strichcodeleser enthalt einen Zahler fur Dekodierausfille. Bei jedem Ausfall
wird dieser Zahler inkrementiert. Folgt dazwischen eine erfolgreiche Dekodierung,
so wird der Zahler dekrementiert. Uberschreitet er eine einstellbare Schwelle (bad
read), so wird die Warnung ausgegeben.

Die unterstrichenen Angaben beziehen sich auf Bild 3. Der jeweilige Zahierstand ist an den
Flanken in Bild 3 vermerkt.
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6.2 Graphische Darstellungen
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7. Zubehor
7.1 Lichtschranken/Retlextaster

Die Fa. Leuze electronic bietet eine sehr groBe Auswahl an Lichtschranken und Reflextastern
fur die Paketerkennung. Fordern Sie unseren Katalog Uber diese Produkte an, sprechen Sie mit
unserer Anwendungsberatung oder einer unserer Vertretungen oder Geschaftsstellen.
7.2 Handterminal

Um das SETUP durchfuhren zu kénnen, bzw. um den Strichcodeleser vor Ort auf Funktion
tiberprufen zu kdnnen, sind geeignete Terminals verfugbar.

Als Option sind auch Programmpakete fur den IBM-PC/AT und XT-Kompatible und for die Sie-

mens Programmiergerate der Typen PG 675, PG 685, PG 750 sowie PG 730 lieferbar. Letztere
eignen sich besonders gut zur Handhabung des Strichcodelesers.

8. Wartung und Kundendienst

Der Strichcodeleser bedarf keiner Wartung durch den Kunden. Es ist darauf zu achten, dal3 die
Glasscheibe am Laseraustritt ab und zu mit einem weichen Tuch vom Staub befreit wird.

Bei Fragen um die Strichcodeleserfunktion setzen Sie sich bitte mit dem Werk in Verbindung.

9. Garantie

Die Garantiedauer fir dieses Gerat betrdgt 6 Monate gemaB8 den allgemeinen
Lieferbedingungen der Eiektroindustrie
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10.2 Montage und Inbetriebnahme
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