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1. Stationére Strichcodeleser BCL 5/ BCL 7 mit Decoder DD 55

1.1, Allgemeine Beschreibung

Ein Strichcodeleser ist ein Lesegeral welches Daten in Strichcode-Darstellung erfassen und deco-
dieren kann. Das Gerétbesleht aus zwei funktionalen Einheiten die entweder als Kompaktgeratin einem
Gehause (z.B. BCL 10), oder in zwei separaten, mit Datenkabel verbundenen Gehausen (z.B. BCL 5/
BCL 7 und DD 55) untergebracht sind. Die baidan funktionalen Einheiten sind der Lesekopf und der De-
codar

Beim stationdren Sirichcodeleser ist der Lesekopl fest an einer Forderstrecke montiert auf der die mil
Strichcodes versehenen Objekte am Lesekopl vorbeigefihrt werden.,

Die im Lesekopf eingebaute Laserdiode erzeugt einen mancchromatischen roten Lichistrahl, Dieser
wird durch eine Optik gebindelt und durch ein rotierendes Polygonspiegelrad abgelenkt. Die Reflexsig-
nale des liberstrichenan Untergrunds werden von einer Photodiode aufgenommen und verstérkt, Dieser
elektrische Impulszug, der die Hell-Dunkellbergénge des Untergrunds wiedergibt, wird siner Auswerte-
elektronik, dem Decoder zugeflhrt. Der Decoder besteht aus zwei Teilen: Einer schnellen digitalen Sig-
nalaufbereilung, die den Impulszug des Verstarkers aufbereitet, und einer Prozessoreinheit, die diese
Signale decodiert und in das ASCIlI-Datenformat umwandelt. Diese Daten werden dann an den seriellan
Schnittstellen zur weiteren Verarbeitung oder Auswertung zur Verfiigung gestelit.

Leuze Strichcodeleser der BCL-Baureihen haben eine optische Strahlungsleistung, die kleiner als
1mWist. Sie entsprechen der Schulzklasse 2. Die Emissionen des Lasers sind so gering, dal der Strich-
codeleser ungefahriich ist. Der Augenschutz ist nommalerweise durch Abwendungsreaktion und durch
Lidschlulirefiex gegeben. Des weiteren sorgt eine Sicherheitselektronik datiir, dal bei stehendem oder
zu langsam drehendem Polygonrad die Laserdicds aboaschaltat wird, Auf diase Weise wird verhindert,
dal} ein stehander Laserstrahl’ das Gerat verldnt.

1.2 Besondere Merkmale
Der Display-Dacoder DD 55 beinhaltet neban den Funktionen das DD 50 zusatzliche Erweiterungen.
Z.B. gestattet der DD 55 eina sahr einfache und servicefreundliche Adresscodierung, wenn man meh-
rere Barcodeleser mittels = Leuze multiNet plus = im Verbund betreibt.
— Der DD 55 ist netzwerkiihig und kann im Master-/Slave Batrieb elngesatzt wardan,

— Er varfiigt standardmaBig (ber die sehr leistungsfihigan autoControl Funktionen, die bei ab-
fupten und bei alimahlichen Verschiechterungen der Codequalitat Warnsignale ausgeben

[siehe Kapital G).

— Er ist Teach-in-fahig. Mit der AUTO TEACH IMN" Funktion kann (ber den Lesekopt ein Refe-
renzcode in einen Speicher des Decoders aingelesen werdan, dar 2u Vargleichen mit den je-
weils aktuell galesenan Codes herangezogen werden kann (siehe Abschnitt 5.5.6).

— Der DD 55 ist als Decoder fir den Betrieb von BCL 5 und BCL 7 einzetzbar.

Badienungsanleitung 00 55 =1



Dariiber hinaus bietet der DD 55 lolgande zusétzliche Moglichkeiten und Verbesserungen:

= Er arlaubt eine aintacha und sernvicetreundliche Adresscodierung beim Betrieb von mehreren
Leuze Barcodelesern im Nelzwerk. Die eigenlliche Codierung wird mit einem 15-poligen Sub-
D-Stecker durch Einlaten won Brilcken vorgenomman. Nach dem vorgegebenen Binarmuster
(siehe Anhang 10.2.2, Blld H) ist die Adrassierung van 0-31 maglich. Die 50 gewahite Teilneh-
meradrasse ist in der AnschiuBverkabelung des Decoders hinterlegt und bleibt bei eventuel-
lem Wachsel desselban erhalten. Bei einem Decoderwechsal braucht nur die AnschiuBplatte
(einschlieBlich der PG-Verschraubungen) mit dem Sub-D-Stecker herausgezogen und im
neusn Dacoder aingesatzl zu wardean.

— Alle Anschitsse I0r die Melzversorgung und die Informationsibertragung sind steckbar
ausgefdhrt.

— Die hohe Verarbeilungsgeschwindigkeil ermbglicht, dai bei einer Lesung bis zu 8 verschieds-
ne Cadeinformationen eingalesen und in Echtzeit verarbeitet werden konnen.
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1.3 Technische Daten

Stromversargung:
Eslrigbsspannung

Lelsturgsaufnahme

Gehiuse:
Werkstoff
Abmessungen
Gewicht

Vibration

Schock

Schutzart
Betriebstemparatur
Lagertemperatur

Rechner:
Speicher

Schnittstellen:
Baud Raten

Code-Arten:

Gerateeinstellung:
(SETUP)

Peripherie:

50...260 VAC, 50/60 Hz (Standard-Ausflhrung)
24 V - Ausfihrung

weitere Spannungen auf Anfrage

ca. 15 Watt

AL-GuB
245x165%140 mm
48Kg

nach IEC B8.2.6
nach IEC 68.2.27
IFES

oG +50°C
20¢°C..+80°C

BOC1EG

B4K AAM

128K EFPROM

512 Byte EEPROM

RS5232, 20 mA (TTY), RE 485, RS 422 (IM 34)
110...18 200; bei RS485 bis 57 500

Code 2/5 | Code 2/5 industrial

Code 2/5 |ATA Code 128

EAM EAMN Addendum

UPC AJE EAMN 128

Pharma Code Coda 39

Codabar Sonstige Codes auf Anirage

ubar Handterminal wvor Ort oder
mittals FC bzw, PE 675/685/750

Anschiufl an Siemens 85 (ber CP 525
Anschiuf an andere SPS aul Anfrage

Eingange/Ausgange: Galvanisch getrennt durch Optokoppler

Bedenungsanleitung DO 55
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2. Inbetriebnahme
2.1 Montage und Leltungs-Anschiisse

Im Liefarumfang einas kompletten Strichcode-Lesesystems ist ein Lesekopi (z.B, BCL 5 oder BCL 7)
mit 3 m Kabellange (wahlwealsa 6 m oder 10 m) und der Decoder DD 55 enthallen. AuBerdern stehen die
Befestigungstelle BT 50 ([Gr BCL 5), BT 52 (fir BCL 7) und BT 51 zur Montage und Justage des Lase-
koples zur Verfligung (siehe Datenblatt Leuze Strichcodeleser BCL-5 oder BCL-7). Die externen An-
schilisse wie der Netzanschiull, die Datenschnittstelle, die Eingange fir die Sensoren zur Triggerung
des Strichcodelesers sowie weitere Schaltausgange sind im Anhang, Absehnitt 10-2 dargestellt.

Decoder

Die Anschlisse [or den Lesekopf und die Sensoren befinden sich im Decoder. Die Anschlulkabel
werden durch die entsprechenden PG-Verschraubungan eingefihr und dort angeschiossen (sighe An-
hang 10, Bild 10.2.1). Rechts naben der Datenbuchse fiir Adrasscodierung befindet sich der Steckeran-
schlul tr den Lesekopl, Die zugehdrigen Schaltbilder sind im Anhang 10.2.2 dargestell.

Der Decoder soliie so montiert werden, daB das Decoder Display gut sichtbar ist.

Lesekopf
Der Lesekopf ist so an der Forderstrecke anzubringan, dail die Strichcodes bzw. Strichcode-Etiket-

ten beim Transport des Objektes (2.B. Paket) innerhalb des Lesebereiches am Lesekopf vorbeigefiihn
werden (siehe Datenblatl Leuze Strichcodeleser BCL-5" oder BCL-7).

Stromversorgung

Der Strichcodeleser ist standardm&Big Tir Betriebsspannungen zwischen 90 und 260 Valt AC, 50/
60 Hz ausgelsgl.

Bei 24V Gleichspannung wird eine Sonderausiibrung 24V Version) mit einem DC/DC-Wandler zur
galvanisch Entkopplung der Eingangsspannung bandtigt.

Weitere Sonderspannungen auf Anfrage.

Einschalten

Nach dem Anlegen der Versorpungsspannung werden auf der Textanzeige (LCD) die wichtigsten
Schnitistellenparameter angezeigt. Diese Informationen bestehen aus den Ubertragungsprotokollen der
seriellen Schnitistellen (siehe Kap. 4, Daten-Kommunikation) und der Software-Version mit dem Erstel-
lungsdaturn. Die Meldungen werden solange angezeigt, bis das System aktivier wird, z. B. uber ein Sen-
sorsignal.

Bedenungsanieilung DD 55 o




Sensar

Je nach Anwendung oder Betriebsart kann die Verwendung von extemnen Sensoren (2.B. Initiator
oder Endschatter) erfordedich werden. Bei der Montage des Lesekopfes ist zu beachien, daB der Strich-
code den Lesebereich voll durchlaufen haben mul3, bevor ein Sensor das Ende eines Objekts (2.B. Pa-
ket} signalisiaren kann.

Das Sensorsignal zum Erkennen sines Objekis oder Datentragers muf? nicht zwingend von einem
Sensorgeber oder Relaiskontakt kommen, es kann auch Ober eine senelle Schnifisielle van einer spei-
cher-programmierbaren Steuerung (SPS) oder von einem Rechner erzeugt werden {siahe Abschnitt 3.1
Steuerungsmiglichkeiten)

Die Spannungsversorgung fir den Sensor ist im Strichcodeleser integrien. Spannungsversorgung,
Sensor-Eingang und Sensor-Ausgénge sind von der Logik-Schaltung galvanisch getrennt (siehe An-
schluBschaltbilder, Anhang 10.2.2).

2.2 Anmerkungen zur Inbetriebnahme:

Mach dem Anlegen der Versorgungsspannung lduft der Antriebsmotor des Polygonrades sofort an,
Bei Erreichen der Nenndrehzahl des Polygonrades wird die Laserdiode zur Ansteusrung freigegeben.
Diese beginnt zu arbeiten, sobald der Lesskopt aktiv geschaltet wird (z.B. durch einen Sensor). Die La-
serdiode erischt automatisch, wenn die Sirichcodelesung erfolgreich abgeschlossen oder der Lasakopt
deaktiviert wird, Auf der Texianzeige des Dacoders erscheinen die Einschaltinformationen (slehe Ein-
schalteny).

Der Strichcodaleser besitzt mehrere galvanisch getranmte 24 Volt Sensoreinganges, Darlber kann
auch ein externes Sensor-Signal (max. 30 V) eingespeist werden. Eine Flankenanpassung baw. Flan-
keninvertierung erfolgtim SETUP (siehe Abschnitt. 5.5.5 DIGITAL INJOUT ).

Diagnoseprogramm

Bei jedem Einschalten des Gerdis 18ult ein Diagnoseprogramm ab, welches die einzelnen Kompo-
nenten des Strichcodelesars auf ihre Funktionsféhigkeit Gbemprift, Dieser Test umfaiit im wesentiichen
den Test der Speicherbausteine und des Prozassors,

Mach Abschlul des Tests erscheinan die Einschaltinformationen auf der Textanzeige,

Bei Erkennen eines Fehlers erscheint eine Fehlermeldung auf der Textanzeige. Der Prozessor lAuft
danach auf einen HALT-Befehl, um Fehifunktionen zu verhindarm,
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3. Betriebsweise des Strichcodelesers
3.1 Steuerungsmdaglichkeiten

Vor jadam Lesevorgang mul der Strichcodeleser aktiviert werdan, da seine Laserdiode im Normal-
betrieb nach jedem Lesevorgang automatisch abgeschaltet wird. Wie schon in Abschnitt 2 erwdhnt, kann
das dazu edordediche Steuersignal entweder von einem extemen Sensor oder dbar die extamen
Schnittstelien bzw. die Software erzeuglt warden,

3.1.1 Steuerung durch einen externen Sensor

Der Sensor soll dem Strichcodeleser signalisieren, dai sich ain Codetrger im Lasabensich befindet.
Wenn Sensor 1 akliv ist solite die rote LED SENSOR" und wenn Sensor 2 aktiv isl, die gelbe LED ER-
ROR" auflauchten. Ist dies nichl der Fall, so sollte dieses Signal im SETUR invertiert werden (SENSOR
LEVEL HIGH = Y, siehe Abschnitt 5.5.5).

Der Strichcodebeser ist dabei nur akliv, wenn der externs Sansor auch aktiv st d.h,, wenn dem Strich-
codeleser mitgeteift wird, daf ein Codetréiger im Lesebereich ist. Das Abfallen des Sensorsignals st bei
giner Laseverwaigerung (Strichcode kannte nicht dacodient werden), die Meldung ,NO LABEL FOUND*
aus.

3.1.2 Steuerung liber Schnittstelle oder Sofiware

Die Leseaktivierung kann anstatt von ginem extemnen Sensor, auch Ober die serielle Schinitistelle
oder Decaderintermn per Software erfolgen,
Um dber die serielle Schnittstalle zu aktivieren bzw. deaktivieren, sind die Online Kommandos
t= Sensor 1 aktivier
XS Sensor 1 deaktiviert
zu (ibertragen, Siehe auch Online Kommandos,

Decederintern sind zwei Varnanten maglich.

a. Mitder Systemeinstellung ,JCALIBRATE=Y [YES]" wird dem Decoder sin aktives Sensorsignal
angelegt, Nach dem Decodieren eines Strichcodes werden die Codelnformationen automa-
tisch ausgegeben. Das Lesetor wird wahrend der Ausgabe der Daten deaktiviert und nach Be-
endigung der Ausgabe sofort wieder akiiviert. Dieser Vorgang wird kontinulerlich wiederhalt;
die Laserdiode bleibt dadurch sténdig eingeschaliet.

b. Mit der Systemeinstellung ,DECODE INTERVAL" (SELECTED: <= 0 [ungleich 0]) werdan im
Decoder kontinuierich wisderkehrends Impulse erzeudt, die jeweils ein Lesetor fir die einge-
stellte Zeitdauer (abziglich einer festen Pause von 200 ms) ffnen. Wird ein Strichcode var Ab-
lauf dieser Zeit erkannt und decodiernt, so wird das Lesetor geschiossen und die Laserdiode ab-
geschaltet War innerhalb des Leselors keine Decodierung mbglich, so wird eine
Fehlermeldung (Zeichen 18 h) ausgegeben. Die Zeitdauer zwischen den Impulsen kann in
Schritten von 3 bis 100 eingestellt werden, wobs| jeder Schritt 100 ms entspricht.

Beispiel: Die Einstellung .5" entspricht einer Impulsdauervan 500 ms. Das Lesator wire dabai
300 ms gedifnet (500 ms Impulsdauer minus 200 ms Pausenzeit).

Mach der Decadierung wird die Laserdiode automatisch ausgeschaltet
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3.1.3 Erkennen und Lesen eines Strichcodes

Vor der Edassung eines Strichcodes mubB der Strichcodeleser wissen, welche Codearten zu lesen
sind und aus wieviel Dateninformationan (Stellanzahlen) der jewsilige Strichcode bastehan kann, Digss
Informationen werden dem Stichcodelesar durch die sogenannte Parametrierung im SETUP (siche
Kap. 5) eingegeben. Der Strichcodeleser kann sich dann, aus dem Aufbau des definiertan Codes und
seiner Stellenzahl (Anzahl Digits), die genaue Anzahl von Strichen und Licken erechnen, die ein zu le-
sander Code haben mul3, um vollstandig zu sein.

Durch die hoha Verarbeitungsgaschwindigkeit des Decoders DD 55 kdnnen in einem Scan (Strahl-
durchlauf) bis zu 8 verschiedene Codeinformationen eingelesen und in Echizeit verarbeitet warden.
Schon wahrend des Einlesens wird die Codeinformation im Dacodear decodien und daz Ergebnis an dar
seriellen Schnitlstelle zur Verfigung gestelt. Dies ermoglicht 2ine nahezu konlinuierliche Erfassung,
salbstvon dicht aufeinander folgenden Strichcedes (2. B: am Efiketten-Endiosband eines Druckers).

Wird dem Strichcodedeser vom Sensor mitgeteilt, dafd der Codetrager das Lesefeld verlassen hat, so
kiinnen zwel Altermativen auftreten:

a. Wurde keine Strichcodeinformation eingelesen, so wird auf der Textanzeige die Meldung MO
LABEL FOUND" ausgageben und auf der seriellen Schnittstalie arscheint das elngastelite
Fahlerzeichen (CODE-ERROR CHARY).

b. Wurde der Strichcode decodiert, 2o edolgt eine soforfige Ausgabe dar Strichcode-Information,
Hinweis: Ein Strichcode kann fur das menschliche Auge als gualitativ gut und lesbar erscheinen. Die
Optik des Strichcodiasars kann im selben Code Unzul@nglichkeiten feststellen, die zu Lese-
verweigerungen fihren wirden. Um vor soichen unangenehman Uberraschungen maglichst
sicher zu sain, ampfiehit sich eine vorherige Uberprifung des Codes.
Leuze electronic und die AuBenbiliros bieten daflr folgenden Service an:

Auf Wunsch vermessen wir lhre Codemuster oder Strichcode-Efiketten und fihren eine Les-
barkeitsprifung unter Praxisbedingungen durch.

Wenn fiir gine Aufgabensteliung noch kein Strichcoda verwendet wird, beraten wir Sie geme
beim Entwurf der Strichcode-Eliketten und der Auswahl der Strichcode-leser.
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3.2 System-und Leseparameter
3.2.1 EinfluBgrdBen fur die Strichcodeerfassung

Um eine optimale Lesesicherheit zu erhalten sind fir jeden Strichcode, abhangig von seiner Be-
schaffenheit (Modulbreite, Strichlange, CodegréiBe eic.) und den charakteristischen Merkmalen des
Strichcodelesars (Lesebereich, Offnungswinkel des Lasafeldes eic.), bestimmie Eckwarte zu beachter),
Ein Strichcodeleserkann z.B. nicht mit ein und derselben Oplik einen Strichode mit einer Modulbraite von
1 mm in 10.cm Entfernung, und einen Strichcode miteiner Modulbraite von 0,5 mmin 100 cm Entfernung
erkennen. (siehe Lesefeldmafie in den Datanbiattern Leuze Strichcodeleser BCL 5" bzw. BCL 7).

Deshalb mul3 der Stichcodeleser jeweils fir die spezifischen ,Einsatzparamater” wie Strichcode-
Merkmale, Leseabstand, Lesewinkel etz ausgewahit werden.

Die wichtigsien Parameter wie Lesewinksl, Lesafeldnohe, Strichlénge und Codeléinge sind im Da-
tenblatt .Leuze Strichcodeleser BCL 5" (bzw, BCOL 7) unter  Einsatzparameter an einer Fordarstrecke” er-
lautert,

Beim Kippen" des Code-Tragers (2.B. aines Pakets) kommt auch der Strichcoda in aine geneigte
Lage zum Strichcodelaser. Dadurch werden dia Reflexsignale des vom Laserstrahl Gberstrichenan Co-
demusters schwacher: die Reichweaite und Tisfenschéarfe des Strichcodelesers wird geringer,

Eine Verdrehung des Code-Tragers (Skew) oder ein schief aufgebrachter Strichcode (Tilt) reduzie-
ren indirekt die Strichcodahdhe (Strichiangs) und damit die Anzahl der méglichen Scans innerhalb eines
Lesatores. Dies beeinfluBt auch die zuléssige Transportgeschwindigkeit der Code-Trager (siehe Abs-
chn.3.3.2)

Vor dem Startzeichen und hinter dem Stoppzeichen emnes Strichcodes mul sich, zur sicheran Er-
kennung des Codes, eine sogenannte ,Ruhezone® batinden. Diese sollte minimal die 10-fache Breite ai-
nes schmalen Elementes, mindestens aber 2,5 mm aufweisen. In vielen Tests hat as sich als ginstig er-
wiesen, auch diesen Farameter verandern zu konnen und zwar abhingig von der DruckgroBe des
Codes und der Lessentiernung. Diesa Einstellung wird im SETUP vorgenommen.

Girundsétzlich ist noch zu beachten, daf kein Strichcode ausgewertet werden kann, dessen Maodul-
breite wesentlich kleiner ist als der Durchmasser das Lasarstrahis. Dieser hat im Taillenpunkt seinen ge-
ringsten Durchmesser. Bai Verkleinerung oder VergriBerung des Leseabstandes wird der Strahidurch-
messer entsprechend gréfer. (sishe Datenblatt Leuze Strichcodeleser BCL 5" bzw. BCL 7).
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3.2.2 Transportgeschwindigheit

Um die Lesesicharhelt zu erhahen, wird jeder Strichcade innerhalb sinas Lasators mehifach galasen
und die vorher festgelegie Anzahl von Lasungen (Scang) pro Code werden in einen Rechanspeicher
eingelesan und miteinandar verglichen, Die Anzahl der decodierbaren Scans hangt dabei von der Qua-
litat, der Strichlange und von dar Transpongeschwindigkeit des Codes, sowie von der Scanrate das
Strichcodelesers ab. Sie wird auBerdem von der Positionierung des Strichcodes zum Abtaststrahl des
Strichcodelesars (Meigungs- und Drehwinkel) beeinflull (siehe Leure Strichcodelesar BCL 5 oder 7).

Die Anzahl der Scans kann mit folgender Funktion ndherungsweise berechnet werden:

| =

A= -1
v

A = AnzahlderLasungen (Scans)

| = Wirksame Strichlénge [ mm ]

f = Scanfrequenz des Strichcodelesers [ Scans/s |

v = Transportgeschwindigkeit des Strichcodes [ mm/s |

Wie aus der folgenden Skizze zu ersehen ist, wird die wirksame Strichi&ngs bei gréBerem Winkel klei-
ner. Eine erfolgreiche Lesung ist grundsatzlich nur maglich, solange der Laserstrahl das gesamte Code-
muster tberstraichen kann,

wWirksame
Shrithlange

it
il mﬂﬁ’fﬁll “7,
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3.3 Anzeigen
3.3.1 Balkenanzeigen - LEDs

Der Strichcodeleser varflgt Gber 4farbige Anzeigelampen. Abhangig vom Betriebszustand werden
eine oder mehrere dieser Anzeigen gesetzt. Die Aufiistung auf den ndchsten Seiten beschreibt die Be-
deutung dieser Anzeigen. Sie banutzt zu ihrer Erklarung den Namen der Anzaige, hre jewslligs Farbe
und die Anzeigeform.

Mame Farbe
ERRCORH galb
READ rot
PROZ grin
SENSOR rot
GRUNDFUNKTIONEN
~PROZ" = blinkt regeimaBig

Zalgt an, dab der Mikroprozessor das Programm ausfihn und sich nichtin einer Wareschleife befin-
det. Verringert sich die Blinkfrequenz, so ist dies ein Zeichen daflr, dai3 der Mikroprozessor stark bela-
stet ist (z.B. durch mulilNet).

-AEAD* = flackert beim Erfassen eines Sirichcodes

Werden vom Strichcodeleser die Reflexsignale gines Scans erfalt, so wird die LED jedesmal for kur-
ze Zelt aktiviert. Werden viele Reflexsignale erfalBt, so erscheint die Leuchtstarke tir den Betrachier ins-
gesaml kraftiger.

~SENSOR™ 3 ein

Diese LED wird bei jeder Leseakfivierung eingeschaltat. Eine Laseaktivierung kann entweder dber
dan Senscreingang 1, adear dber eine entsprechenda Systemeinstellungim ,DECODE INTERVAL" bzw.
.CALIBRATE MODE" erfoigen (siehe Abschnitt 3.1.2).

~ERROR" < ein
Der Sensoreingang 2 st aktivier

SONDERFUNKTIONEN

~3ENSOR™ = blinkt schnell
Der Mikroprozessor hat einen Fehlar entdeckt. Die Fehlerursache wird aufder Textanzeige (LCD) ge-
maldet.

~FROZ" = blinkt schnell
Bei der Ubarpriiung des EPRCM wurde ein Fehler entdeckt. Die Fehlerursache wird auf der LCD-
Anzeige gemeldel.

+PROZ und SENSOR* -  blinken schnell
Bei der Uberprdiung des BAM wurde gin Fehler entdackt, Die Fehlerursacha wird auf der LCD-An-
zeiga gemeldet.

~AEAD* = blinkt schneil
Bai der Ubarprafung des EEPROM wurde ein Fehler entdeckt. Die Fehlerursache wird auf der LCD-
Anzeige gemeldet.

+SENSOR und READ* -  blinken schnell
Die Funktion der eingebauten LCD-Anzeige ist gestar,

+ERROR™ -  blinkt langsam
Die autoControl Funktion hat eine Wamung gemeldet,
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3.2.2 Meldungen auf der Textanzeige - LCD

Auf der LCD-Anzelge werden auBer den Decodierergebnissen noch weitere Informationen sus-
gegeben. Diese Informalionen sind In drei Klassen gingetellt:

Fehlermeldungen
Warnmeldungen
Allgemeine Maldungen

Bei der Ausgabe der Fehler- und Wamungmeldungen wird in der ersten LCD Zeile die Fehlerart und
in dar zweiten Zelle dis Fehlemummer angezelqt.

Die Fehlemummearm gehen von 0...255. Anhand der Nummer kann der Fehler mit Hilfe einer Fehler-
liste genauver lokalisiert werdan. Die Meldungen bleiben bis zur Ausgabe der nachsten Meldung sichtbar

Fehlermeldungen (errors)

Beim Aufireten eines Fehlers wird die Programmausflhrung unterbrochen

PROCESSCR ERRCR uneraubter Prozessorbefehl wurde ausgeflinr
ermar number [130] 2

PROCESSOR ERROR geschitzter Prozessorbefehl ausgefiihr

gmar number[131]

PROCESSOR ERROR Wortweaiser Datanzugniflf auf ungerade

error number [132] Spelcheradresse

PROCESSOR ERROR uneraubter Prozessorbetenl wurde ausgeflinn
error number [133]

PROCESSCOR ERROR unerdaubter Zugriff auf den extermean Speicher
emor number [134) _

STACK ERROR STACK Uberaul

ermor numiber [1238]

STACK ERROR STACK Unterauf

ermar numier [129]

RAM ERROR Fehlar baim Ubarpriffan des extamen Speichers
errar number [ 12]

RAM ERRCRH Fehler baim Uberpriifen des extarmnen Speichers
errar number [ 13] {rotierendes BIT-muster )

EFROM ERROR Die berechnete EPROM Prifsumme stimmt mit der
grror number [ 10] gespeicharten Prifsumme nicht Oberein
EEPROM VERIFY ERROR Die berechnete EEPROM Prifsumme stimmt mit
erfor number [ 18] der gespeicharnen Prifsumme nicht dbearein

Achtung: Bei Auftreten einer Fehlermeldung ist die angezeigie Fehlernummer zu notieren und
der Technische Service zu verstandigen.
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Warnmeldungen (warnings)

Diese dienen zur frihzeitigen Erkennung von Storungen. Bei Auitrelen einer Wammeldung wird das

Programm fortgesetzt, das System bleibt in Arbait.

W24 TRANSMIT TIMEOUT Ein Zeichen konnte innerhalb der eingesteilten
waming number [ 40] Sendezeit auf der RS232/TTY nicht gesendet
_ werden —
V24 RECEIVE TIMEOUT Der vorgeqgebene Zeitabstand rwischen zwei
warning number [ 41] Zeichen fir den Empfang auf der RS232/TTY
Schnittstefle wurde Gberschritien
V24 RECEIVE ERROR Beim Emptang auf der RS232/TTY Schnittstelle
warning number [ 42] wurde ein PARITY Fehler erannt. ST
V24 RECEIVE ERROR Beim Empfang aul der RS232/TTY Schnitistelle
warning number [ 43] wurde ein STOPBIT Fehler erkannt.
V24 RECEIVE ERROR Auf der RS232/TTY Schniltstelle ist ein Obarauf
warning number [ 44] des Empfangsregisters aufgatreten.
V24 RECEIVE ERROR Auf der RS232/TTY Schnittstelle wurds ein
warning number [ 45] falschas PREFIX 2 ampfangen
vz4 RECEIVE ERROR Auf der RS232/TTY Schnittstelie wurde ein

| waming number [ 45] falscher TERMINATOR empfangan
V24 RECEIVE ERROR Al der RS232/TTY Schnittstelle wurde ein
waming number [ 47 falschas Prifsummenzeichen empfangen
V24 RECEIVE ERROR Beim Emplang auf der RS232/TTY Schnitistelle
waming numbar [ 48] wurde ein ACKnowladgs Faehler antdeckt
RS485 TRANSMIT TIMEQUT | Ein Zeichen konnia innerhalb der eingestallien
waring number [ 60] Sendezait auf der AS232/TTY nicht gesendat

warden
RS485 RECEIVE TIMEOUT Der vorgegebene Zeilabstand zwischen zwei
waming number [ 1] Zeichen fur den Empfang auf der RS485 Schnilt-

; stelle wurde dbarschritten _
RS485 RECEIVE ERRCR Baim Emptang auf der HS485 Schnittstelle wurde
waming number [ 2] | ein PARITY Fehler erkannt.

R3465 RECEIVE ERRCR Beim Empfang auf der R5485 Schnittstelle wurde

warning number [ 3] gin STOPBIT-Fehler erkannt.

RS485 RECEIVE ERROR Beim Empfang auf der R5485 Schnittstelle ist ein

warming number | 84] Uberlauf des Emptangsregister aufgetralen

RS485 RECEIVE ERROR Auf der R5485 Schnittstelle wurde ein falsches

warming number | 65] PREFIX 2 emplangen _

RS485 RECEIVE ERROR Auf der R5485 Schnittstelle wurde ein falscher
warning numbier [ 66] TERMINATOR empfangen

R3485 RECEIVE ERRCR Aufl der R5485 Schnittstelle wurde ain falsches

warning number [ &7] Prifsummenzeichen empfangan

HS485 RECEIVE ERROR Beim Empfang auf der BS485 Schnittsielie wurde

warning number [ 68] ain ACKnowledge Fehler entdeckt

Badlenungsanieiiung DD 55

a-7




Allgemeine Meldungen

Diese Meldungen geben allgameing Hinweise dber den Belriebszustand oder die Austlhrung be-
stimmter Funkiionen wahrend des Programmablaufes.

xxx SCAN/SECOND

Zoigt die Anzahl| Scans pro Sekunde

MOTOR NOT RUNNING

Der Motor im Lesekapf lauft nicht

RESET STILL ACTIVE

Dar RESET Schalter auf der Grundplatine ist
eingeschalteat

Aufder Grundplatine ist die Adresse xx fest
verdrahtet

INITIALIZE SLAVE!

Der Decoder ist im multiNet Netzwerk als Slave
parametriert und wartet auf seine |nitialisierung

SLAVE IMITIALIZED

'.Der Decoder ist im multiNet Netzwerk als Slave

parametriert und ist bereils initialisiart

oo DECODED
woo NOT DECCDED

Anzeige der erfolgreich und nicht erfolgreich

‘degodierien Muster

STATISTIC CLEARED

Alle Funktionen (Zahler), die for Stafistiken
benoligt werden, werden auf ihren Ausgangs-
war gasetzt (geloscht)

PARAMETER BLOCK [ x|

Dar Decoder hat den Parameterblock xx

TRANSMITTED ordnungsgemal gesendet
PARAMETER BLOCK [ xx | Dar Decoder hat den Farameterblock xx
RECEIVED ordnungsgemal emplangen
PARAMETERS SAVED Der Decoder hal die 2uvor empfangenen
Parameterblicke gespeichert

TEACH IN ACTIVATED!

Die TEACH IN Funktion des Demders_zur Ein-
gabe eines Aeferanzcodes ist aktiviart

TEACH IN ABORTED!

Die TEACH IN Funktion des Decoders zur Ein-
gabe eines Referanzcodes wurde abgsbrochen

TEACH IN READY!

Die TEACH IN Funktion des Decoders zur Ein-
gabe eines Refaranzcodes wurda arfolgreich
beandet

NEW REFERENCE CODE:

Anzeige des neuen Referenzcodes

MO LABEL FOUND

Wahrend des Lesevorganges konnte kein Strich-

cademuster Decodiert werden

NODECODE RESULT

Wahrend des Lesevarganges konnte ein Strich-
codemuster erkannt werden, Ein glltiges Deco-
dierergebnis wurde nicht erreicht

TOO LESS RESULTS

Wahrend des Lesevorganges konnte ein Strich-
codemuster erkannt und decodiert werden. Die
notwendige Anzahl von Ubereinstimmungen
{Equal Scans) wurde jedoch nicht erraicht

| INVALID COMMAND: xxh

Ein nicht erlaubtes Zeichen { Kommando ) mit
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4. Daten-Kommunikation

4,1 Formate der Dateniibertragung - Ausgabeformat

Datenprotokoll und Datenformat der seriellen Schnittstellen (RS232/TTY und RS5485)

4.1.1 Datenprotokoll

Die Kommunikation der Leuze Strichcodeleser mit den angeschlossenen Steuerungen oder Anzei-
gen erfalgt mitlels eines sogenannten Datenprotokolls. Damit sich Strichcodeleser und angeschlossene
Einheiten untereinander verstandigen kinnen, missen alle die gleiche Sprache sprechen”, dh. sie
missen mit dem gleichen Datendbertragungsprotokoell arbeiten.

Den prinzipiellen Aufbau eines solchen Protokolls zeigt nachstehendes Beispiel. Die eigentichen Da-
ten werden dabal von einem Vorspann (Prefix) und einem Machspann (Terminator) eingerahmt.

Beispiel:
Freflx ScannerAddress  Scanner Address  Data-Bytes Message Terminator 1 u. 2
[STX] | [ASCI-ADRHIGH] | [ASCII-ADR LOW] | B523 [CR] [LF] '
D2h d0h 31h 42h, 53h, 32h, 33h | 0Ch 0Ah

Bedeutung der einzelnen Parameater:

Prefix;
Anhend dieses Leichens kann der Teilnehmer den Beginn einer Nachricht (message) erkennen,

Scanner Address:
Sindin efnem Systam mehrere Strichcodeleser angaschlossen, so wird Uber die Scanner Adres-
se jede Nachricht eindeutig dem bestimmten Gerat zugeordnet.

Data:
Hiarbai handelt s sich um die Dateninformationen der Machrichi.

Message Terminator 1, Message Terminator 2:
Diese Zeichen bilden den Abschiu (MESSAGE TERMINATCR) der Machricht.

Dar Strichcodeleser bistet durch seine freie Konfigurierbarkeit (SETUP) eina schnella und flexible An-
pazgsung an die verschiedenen Steverungssysteme. Alle £eichen des Vorspanns und Nachspanns sind
frei wahlbar, wobeai alle ASCI-Zeichen erdaubt sind. Ebensa kinnen einzelne dieser Zeichen, oder alle
wegnpelassen warden (siehe Beschreibung des SETUP, Kap. 5).
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4.1.2 Datenfarmat

Alle Zeichen einas Datenpratokolls haben das gleiche Format. Bei der seriglien Datenibertragung
wird jedes Zaichen  Bit fir Bit* Gbartragen. ahnlich wie beim Datenprotokoll hal die eigentliche Informati-
on einen Varspann und einen Nachspann. Dies ist unbedingt erforderlich, damit jeder Teilnehmer im
Metzwerk {Strichcodeleser, Steuerungen etc.) weild, wie dis einzelnen Zaichen voneinander zu trannen

sind.
Bsp. 1:
gin DATENZEICHEN mil B Dalenbits, 1 Stopbit, Parity: even
stertbit | DO [ D1 [ D2 | D3 [ D4 [ D5 [ D6 | D7 | parity | stopbit
0 g | Y R ) L = s 1 i
G+1+1+0+0+0+0+1= 3 {ungerade Summe)
+ 1
4== (gerade Summe=aven)
Bsp. 2:
ein DATENZEICHEN mit 7 Datenbitz, 2 Stopbits, Parity: odd
startbit | 00 [ D1 [D2[Da[ D4 | D5 | DB | parity | stopbit | stopbit
0 g|l1[1]o]ofo]o 1 1 1
C+1+1+0+0+0+0= 2 {gerade Summe)

Bedeutung der einzelnen Parameter

Startbit:

1

3=> (ungerade Summe=cdd)

Dies st das erste Bit eines Zeichens. Es hat entgegengesetzien Pegel zum Stopbit.

Da .. 0T

Die Informationsbits (Datenbits) werden zwischen dem Starthit und dem Paritatshit Ubertragen

(wahiweise: 7oder 8 Datenbits),

Parity:

Anhand diases Bits wird geprdlt, ob bel der DatanGbertragung ein Fehler aufgetreten ist (Prif-

summe wahlweise: none, odd oder even ).

Stopbit 1, Stopbit 2.

Diese Bits bilden den Abschiu3 des Zeichens (entsprichl dem Ruhepegel der Datanleitung). Sie
haben entgegengesetzten Pegel wie das Startbit (wahlweise 1 oder 2 Stopbits).

Das SETUP bietel die Méglichkeit, das Datenformat frei einzustelien. Naheres hierzu in der Be-
schreibung des SETUP, Kap. 5.
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4.2 Online-Kommandos

Online-Kommandos sind Steuerbefehle, die von einer Steuerung dber die sarelle Schnittstelle an
den Strichcodeleser dbertragen werdan. Diese Befehle werden vom Decoder unmittelbar nach Emplang

ausgeflhrt,

Folganda Onlina-Kommandas stahen ab Software-Version 41.00 zur Verflgung:

>

=B>
e

<D=

<E=
<F=

=G5>

wH

Anzeige der bisher decodierten Strichcodes und der bisher nichl decodienten Strichcodes
auf der Textanzelge.

Sendet die nachfolgenden Kommandos an alle angeschlossene , Slaves™.
Die Zahler fir decodierte und nicht decodierte Strichcodes werden auf Null gesetzt.

Anzeige der akiuellen Konfiguration der Schnittstelle, der Softwareversion und des Erstal-
lungsdatums aul der Texlanzeige.

Aufruf des SETUP,

Latzte serelle Ausgabe nochmals Uber serielle Schnittstelle senden.

Alle akhivierten autaCaontrol-Funktionen werden in den Ruhezustand varsetzt {wie nach
dem Einschalten), die gelbe LED ,ERRCR" wird gelschi. Das Online Kommanda ,G" fin-
det nur in Ausnahmetéllen Anwendung, da bei der Freigabe des ndchsten Leseloras die
autoControl-Funktion aulematisch zuriickgesetzt wird,

Saftware Resel (Warm Start).

<l> Anzelge der Scanrate (Scans pro Sekunde) auf dem Display.

=0

=H=

<=

==

<Xz

=Y

Anzeige, wie oft die erfaliten Strichcodes mit dem RAeferenzeode identisch bzw. nicht iden-
tisch waren.

Anzeige der Anzah| der gelesenen Seans in der rechten unteren Ecke der Textanzeige.
Nochmaliges Belétigen 13scht diese Funktion wieder.

Starten der teach in Funktion
Ausgabe der Scfwareversion auf der seriellen Schnittstelle.
Die Parameter des Decodars werden in den Host geladen.

Die Farameter vom Host werden in den Decoder geladan.

<CTRL+T> Diese Funktion schaitet auf der seriellen Schnittstelle R5232 des Barcodelesers

beim Senden und Empfangan das framing” ab. Es wird somit kein Vor- und Nachspann
{preficierminator) und keine Adresse mehr ausgewsartet,

Einschrankungen: Mach Empfang des <CTRL+T= Zeichens im Decoder. darf fur die ndch-
slen 3 Sekunden kein Zeichean aul der Schnitistelle gesendet werden, Mach Ablauf dieser 3
Sekunden sendat dar Stricheodelaser ein =" Zeichen auf der Schnittstelle. Jatzt mull in-
nerhalb von 2 Sekunden ein beliebiges Zeichen an den Strichcodeleser gesendet werden.
Andernfalls wird das <CTRL+T> Kommando ignorisr und sin |7 auf der Schnittstelle aus-
gegeben. Durch Quittieren mit dem Zeichen .E" wird das SETUP-Meni aufgerufen.
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=+> Sensor 1 aktivieren

<= Sensor 1 deaktivieren

<> Sensor 2 aktivieren

==  Sensor 2 daaktivieren

[05h]  bestitige Empfang mit 08h (ACKnowledge)

[0Th] Signalgeber aktivieren

[20h] glelche Funktion wie (CTRL+T)

[21h] (MAK) letzte serielle Ausgabe wiederholen

{ESC) <L~ <data > Anzeigen von JInformationen” auf dem LCD-Display {ESC=1Bh}

{ESC} <E=
[ESC) <R>

Erléuterungen:

=H>

(ESC}
[05h]..[07h]
= data >

Abfrage des Fehlercodes
Software Raset

Entspricht der Taste |R* des PCs oder Terminals
Eingabewert in hexadezimaler Darstellung von ESC ist [1Bh]
Hexadezimalwerte (durch das angefigte ,h* gekennzeichnet )
Dateninformation(-en)

Bedienungsanleitung DO 55

4-4



4.3 Anschlisse zur Dateniiberiragung:
4.3.1 Pinbelegung der 25 pol. Sub-D-Buchse:

Fin.-Mr, INOUT Funktion

2 auT TxD Sendadaten RS232/0:724
3 I RxD Empfangsdaten R3232V24
4 ouT RTS Steverleitungen RS2320724
5 IM CTS Steuarleitungen BS232/va4q
T Signal Ground R5z32vV24
22 ouT Tx+ TTY passiv
23 ouT Tx- TTY passiv
24 M Rx + TTY passiv
25 I Rx - TTY passiv

Stromquellen fur TTY akliv Schaltung;

6 ouT 20mA Stromguelle 1
g ouT 20mA Stromguella 2
7 GND Stromaguellen

fnschliisse fir den Sensor zur Paketerkennung:

11 ouT VDD Sensor [max. 100mA)
12 ouT GND  Sensor

13 IN IN1  Sensor(12-30V)

] IN IN 2 Sensor(12-30V)

Anschlisse fOr die Schaltausgange:

17 ouT WCC  Schaltausgang (12-30V)

18 I GND Schallausgang

18 ouT QOUT 1 Schaltausgang (max. 100mA)

14 ouT OUT 2 Schaltausgang (max. 100mA)
Anschlisse fur RESET Funktion:

10 M RESET-Eing. (12-30V} 1.)

20 ouT RESET-Eing. (12-30V) 1.)
Anschisse {ir RS486:

15 INCUT RS485 Leitung A

16 INQUT RS486 Leitung B
Verwendung der Intemean DIP-Schalter:

1 RESET Siehe Fullnota 1.)

2 R3232TTY Umachalter ar Empfansleilung R5232 nach TTY

1.) Beim SchlieBen des Schalters 1 eder dem Anlegen einer Spannung GOber PIN 10 und PIN 20
im spannungsfreien Zustand und das anschlieBende Anlegen der Versorgungsspannung
wird die Funktion ,RESET" aktiviert. Die ursplingliche Programmierung ist damit unwi-
derruflich verloren.
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4.3.2 Pinbelegung der 15 pol. Sub-D-Buchse :

Anschilisse fir RS485:

Pin.-Mr. INOUT

D@ =l @ b hd o=

INCUT

INOUT

INTEEN
INTERM
INTEBM
INTERN
INTERM
INOUT

INOUT

INTERM
INTERM
INTERM
INTERM
INTERM

Funktion

GMDO (Schirm)
Leitung A
Laitung B
ADR. 16
ADR. 8
ADR. 4
ADR. 2
ADR: 1
Laitung A
Leftung B
GMND ADR.
GMD ADR.
GND ADR.
GMD ADR.
GND ADR.
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5. Parametrierung des Strichcodelesers - SETUP
5.1 Aligemeines

Um den Leuze-Strichcodelesem eine mogiichst groBe Flexibiital zu geben, wurde aine Ein-
stellmaglichkelt, die sogenannte Parametrierung”, vorgesehen. Diese erfolgt Gber das SETUP. Hierbei
wird gine Anpassung des Strichcodelesers an die aufgaben- und codespezifischen Gege-benheiten vor-
genommen. Das SETUP wird am einfachsten lber einen PC oder ein Bildschirm-terminal durchgefihet.
Die beim SETUF eingesteliien Parameter warden in einem Speicher des Decoders (EEFROM) festge-
hatten. Auch kénnan im Decoder 0D 55 alle Einstellparametar aks Block baer dia Schnittstalle Gbertra-
nan und extarn gespeichert werden. Mit Hilfe dieser Speicher-daten 1&73t sich ein ausgewechselter odar
zusatzlicher Decoder schnell und einfach auf seine Aufgabe programmieren. Anderungen an einer vor-
ganommenan Einstellung sind iiber ein ameutes SETUF jedarzeit magiich.

5.2 Einstellung des Strichcodelesers - Standard SETUP

Leuze Strichcodeleser werden werksaitig auf dia vom Kunden gewunschien anlage- und coda-
spezifischen Parameter eingestelll. Bei Bestellungen ohne Angabe von Parametermn werden sie mit fol-
gendem Standard-SETUF ausgeliafert.

CODE
CODETYPE: 1 (2of5int.)
DIGITS: 10
CODE CONFIGURATION
QUIET ZONE: 3
EQUAL SCANS: 2
NUMBER OF LABELS: 1
CODE ERROR CHAR.: 18h  (Hex.)
DECODE INTERVAL: 0 (not active)
CALIBRATE MODE: N (NO)
AUTOCONTROL
DECODE QUALITY
QUALITY LEVEL: 0 (not active)
WARMING CHAR: 07h  (Hex.)
SWITCH ON PORT 1: N (NO)
SWITCHON PORT 2: L § (YES)
BAD READ
BADREAD LEVEL: 0 (not active)
WARNING CHAR: 07h  [Hex.)
SWITCHON PORT 1: N (NO)
SWITCHON PORT 2: Y (YES)
SERIAL PORTS
PROT. STRUCTURE
STARTCODE CHAR: 53h  [Hex.)
MESSAGE SEPARATOR: 00h  [Hex.)
HARDW. WARN. CHAR: 40h  (Hex.)
DECODER ADRESS: 1]
LAST SLAVE ADDR: 1 (max. 4 Slaves)
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RS232TTY
DATA FORMAT:
BAUDRATE:
PROTOCOL:
PREFIX;
ADDRESS TYPE:
TERMINATOR 1:
TERMINATOR 2:
HANDSHAKE MODE

RS485
DATA FORMAT:
BAUDRATE:
PROTOCOL:
PREFIX:
ADDRESS TYPE:
TERMINATOR 1:
TERMINATOR 2:
MULTINET PRIORITY:

DNGITAL INOUT

SENSOR PORT 1

SENSOR LEVEL HIGH:

DEBOUNCE TIME:
SENSOR LOGIC:

SENSOR PORT 2

SENSOR LEVEL HIGH:

DEBOUMCE TIME:
SENSOR LOGIC:

SWITCH PORT 1
BASE LEVEL HIGH:
SWITCH GOOD READ:
SWITCH BAD READ:

SWITCH PORT 2
BASE LEVEL HIGH:
SWITCH GOOD READ:
SWITCH BAD READ:

REFERENCE CODE
ENTER REF. CODE:
DON'T CARE CHAR:
TEACH IN SOURCE:

0Ch

02h

0Dh
OAh
10

- n =

—

<~ ZZ

2Ah

Die Erzéuterung der einzelnen Parameter erfolgt in Abschnitt 5.5
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(8-NONE-1)
(9600 baud)
(T+R FRAME)
(STX)

(NO ADDRESS)
(CR)

(LF)

(multiMet)
(57600 baud)
{T+R FRAME)
(STX)

(MO ADDRESS)
(CR)

(LF)

(ND)
(ms)
(OUT =51)

(NO)
(ms)
(OUT=51)

(NO)
(NO)
(NO)

(NO)
(NO)
(VES)

{Hex.)
(NO TEACH IN)



5.3 SETUP-Menils

Zur eirfachen und schnallen Handhabung wurde das SETUP in bis zu vier Menl-Ebenan auf-
gegliedert. Mit Aufruf des SETUP durch das ONLINE-Kommandeo [E' erscheint das Hauptmend . SE-
TUP* auf dem Display des Decoders. Durch Eintasten der entsprechenden Positionsnummer ader durch
Auswahl des Meniis und Batatigen der ,RETURN"-Taste (Eingabetasts), kann jewells das gewlnschte
Meni der nachsten Ebene auigerufen werden. In der untersten Ebene wird nach Anwahlen einer Funk-
tion durch Dricken der Leertaste (SPACE) oder der ,RETURMN"-Taste immer der nachiolgende Menu-

punkt aufgerufen (Scroll-Funktion).

Durch Betatigung der Tasten O oder ESC wird in das dbergecrdnete Menu und mit X" direkt in das
Hauptmend zurlickgesprungen.

Mach der Anderung einer Einstellung wird durch die Bestitigung der Eingabe mit .RETURN® auto-
matisch in die Gbergeordnete Ebene zurlickgesprungen,

Wichtiqg: Einstellungen werden erst durch Bettigen der RETURN"-Taste (bernommen. Der
Ricksprung in das Hauptment! mit dem ONLINE-Komando X" (siehe Abschn.4.2),
chne vorherige Betédtigung der Retumntaste, bewirkt keine Ubarmahme des neuen
Parameters .

Empfehlung:  Zur besseren Orientierung wahrend des SETUP empfiehlt es sich, die graphische
Darstellung auf Seite 5-4 autzuschlagen.
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Graphische Darstellung des Setup

*HTERIT SRV et

RETURK TO SETUF [1)

v CPRYE aresereesr
CODE 1]
AFTOCTITROL 121
SERIAL PORTS 131
DIGITRL INJOUT 4]
FEREHCE CODE

STORE BOTHING {21
STORE. PEEMANENT [3]
EELECT:

5]

++ REFERENCE CODE #+

<+ DIGITAL

+r BERIM PORTS +++

+os DOQE #+sbsdssbns
T

CODE TTPE l.:li
CalE CONFIO [
SELECT:
COLE COHFICURATION
131
E}
CODE EFROR CHAR. |d]
DECCOE [WTERVAL |5
CALIERATE MCDE  [&] .
CODE TYPE EELECT: " -

4 - L

*2/5 interleaved (Ll o

YCODE 1% (2] '

25 TATR 3] a®

Li% Induscelal ltl

. 3]

Ehi 5]

CODE 128 /ERN 1294

Poaras ids {5 e
EAN Addandun £ T

SELRCTED:®
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5.4 Durchfiihrung des SETUP
Im folgenden werden Hinweise zur Durchfiihnung des SETUP gegeben.

[1] Aufruf des SETUP
Das SETUP wird durch das ONLINE-Kemmando E* aufgerufan. Wahrand des SETUP darf der
Strichcodeleser kelne anderen Aufgaben ausfihrean,

[2] Andern einer Einsteliung

Zum Andern giner bestimmien Einstellung wird der entsprechende Menlpunkt angawahlt, In der
untersten Zeile erscheint SELECTED:" und die akluelle Einstellung. Diese Einstellung wird durch
Eingabe eines neuen Wertes Oberschrieben. Die Eingabe muB mit der RETURN"-Taste" be-
statigt werden. Die naue Enstellung kst nun abgespeicher und es erscheint die néchst hihare
Meanlabene auf der Anzeige. Die Eingabe kann mit der [ESC"-Taste in jadem Stadium abgebro-
chen werden, die alte Einstellung bleibi dabei erhalten. Bei Eingabe eines ungiitigen Wertes, oder
wenn der Wert zu grof oder zu klzin ist, erscheint filr ca. sina Sekunde die Meldungen \VALUE
TOO GREAT" oder VALUE TOD SMALL". Danach kann ein neuer Wert eingegeben werden.

[3] Scrollfunktion

Mit Hilfe der Leeraste (Space) kann auf der untersten Mendebene gebléttert werdan, Bai jeder
Betaligung der Leertaste wird der nachfolgende Menlpunkt aufgerutan. Viom latzten MandipLinit
einer Ebene wird durch Dricken der Leeraste automatisch zum erstan Meniipunkt derselben
Ebene zurickgesprungan. Alle andem Tastenfunktionen blelben unvergdndert erhalten. So kon-
nen z.B. an jeder Stalle im Mend Rockspringe mit ESC oder Q vorgenommen werden.

[4] Beenden des SETUP

Das Setup kann nurvom Meni EXIT SETUP" aus varlassen werden. Wird das SETUP nicht ard-
nungsgem&l dber dieses Menl verlassen (z.B. durch Ziehen des Netzsteckers), so warden die
zuvor verdnderten Parameter ignoriert. Indas EXIT SETUP-Meni kann man durch mehrtaches
Betdtigen der [ESC"-Taste oder direkt mit dem Onlinekommando X" gelangen. Dort kann zwi-
schan der ,Rlckkehr ins SETUP-Men(l® (RETURN TO SETUP), dem Vedassen des SETUPs
ohne Speichern® (STORE NOTHING), oderdem Verlassen des SETUPs mit Spaichem dernau-
en Einstellung im EEPROM® (STORE PERMAMNENT), ausgewahlt werden,

[5] SETUF mittels Leuze Terminal-Emulation (Term 93)
MNach Aufruf der Terminal-Emulation (CATERM} auf dem PC bieten sich generell 2 Miglichkeiten
der Datenkommunikation:

1. Betriebsart ungerahmt [ NO FRAMING)
2. Betrniebsart gerahmt (FRAMING)

1. Um in der Betriebsart ungerahmt" zu arbeiten ist es nolwendig, beide Rahmen, sowahl den
des PC als auch den des Decoder DD 55, abzuschalten,

Am PC 1873t sich dies mittels < ALT - F6 > durchflhren. Der Beleh| < ALT - FE = hat eine Toggle-
Funkfion d.h., der Rahmen kann damit gin- und ausgeschaltet warden (vergl. F1 Hiflsmend).

Der jeweilige Zustand ist auf dem Bildschirm rechts unten erkennbar, Bei eingeschaltetem Rah-

men warden Prafix und Terminatoren angezeigt. Bel abgeschaltetem Rahmen bleiben diese Fal-
der leer, ebenlalls das Adressfeld links unten (siehe F1, Hilismena).
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Das Abschalten des DD 55 Rahmens erfoigl ebenfalls Uber die PC-Tastatur, Die Tasten-
kombination <CTEL + T= + Zeichen (siehe Abschn, 4.2 Online Kemmandos) schaltet den Rah-
men ab. Mach Erscheinen des Zeichens =" muf innerhalb von 2 Sekunden ein (E" eingegeben
werden um ins SETUFP zu gelangen. In dieser Batriebsart werden weder Frefix und Terminatoren,
noch die Adresse ausgewsarlel. Beim Verlassen des SETUP schalietder Decoder DD 55 den Rah-
men automatisch wieder zu. Es ist zu beachten, dall in diesar Belriegbsart bastimmte Einstellun-
gen, z.B. solche, die einen Adreasbereich bendtigen, nicht verganommen wardan kbnnen.

2. Beider Betlriebsart gerahmt ist ebenfalls zu beachtan, dal sowohl der PC als auch der Decoder
die gleiche Betriebsart benutzen. Diesist mit <ALT - FG=am PG sicherzustellen. Der Decoder DD
55 befindat sich nach dem Einschalten automalisch in dieser Belriebsart. Der Aufrul des SETUR
erfolgt nun direkt Gber das Online-Kommando E",

Hinweis: Linabhangig von der jeweiligen Einstellung Jgerahmt oder ungerahmt’, kann der SETUP
Aufruf direkt mit der Tastenkombination <ALT + Funktionstaste F4= arfalgen. Dabei ist zu beach-
ten, dafd automatisch die Betriebsar ,ungerahmt” lbemommen wird. Bei Einsteflungen von z.B.,
der Decoderadresse im multiNet plus, ist jedoch die gerahmite Betriebsart Voraussatzung.

Waltere Einstellungen siehe F1, Hiltsmend

Wichtiger Hinweis!
Die bei den nachfolgenden Mentpunkten hinter dem Begriff ,SELECTED: ..." aufgefihrten Wer-
te antzprechen den Einstellungen des Standard-SETUP.
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5.5.2 Meni 1: CODE

+++ CODE ++++t+++++ 2. Ebens
CODE TYPE (1)

CODE CONFIG (2)

SELECT:

In digserm Menl kinnen die Codes ausgewahht und codespezifische Einslellungen vorgenaommen
werdean,

CODE TYFE 3. Ebene

CODE 39 {2)
2/51ATA {3)
2/5 INDUSTRIAL (4)
(3)
upc (8)
EAN (7)
CODE 128/EAN 128 (8)
Pharma Code (9)
EAN Addendum (A)
CODABAR (B)
SELECTED:"

Die autgefiihien Codearten sind standardméBig implementier. Weitere Codearten sind aut Anfrage
erhiltlich. Der Stem " kennzeichnet die im SETUF ausgewahiten und damit aktivierien Codearten die
yom Strichcodeleser gelesen wardan kénnen. (Im Beispiel ist dies die Codeart 2/5 interleaved).

DIGITS 4, Ebena
SELECTED: 1-20

Mach dar Auswahl der Codeart verlangt das SETUP automatisch die Eingabe der mdglichen Stallen-
zahlen, Fir jade Codeart konnen verschiedena Codelangen definien werden. Bis zu drei einstellige ader
zweistallige Ziffern (z.8. 8,10,14), sind als Stellenangabe zuléssiy. Fir variable Stellenzahlen konnen
Bersicha definiert werden, auch gemischt mit einer festen Codelange, (2.8.:4,6-12). Die varschiedenen
Warta miszen durch ein Komma, die von - big® Angaben aines Bereichs (z.B. 5-14) durch einen Binde-
strich getrennl werden

Hinweis: Beim Pharma Code entsprichl die Einstediung der DIGITS, der Anzahl der Striche. st beim
Code 128 die Anzahl der Stelien nicht bekannt, 1881 sie sich folgendermalien berechnen:

(Anz. Striche + Anz. LOcken - 13)/6
Die maximal zulissige Stellenzahl ist code-abhéngig, sie sollte jedach 40 Stellen nicht ubarschreiten.

Die Eingabe der Stellenzahl Mull 0" bewirkt, daf diese Codeart inaktiviert wird und nicht gelesen wer-
den kann; der Stem vor dem Codenamen verschwindet im Meni CODE. TYPE".

Nach Beendigung der Stelleneingaben zeigt der Decoder wieder das ,CODE TYPE" Auswahlmen.
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CODE CONFIGURATION 3. Ebens

QUIET ZONE 1)
EQUAL SCANS (2)
NUMBER OF LABELS (3)
CODE ERROR CHAR. (4)
DECODE INTERVAL  (5)
CALIBRATEMODE (6}
SELECT:

Indiesern Meni werden zusitzliche Angaben fir die zu lesenden Strichcodas spezifizien

QUIET ZONE 4. Ebana

RANGE = 2..7
SELECTED: 3

Mit der ausgewahiten Ziffar wird aine Potenz zur Basis 2 gebildet, wobei die Zitfer als Exponant ein-
gesetizt wird. Das Ergebnis (Faktor) wird zur Berechnung der Ruhezone (Qulat Zone) verwendeal,

Beispiel.: Die Ziffer .3" ergibt den Faktar 2 =3

Eingabewerl Zwelerpotenz Faktor

2 1x2 4
3 1x2 8
W.S.W.

Die Ruhezone wird Iir den Anfang und das Ende des Barcodes getrennt barechnet. Fiir den Strich-
code-Anfang wird die Strichbreite des ersten Striches 2ur Berechnung herangezogen. Diese Strichbrel-
te wird mit dam errechnsten Faktor* multipliziert und ergibt die Lange der Ruhezane vor Baginn des
Strichcodes an. Ebenzo wird mit dem lelzlen Strich des Codes verfahren und damit die Ruhezone am
Stricheode-Ende fasigelegt

Die Ruhezone sollle den 10-fachen Wert der Modulbralte nicht unterschreiten, mindestens jedoch 2,5
mm betragen.

EQUAL SCANS 4. Ebene

RANGE = 1..255
SELECTED: 2

Der Strichcadeleser bietet die Méglichkeit, sine gréBere Anzahl von Scans wahrend der ,Aktivie-
rungszeit” des Lasskoplfes (Lasersirahl eingeschaltet) zu erfassen und zu decodieran. Um die Deco-
diersicherheit zu erhGhen, kann man mit der Einstellung ,EQUAL SCANS® angeben, wiaviele Lesungen
(Scans) ubereinstimmean missen, bevor die Ausgabe des decodieren Codes erolgan kann, Wird diese
Anzahl nicht erreicht, zeigl das Display . TOO LESS RESULTS" an,
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NUMBER OF LABELS 4. Ebene

RAMGE =1...8
SELECTED: 1

Innerhalb einer Aktivierungszell (Lesetor gedfinet) kiinnen bis zu 9 verschiedane Sirichcodearten
pder Stricheodeiniormationen (gleiche Codeart, aber unierschiedliche Stellenzahl) gelesen und deco-
diert werden. Die vorgesehane Anzahlist hier auszuwéhlen. Wenn wihrend einer Aklivierungszeil we-
niger Codes erkannt werden als eingestellt sind, dann wird bei der Ausgabe fir jeden fehlenden Code
das entsprachenda , CODE ERROR CHARACTER" gesendat.

CODE ERROR CHAR: 4, Ebene

RAMGE: 00h..7TFh {HEX}
SELECTED: 18h

Diases frei parametrierbare Kontrollzeichen wird gesendet, wenn eine Effassung und Decodierung

negativ verlaufen ist. Im Display des Decoders erscheint 2in Hinweis, weshalb nicht decodiert werden
konnte. (Die Einstellung ,00°h bedeutet, das Zeichen wird nicht gasendat),

DECODE INTERVAL 4. Ebena

RANGE =0,3..98
SELECTED: 0

Wie bereits in Abschnitt 3.1.2 erdautert, wird damit das Intervall zum Aktivieren eines Lesetores be-
stimmt. Der eingestelite Wert mal 100 ms entspricht der Intervallzeil: abzdglich einer Test eingesteliten
Pausenzelt von 200 ms ergibt dis Offnungszai flir das Lesetor.

Belispial: der Wert 5 entspricht einer Intervallzeit von 500 ms und damit einer Aklivierungszeit des Le-
setors von 300 ms (500 ms Intervallzeit minus 200 ms Pause = 300 ms Leselor). Wegen der Pausenzeil
vor 200 ms sind die Werte 17 und , 2" nicht 2ulgssig

Nach edolgter Decodierung aines Ergebnisas wird die Laserdiode abgeschaltet. Nach Ablauf der In-
tervallzeit wird das Lesetor geschlossen und anschiiefend gleich wieder gediinet,

CALIBRATE MODE 4. Ebene

YES - NO
SELECTED: N

Diese Funktion dient als Einstelinilfe bei der Montage oder als Beurtedlungshilfe fir ein Sirich-
coclemuster, Der Strichcodeleser wird dabei in einen Arbeitsmodus versetzi, in dem er kontinuierlich ver-
sucht, Strichcodes zu erfassen, sle auszuwerten und anschlizBend auszugeben. Auch wenn kein Sirich-
code zum Lesen vorliegt bleibt die Laserdiode sténdig eingeschaltet. Der Decoder bleibtim Wartestatus,
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5.53 Meni 2: AUTOCONTROL
+++ AUTOCONTROL +++ 2. Ebene

DECODE QUALITY (1)
BADREAD (2)
SELECT:

Mit diesen autoControl* Funktionen kénnen Wamungean ausgegeben werden, wenn sich die Lege-
tanigkeitder Strichcodes verschlechtert. Die Ausgabe der Warnung kann iber die Schittstelle oder (iner
die Schaltausgénge erfolgen. Dabei soliten die Schwellenwerta so eingestelll werden, dal die Anzeige
bereits bei einar unkritischen Verschlechterung der Lesafahigkelt beginnt, solange die Lesesicherhait
noch nicht beaintrachtigtist. Das gibt dem Benutzer eine ausreichende Reaktionszelt den Grund der Ver-
schiechterung (z.B.: verschmutztes Optiktenster, verschmutzie Etiketten, Nachlassen des Kontrastas)
zu untersuchen und Geganmainahmen enzuleiten

DECODE QUALITY 3. Ebens
QUALITY LEVEL ()]

WARNING CHAR {2)

SWITCHON PORT 1 (3)

SWITCHON PORT 2 (4)

SELECT;

In diesem Menll werden die Schwellenwerie fur eine allm&hliche Abnahme der Lesbarkeit fesi-gelegt
und die Warnkriterien, die bei Unterschraiten diesar Werte wirksam werden sollen.

QUALITY LEVEL 4, Ebene

RANGE = 0..99
SELECTED: 0

Mitdieser Funktion kann eine allmahliche Vermindarung der Lesefahigkeit eines Strichcodes erkannt
werden, Der eingestellte Wert gibt das gewlinschte Verhélinis (in %), van erfolgreich decodierten Scans
2u den insgasamt méglichen Scans innnerhalb eines  Strichcodebereiches” an. (Als Strichcodebereich
gilt die Zona innnerhalb eines Lesetores in der vom Scanner ein Strichcoda-muster dedektier wird. Sie-
he Abschn. 6.1.1 und Graphik 6.2.1)

WARNING CHAR 4. Ebene

RANGE = 00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 07h

Hiermit wird das Wamnzeichan bastimmt, welches ein Unterschreiten des singesteliten Schwal-
lenwertas anzeigen soll. Es wird in hexadezimaler Form aingegeben; das Zeichen kann frei gewshit wer-
den. (Die Einstellung .00"h bedeutel, das Zeichen wird nicht gesendet).

SWITCH ON PORT 1 4. Ehena
YES - NO {¥)-(N) '
SELECTED: N

Mit dieser Funktion kann bestimmt werden ob der Schaltausgang des , SWITCH PORT 1* bei Unter-
schreiten der Wamschwelle aktiviert warden soll. Die Impulsdauer betrégt 300 ms.
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SWITCH ON PORT 2 4. Ebene

e s ——— L

YES-NO (¥) - (N)
SELECTED: ¥

Mit dieser Funktion kann bestimmt werden ob der Schaltausgang des SWITCH PORT 2" bel Unter-
schreiten der Wamschwelle aktiviert werden soll. Die Impulsdausr batragt 300 ms.

BAD READ 3. Ebene

BAD READ LEVEL (1)
WARNING CHAR  {2)
SWITCHPORT1  (3)
SWITCHPORT2  {4)
SELECT:

Dieses Men dient zur frithzeitigen Erkennung und Wamung bei einer schnellen Abnahme der Lese-
téhigkeit. Hier werden die Schwellenwerta und Wamnkriterien festgeleqt, die bai Uberschreilen dieser
Werte wirksam werden sollen.

BAD READLEVEL 4, Ebana

RANGE =0..99
SELECTED: 0

Mit dieser Funktion wird fesigelegt, ob bei einer schnellen Abnahme der Lesefahigkeit, die Ausgabe
einer Meldung verziigert werden soll. Die gewlinschte Verzogerung (Anzahl der aufeinander-folgenden,
nicht decadierbaren Strichcodes) wird in einem einstellbaren Summenzahler gespeichert. Eine Meldung
erfoigt erst bai Uberschreiten des eingesteliten Schwellenwertes (siehe Abschn. 6.1.2 und Graphik
6.2.2).

WARNING CHAR 4. Ebene

RANGE = 00h..7Eh (HEX}
SELECTED: 07h

Damit kann das Warnzeichen fir das Uberschreiten des eingesteliten Schwellenwerts frai gewahit
werden. (Die Ensteliung ,00°h bedeutet, das Zeichen wird nicht gasendet).

SWITCHONPORT1 4. Ebeng

YES - NO (¥)-(N)
SELECTED:N

Mit dieser Funktion kann bestimmt werden ol der Schaltausgang des SWITCH PORT 1° bei Uber-
schreiten der Warnschwelle aktiviert werden sall. Die Impulsdauer betrégi 300 ms.

SWITCHON PORT 2 4. Ebang

YES - NO (Y)-(N)
SELECTED: ¥

Mit dieser Funklion kann bastimmt werden ob der Schaltausgang des  SWITCH PORT 2 bei Uber-
schreiten dar Warnschwelle aktiviert werden soll. Die Impulsdauer betragt 300 ms.
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5.5.4 Men( 3: SERIAL PORTS

+++ SERIAL PORTS +++ 2. Ebene
PROT.STRUCTURE (1)

RS232/TTY (2)

RS485 3)

MULTISCAN (4}

RK512/3964 (5)

SELECT:

In diesem Menti werden die Formale der Datenprotokolle und die Uberragungprozeduren fiir die
Steuarungs- und Dateninformationen festgelagt

PROT. STRUCTURE 3. Ebene

STARTCODECHAR (1)
MESSAGE SEPARATOR (2)
HARDW. WARN. CHAR (3)
DECODER ADDRESS  (4)
LAST SLAVE ADDR:  (5)
SELECT:

Dieses Menl dient zur Festiagung der Start-, Kontroll- und Steuerzelchen fir zu Ubertragenden Da-
tensatza, sowis zur Adressierung der verschiedenan Teilnehmer {Strichcodeleser, Steuerungen etc.)in
elnam Metzwerk.

STARTCODE CHAR 4. Ebene

RANGE=00h..7Fh [HEX}
SELECTED: 53h

Mit diesem einstellbaren Zeichan signalisier der Decoder dem angeschlossenen System seine Be-
triebsbersitschafi. (Die Einstellung .00"h bedeutet, das Zeichen wird nicht gesendet)

MESSAGE SEPARATOR 4. Ebene
RANGE = 00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 00h

Dieses frei bestimmbara Kontrollzeichen fligl die Datensétze von mehreren Strichcodes zu sinem
Block zusammen und trennt die verschiedenen Sétze mit dem eingesteliten Kentrolizeichen. Die im SE-
TUP eingeslelten Steuerzeichen (z.B.: PREFIX, ASCI-ADR,. TERMINATOREN efc.) werden jewsils
vor und hinter dem Datanblock gesendet. (Die Einstellung 00*h bedeutst, das Zeichen wird nicht ge-
sendet)

HARDW.WARN.CHAR 4. Ebens

RANGE=00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 40h

Mit diesem Zeichen, signalisiert der Decoder ainen technischen Defekt in der Hardware. Dieses frai

parametrierbare Zeichen wird an das angeschiossene System (bertragen. (Die Einstellung ,00"h be-
deutet, das Zeichen wird nicht gesendet)
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DECODER ADDRESS 4, Ebene

RANGE=0.231
SELECTED: 0

Bei Anwendungen, in denen mehrere Strichcodeleser an emar gemaeinsamen Steuerung betrieben
werden, solite jedar Strichcodeleser anhand einer Kennung (z.B .; 2-Byte ASCII-Adresse ) identifizierbar
sein, Diese Kennung wird unmittelbar nach dem ,PREFIX® Ubertragen (siehe serielle Schnittstelle) .

LAST SLAVE ADDR: 4. Ebene
RANGE=1.31
SELECTED: 1

Wird der Barcodeleser im multifNet” als , MASTER" eingaselzt so mull er wissen, wieviel SLAVES®
am Netzwerk angeschlossen sind (es kdnnen bis max, 31 Slaves an einem Master, der die Adresse
JJ'erhil, angeschlossen werden), Die LAST SLAVE ADDR gibt somit die Anzahl der angeschlossenen
Slaves wieder,

Bei der Initialisierung kann fastgastellt werden, ob sich auch alle, im SETUP des MASTERS' singe-
stellten SLAVES”, im Netzwerk melden. Die vermifiten ,SLAVES® werden bei ihrem AnschiuB vom MA-
STER"selbsistandig erkannt und ins  Leuze muliNet” Netzwerk singebunden, Fehiende , SLAVES wer-
den vom ,MASTER" gesucht, Wenn ein ,SLAVE" nicht gefunden wird ibertriagt der MASTER" gine
Fehlermeldung an das System.

Wird die Hardwareadresscodierung bei den Slaves verwendet (siehe Anhang 10-4), werden ab der
Softwareversion V 43,00 alle Slaves automatisch erkannt und entsprechend adressient. Eine Zuordnung
der jeweiligen Slave Adresse (Soltware seilig) erfalgl somit.

RS232/TTY 3. Ebene
DATAFORMAT (1)
BAUDRATE 2)
PROTOCOL (3)
PREFIX (4)

ADDRESS TYPE (5)
TERMINATOR 1 (6)
TERMINATOR 2 (7)
HANDSHAKE MODE (8)
SELECT:

In dissem Menl werdan dis Ubertragungsprazeduran und -parameter fir die Schnittstelle RS232 /
TTY definiert.
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DATA FORMAT 4. Ebene

7-NONE-2 (1)
7-EVEN-1 (2)
7-EVEN-2 (3)
7-0DD -1 (4)
7-0DD -2 (5)
B-NONE-1 (6)
8-NONE-2 N
8-EVEN-1 (8)
B-EVEN-2 (9)
8-0D0D -1 (A)
8-0DD -2 (B)
SELECTED: B

Fur die RS232 (V24) / TTY Schniltslelle kinnen die Dalenbits, Paritatsbits und Stopbils in oben ge-
nannten Kombinationen ausgewahlit werden (siehe Abschn. 4.1.2).

BAUDRATE 4. Ebene
300 ()
600 (3)
1200 (4)
2400 (5)
4800 (6)
9500 (7
19200 (8)
SELECTED: 7

Fir die RS232 / TTY Schnitistelle stehen obige Ubertragungsgeschwindigkeiten (Baudraten) zur
VertGgunag,

PROTOCOL 4 Ebene
NO FRAME (1)

T FRAME (2)

R FRAME (3)

T+R FRAME (4)

ACK/NAK (5)

RK512 /3964 (6)

SELECTED: 4

Mit dieser Funkfion wird das Empfangs- und Sendepratokall fir die RS232/ TTY Schnitistalle einge-
stellt. ,FRAME" signalisiert, daf die Informationszeichen in jedem Datensatz von bestimmien Steuer-
zeichen eingerahmt sind (Prefix, Terminator).

Mit ,R" {filr Receive-FRAME), ,T" (fir Transmit-FRAME) und ,T+R" (fir Recelve + Transmit FRAME)
wird dem Decoder mitgeteilt, ob eine Kammunikation fiir Emplangen ((R"), Senden |, T") oder Empfan-
genund Senden (T + R*) gewiinscht wird. Wenn der Manipunkt ACK/NAK" ausgawahit wurda, sendet
der Decoder seine Daten bis zu dreimal, solem nicht vorher ein ACK® {Acknowledge = 08h) gesendet
wird. Die Uberragung das letzten Datensatzes kann durch Senden von ,NAK® wiederholt werden (oder

mit dem Onlinekommanda  F7).
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PREFIX 4. Ebene
RANGE=00h..7TFh {HEX}
SELECTED: 02h

st das Interfaceprotokoll auf [FRAME® eingestelit, so wird dieses frei parametrierbare Zeichen als 1.
Kontrollzeichen (02h==5TX, Start of TeXt) der Codeinfarmation empfangen und/oder dbertragen. Die
Eingabe mufd als 2-stellige Hexadezimalzahl erfclgen. (Die Einstallung ,00"h bedeutet, das Zeichen wird
nicihl gesendet).

ADDRESS TYPE 4. Ebena
NO ADDRESS (1)

1BYTEBINARY  (2)

2 BYTE ASCI (3)

RK512 /33964 {4)

SELECTED: 1

Mit dieser Auswahl kann festgelegt werden, ob die Adresse in das Datenprotokoll eingefigt und in
welcher Form sie Obertragen werden soll. Bei Auswahl (4) wird die verschilisselle Adresse des Strichco-
delesers im Telegramm-Kopf mitgesandet.

VORSICHT: manche SPS'n interpretieren die Bindre-Adresse. als Steuerzeichen

TERMINATOR 1 4. Ebene
RANGE =00h..7Fh {HEX]}
SELECTED: 0Dh

Ist das Intefaceprotokell auf, FRAME" gingestelli, so wird dieses frei paramelnierbare Zeichen als ar-
stes Schlufzeichen (0Dh==CR, Carriage Retumn) der Codeinformation empfangen und/eder Oberlra-
gen. Die Eingabe muB als 2-steliige Hexadezimalzahl erfolgen. (Die Einstellung 00°h bedeutst, das Zai-
chen wird nicht gesendet).

TERMINATOR 2 4. Ebene

RANGE = 00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 0Ah

Ist das Intertaceprotokolll auf JFRAME® eingestellt, so wird dieses frei parametrierbare Zeichen als
rweites SchiuBzeichen (0Ah=>LF, Line Feed) der Codeinformation empfangen und/oder dberlragen.
Die Eingabe muf? als 2-stellige Hexadezimalzahl erfalgen. (Die Einstellung .00 bedeutet, das Zeichen
wird nicht gesandet),
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HANDSHAKE MODE 4, Ebene

Range=1.9
SELECTED: 2

Mit Hite der RTS und CTS Steuereitungen kann fir die RS232 ein sogenanntes Handshake"
(Stauerung das Datenaustausches zwischen 2 Gerdten Ober Hardware) durchpefithrt werden. Die Pa-
rameter 1..8 haben dabei folgende Bedeutung:

1 ATS inaktiv CTS zum Senden unbenutzt
2 ATS aktiv CTS zum Senden unbanutzt
3 HTS inakdiv sends nurwenn CTS akliv
4 ATS aktiv sende nurwenn CTS akliv
5: ATS aktiv wahrend Sanden CTS zum Senden unbenutzt
6: RTS aktiv wahrand Sandan sande nur wenn CTS akliv
7 RTS=CTS CTS zum Senden unbenut=t
B Halbduplex CTS muli vor Senden inakliv sein
2§ KON/ XOFF HTS akiiv - CTS unbenutzt
RS 485 3. Ebene
DATA FORMAT {1)
BAUDDRATE {2)
PROTOCOL (3)
PREFIX (4)
ADDRESS TYPE ({5)
TERMINATOR 1 (6)
TERMINATOR 2 (7
MULTIMNET PRIORITY (B)
SELECT:

In diesem Meni werden die Ubertragungsprozeduren und -parameter fir die Schnittstelle RS485 de-
finiart.

DATA FORMAT 4. Ebana
7-NOME-2 (1)
7-EVEN-1 (2)
7-EVEN-2 (3)
7-0DD-1 (4)
7-0DD -2 (5)
8-NONE-1 (8)
8-NONE-2 (7)
8-EVEN-1 (8)
8-EVEN-2 (9)
8-0DD -1 (A)
8-0DD -2 (B)
mulitNet (©)
SELECTED: C

Damit wird das Dalenformat fir den Betrieb der RS485 (Standardeinstellung: [Lauze multiNet) fast-
gelegl.
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BAUDRATE 4, Ebene

110 ™)
300 (2
600 (3)

1200 (4)
2400 (5)
4800 (6)
9600 @

19200 8)

38400 (@)

57600 (A)

SELECTED: A

Die Standardibartragungsrate {Baudrate) auf der RS485( Standard: Leuze multiNet’) betragt 57600
Baud.

PROTOCOL 4. Ebena
NO FRAME (1)
T FRAME (2)
R FRAME (3)
T+R FRAME (%)
ACK/NAK (5)
(6)

MULTINET SLAVE  (7)
MULTINET MASTER (8)
SELECTED: 4

Mit dieser Funktion wird das Empfangs- und Sendeprotokall fir die RS232/ TTY Schnittstelle einge-
shellt.

FRAME" signalisiert, daf3 die Informationszeichen in jedem Datensatz van bestimmten, Steuerzei-
chen eingerahmt sind (Prefix, Terminator).

Mit |R* {far Receive-FRAME), .T" (fur Transmit-FRAME) und , T+R" (fir Receive +Transmit FRAME)
wird dem Decader mitgateilt, ob eina Kommunikation fir Empfangen {,R*), Senden (,T") oder Empfan-
gen und Senden (,T + R") gewlnschi wird.

Wenn der Mentipunkt ACK/NAK" ausgewahit wurde, wird nach jeder DatenGberragung auf eine Be-
statigung gewartet (Acknowledge = 06h). Ist nach Ablauf der Wartezeit kein ,ACK" vomn Decoder emp-
fangen worden, so wird die Datenbertragung wiaderhol und emeut auf die Bestitigung gewartet. Nach
dem dritten erfolglosen Versuch werden die Daten verworian. Die letzte Datentberiragung kann durch
Senden eines MAK" oder dam Onlinekommando ,F* wieder-holt werden.

Bel der Einsteflung ,MULTINET MASTER" bzw. MULTINET SLAVE® werden Master und Slave (ber
die FiS485 verbunden. In disser Kenfiguration arbeitet jeder Decoder als selbsistandige Einheit. Alle Da-
ten. auch die von den ,SLAVES®, werden vom ,MASTER' gesammelt und auf seiner RS232TTY
Schnittstelle ausgegeben. Zur Unterscheidung der einzelnen Scanner mupB jedem Gerét eine Kennung
(Adresse) zugeordnet werden, Damit kann jeder ainzelne Decoder (iber den MASTER" mit Hilfe seiner
Adresse angesprochen werden. Durch eine solche Adressierung LBt sich z.B. das SETUF idr alle Scan-
nervarandarn,
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PREFIX 4. Ebana

Ist das Interfaceprotokoll auf [FRAME® eingestelit, so wird dieses frel parametriarbare Zeichen als 1.
Kontrolizeichen (02h==STX, Start of TeXt) vor der Codeinfarmation empfangen und/cder Ubertragen.
Die Eingabe muB als 2-stellige Hexadezimalzahi erfolgen. (Die Einstellung ,00°h bedeutet, das Zeichan
wird nicht gesendet).

ADDRESS TYPE 4. Ebene
NO ADDRESS {1)

1 BYTE BINARY (2)

2 BYTE ASCIl (3)

SELECTED: 1

Mit dieser Auswahl kann fesigelegt werden, ob die Adresse in das Datenprotokall eingafiigt und in
welcher Art sia (ibartragen werden soll.

VORSICHT: manche SPS interpretisran die Bindr-Adresse als Steuerzeichen.

TERMINATOR 1 4. Ebene
RANGE = 00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 0Dh

Ist das Interfaceprotakoll aul [FRAME" singestelll, so wird dieses frei parametrierbare Zeichen als ar-
stes Schiufzeichen (0Dh=>CR, Carriage Return) der Codeinfarmation empfangen undioder iibartra-
gen. Die Eingabe mun als 2-stellige Hexadezimalzah arfolgen. (Dia Einstellung ,00%h bedeutet, das Zei-
chan wird nicht gesendat),

TERMINATOR 2 4. Ebene

RANGE = 00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 0Ah

Ist das Interfaceprotokoll auf ,FRAME" eingestelit, so wird dieses frei paramelrierbare Zeichen als
zweites SchiuBzeichen (0Ah==LF, Line Feed) der Codeinformation emplangen undfoder Gbertragen,
Die Eingabe muf als 2-stellige Hexadezimalzahl erfolgen. (Die Einstellung ,00'h bedeutet, das Zeichen
wird nicht gesendet).

MULTINET PRIORITY 4. Ebene

RANGE=1.99
SELECTED: 10

In einem Netzwerk kann es sinnvoll sein, die Teiinehmer -je nach Priorital- unterschiedlich oft abzy-
fragen. Dabei entspricht die Zahl ,1* der hdchsten, die Zahi 99 der niedrigsten Prioritat,

Beisplel:.Den beiden Tellnehmermn A und B seien die Priortatszifiern A=1und B = 10 zugewiesen,
dann wirde Teilnstimer A 10 Mal hédufiger als Tellnehmer B abgefragt.
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MULTISCAN 3. Ebane
SERIAL PORT RS485 (1)

WMODE {2)

SELECT:

Die Funktion MULTISCAN® dient zur Effassung von Strichcodes durch mehrere Strichcode-lasar,
Fiir die Aktivierung sines gemeinsamen Lesetores bendtigt der multiSean Master (MSM) gin Sensorsio-
nal. Nach Abschiuf der Decodiarung wird Gher den MSM das gemeinsame Leseergebnis ausgegaben.

SERIAL PORT RS485 4. Ebene

(¥)-(N)
SELECTED: Y

Bai . ¥" wird die multiScan-Funktion Gber die RS485 Schnittstelle des Masters gestauert.
Bei M wird die multiScan-Funktion Ober die RS2Z32/TTY gesteuart.

4. Ebane

RANGE =0..3
SELECTED: 0

Mit MODE wird fastgelegt, wie die Serial Ports unter multiScan RS485 betrieben werden. Dabei be-

deutern;

SELECTED: 0 = multiScan inaktiv

SELECTED: 1 = multiScan Slave

SELECTED: 2 = Die Daten werden ausgegeben, scbald ein multiScan-Teilinehmer dan einge-
steliten Equal Scan-Wert erreicht hat. Alle multiScan-Teilnehmer missen dabel
dieselbe Egual Scan-Einstellung haben. [st am Ende einer Decodierung die ins-
gesamt erreichte Summe der Equal Scans dem eingesteliten Wert, so wird das
Ergebnis auf der LCD-Anzeige des Maslers ausgegsben.

SELECTED: 3 = Die Decodierung wird erst beendst, wenn das das Sensor-Signal abfdlit (Lese-

tar geschlossen).
RK512-3964 PROTOCOL 3. Ebane
3964R ACTIVE (1
ZVZ TIMEOUT (2)

QVZ TIMEOUT (@)
RK512 ACTIVE (4)
RK512 REK.TELE  (5)
RK512 ADDRESS  (6)
RK512 OFFSET  (7)
PRIORITYHIGH  (8)
SELECT:

Dieses Menl ist ausschiieBlich fiir das Schnitistellen-Protokoll 3964 der Siemens Steverung.

LSIMATIC 85" vorgesehan.
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3964R ACTIVE 4. Ebene

YES -NO (Y)-(N)
SELECTED: N

Bai .Y" wird das Standard-Siemens-Protokoll 3964 ausgewahil.
Bai N* wird das Siemens-Protokall 3964R mit Prifziffern - Berechnung ausgewahit.

ZVZTIMEOUT 4. Ehene

RANGE = 0..3000
SELECTED: 220

Zeichenverzugszeit, Der von Siemens vorgegebene Standardwert betragt 220 ms (siehe SIMATIC
55 Handbuch)

QVZTIMEOQUT 4. Ebeng

RANGE = 0..3000
SELECTED: 550

Quittungsverzugszail, Die von Siemens emploblenen Standard-Werta sind
fiir 3864 Protokoll = 350 ms,
flir 3864 R Protokoll = 2000 ms,

AK512 ACTIVE 4_Ebene
YES - NO (Y)-(N)
SELECTED: N

Zwischen dem Startzeichen und den Daten des Protokolls wird ein Telagramm-Kopl aingefiigt (siehe
Siamens Handbuch SIMATIC S5).

Achtung: Die nachfolgenden Einstellungen des Mends [AKS12-3964 PROTOCOL" (3. Ebene) wer-
den nur wirksam, wenn AKS12 ACTIVE, SELECTED: " gewdhlt wurde.

RK512 REAK. TELE. 4. Ebens

YES - NO (Y)-(N)
SELECTED: N

Bei ,Y" wird ein sogenanntes Reaktionsielegramm gasendet, das den Empfang und den Daten-inhalt
bestaligl {sishe Siemans Handouch SIMATIC 55),

RAK512 ADDRESS 4. Ebana

RANGE =0..65535
SELECTED: 0

Damit wird die Spaicher-Grundadrasse zur Speicharung dar Dateninformationan in der Siemens SI-
MATIC S5, festgelegt (siehe Siemens Handbuch SIMATIC S5).
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RK512 OFFSET 4. Ebene
RANGE =0,.258
SELECTED: 64

Dient der Zuordnung eires separatan Speicherbereiches [Ur jeden Strichcodeleser. Die Speicher-
Grundadrasse wird filr jeden Scanner um die oben gewiahite Anzahl von Bytes (Offset) erhaht. Es ergibt.
RKE12 ADDRESS + Scanner Address x RKE12 Offset = Datenziel fir Scanner, (siehe Siemens Hand-
buch SIMATIC S5).

PRIORITY HIGH 4, Ebene

YES-NO (Y)-(N)
SELECTED: N

Hier wird die Prioritat des Strichcodelesers gegeniiber der SFS fastgelegt.

Wichtig: 5P5 und Scanner miissen bei der Einstellung unterschiedliche Prioritat @ rhalten!
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5.5.5 Meni 4: DIGITAL IN/OQUT
+++ DIGITAL INFOUT #++ 2. Ebene

p———————————

SENSORPORT1 (1)
SENSORPORTZ  (2)
SWITCHPORT1  (3)
SWITCHPORT2  (4)
SELECT:

In dissem Menlu wird die Steusrung des Strichcodelesers mittels Sensoren sowie Ober Schalt-
aingdnge und Schaltausgange festgelegt.

SENS0OR PORT 1 2. Ebena
SENSOR LEVEL HIGH (1)
DEBOUNCETIME  (2)

SENSOR LOGIC (3)

SELECT:

Der SENSOR PORT 1 ist in der Standardsaftware so programmiert, dafd er nur fiir das Offnen und
Schlieffen des Leseiores verwendet werden kann,

SENSOR LEVEL HIGH 4. Ebene

YES-NO {Y)-(N)
SELECTED: N

Mit dieser Funktion wird der Eingangspegel des Sensars festgelagt. Beim Wechsel des Signalpegels
wird der Strichcodaleser akiiviert und durch den Eingangspegel wieder deaktiviert. Liegt am SENSOR
PORT 1" das Aktivierungssignal an, so leuchtet die .SEMSOR"-Lampe.

No" bedautet: dar Scanner wird bai positivern Signalpege! (d.h. unter Spannung) aktiviert.
JYes" bedautet eine Aktivierung wenn der Sensorausgang spannungsfrai ist.

Folgende 4 Varianten stehen zur Auswahl:

SELECTED | Eingangspegel | Leser Akliv

NO | 0 Volt I nein

NO . =11 Vol . ja

YES ! 0 Valt ! ja

YES i =11 Volt i eein
DEBOUMNCE TIME 4. Ebenae
RANGE =0..255
SELECTED: 5

Mit dieser Funktion wird 2oitwareméiig eine Enfpreliung des Sensor-Eingangssignals durchgefubr,
Der eingestelite Wert entspricht einer Angabe in ms. Das Eingangssignal muil mindastens wahrand der
gesamten eingestellten Zeit konstant anliegen um erkannt zu werden.
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SENSOR LOGIC 4. Ebane

e

OUT =81 (1
QUT = 52 Ie)]
DUT=S1ANDS2  (3)
OUT=510RS2 (4)

OUT=S1XORS2  (5)
OUT =S1 BEFORE 52 (6)
OUT =52 BEFORE &1 (T)
SELECTED: 1

Mit der ausgewahiten Funktion wird bestimmt, iber weichen Sensoreingang bzw. uber welche Kom-
hinationen der Sensereingange 1 und 2 das Lesetor akliviert werden soll. Dazu lisfert der mit OUT" be-
zsichnete inteme Schaltausgang ein Akfivierungssignal an den Strichcodeleser entsprechend der logi-
schen Verknipiung oder der Schaltreihenfolge von 81 und 52,

Sensoreingénge Interner Logik -
Schaltausgang

81 e— sEMzOR

g2 p— | LOGIKC ouT

SENSOR PORT 2 3. Ebene

== ==

SENSOR LEVEL HIGH (1)
DEBOUNCETIME  (2)
SENSOR LOGIC 3)
SELECT:

Der SENSOR PORT 2 ist in der Standardsoftware so programmiert daB er nur fir die TEACH IN*
Funktion verwandet werden kann.

SENSOR LEVEL HIGH 4, Ebene

e e e e —— i

YES-NO (Y) - (N)
SELECTED: N

Mit dieser Funktion wird der Eingangspegel das Sansors feslgelegt. Beim Wechsel des Signalpegels
wird der Strichcodeleser aktiviert und durch den Eingangspegel wieder deaktiviert. Liegt am SENSCOR
PORT 2" das Aktivierungasignal an, so leuchtet die ERROR"-Lampe.

_No* badeutet: TEACH IN wird bei positivem Signalpegel (d.h. unter Spannung) akliviert.
Yes' badeutet eine Aklivierung wenn der Sensorausgang spannungsfreiist,

Folgenda 4 Varianten stehen zur Auswahl:

SELECTED Eingangspegel | TEACH IN Aktiv

NO ; 0 Volt | nain
NO ¢ >iiVolt ja
YES ! 0 Volt i ja
YES 1 =11 Volt i nein
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DEBOUNCE TIME 4. Ebene
RANGE = 0..255
SELECTED: 5

Mit dieser Funktion wird softwareméBig eine Entprellung des Sensor-Eingangssignals durchgetint.
Der eingestellte Wert entspricht einer Angabe inms. Das Eingangssignal mulz mindestens wéhrend der
gesamten eingesteliten Zeit konstant anliegen um erkannt zu werden.

SENSOR LOGIC 4. Ebens
OUT =52 (1)
OUT =51 (2)
OUT =51 AND S2 (3)
OUT =S10RS2 (4)
OUT =51 XOR S2 (5)

OUT=51BEFORES2 (6)
OUT =52 BEFORES1 (7)
SELECTED: 1

Mit der ausgewahlten Funktion wird bestimmt, (ber welchen Sensoreingang oder Ober welche Kom-
binationen der Sensoreingange T und 2 das .TEACH IN" akliviert werden soll. Dazu liefer der mit .OUT®
bezeichnete interne Schaltausgang ein Aktivierungssignal an den Strichcodeleser entsprechend der lo-
gischen Verknlpfung oder dar Schaltreihenfolge von 51 und 52 (siehe Abb. Selte 5-24 SENSOR LO-
GIC).

SWITCH PORT 1 2. Ebene

BASELEVELHIGH (1)
SWITCH GOOD READ  (2)
SWITCH BADREAD  (3)
SELECT:

In diesem Menil wird der Schaltzustand des Ausgangstransistors von SWITCH PORT 17 in Ruhe-
stellung festgelegt und bei welchen Decodierergebnissen (Decodierung oder Leseverweigerung) er
schalten soll,

BASE LEVEL HIGH 4. Ebene

YES-NO (¥)-(N)
SELECTED: N

Mit dieser Auswahl wird fastgeleqt, was fir einen Schaltzustand der PMNP-Ausgangstransistor des
SSWITCH PORT 1" in Ruhestellung haben soll” [durchgeschaltet [Y] oder nicht durchgeschaltet [N]).

SWITCH GOOD READ 4. Ebene

YES -NO (¥)-(N)
SELECTED: N

Bei diezem Menlpunkt wird feslgelegt ob der Ausgangstransistor des SWITCH FORT 1" nach einar
Decodierung schalten sall.
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SWITCH BAD READ 4, Ebene

YES -NO Y)- (N)
SELECTED: ¥

Bei diesern MenUpunkt wird festgelegt, ob der Ausgangstransistor des ,.SW|TCH PORT 1" nach ei-
ner Leseverwsigerung schalten soll

SWITCH PORT 2 3. Ebene

BASE LEVEL HIGH (1)
SWITCH GOODREAD (2)
SWITCH BAD READ (3)
SELECT:

In diesem Meni wird der Schaltzustand das Ausqangstransistors van  SWITCH PORT 2 in Buhe-
stellung festgelegt und bei welchen Decodierergebnissen (Decodierung oder Leseverweigerung) er
schatten soll.

BASE LEVEL HIGH 4. Ebene

YES-NO  (V)-(N)
SELECTED: N

Mit dieser Auswahl wird festgelegt, was fur einen Schaltzustand der PNP-Ausgangstransistor des
SWITCH PORT 2¥ in Ruhastellung haban soll” (durchgeschaltet [Y] oder nicht durchgeschaltst [N]).

SWITCH GOOD READ 4. Ebene

YES - NO (Y)=(N)
SELECTED: N

Bei diesem Menlpunkt wird festgelegt ob der Ausgangstransistor des SWITCH PORT 2 nach einer
Decodiarung schalten soll.

SWITCH BAD READ 4. Ebene

YES-NO (Y)-(N)
SELECTED: Y

Bai dieserm Menlpunkt wird festgeleqt ob der Ausgangstransistor des _SWITCH PORT 2" nach einer
Lesavarweigerung schalten soll,
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5.5.6 Menii 5: Referenzcode

+++ REFERENCE CODE +++ 2. Ebene

ENTER REF: CODE (1)
DON'TCARECHAR (2)
TEACHINSOURCE (3)
SELECT:

In diesem Mend wird festgelegt, ob mit einem Referenzoode gearbeitet werden soll, der jeweils mit
dem akiuell gelesenen Strichcode auf Ubereinstimmung verglichen wird. Weiterhin kann festgelegt wer-
den, welche Stellen dieses Referenzeodes bei einem Vergleich eventuell unberiicksichtigt bleiban sol-
len, AuBerdem werdan die zur Einlesung des Referenzcodes ardarderlichen SETUP-Einstellungen be-
schrieben.

ENTER REF CODE 3. Ebene

SELECTED:
CHANGE ? (Y)

Bei dieser Abfrage wird enischieden ob der eingestelite Referenzende verdndart warden soll.

DON'T CARE CHAR 3. Ebane

RANGE = 00h..7Fh {HEX}
SELECTED: 2Ah

Mit dieser Einstellung wird das Sonderzeichen (z.B.: 2Ah = *) festgeleqt, das zur Markie rung derja-
nigen Stellen im Referenzcode benutzl werden soll, die nicht mit dem decadierten Strichcode vergiichen
werden sollen. Alle mit diesern Sonderzeichen versehenen Stellan des Referenzcodes werden nicht
zum Vergleich mit den gelesenen Strichcodes herangezogen, (Die Einstellung ,00°h bedeutel, das Zei-
chen wird nicht gesendet),

TEACH IN SOURCE 3. Ebene
NO TEACH IN )

TEACHINPORT  (2)

SENSOR PORT 1 (3)

SENSORPORT2 (&)

SERIAL PORT.T*  (5)

AUTOTEACHIN (6

SELECTED: 1

Mit dieser Funition kann Ober den Lesekopf des Strichcodelesers ain Referenzeode in einen Speai-
cher des Decoders eingelesen werden. Das hierzu erforderliche Aktivierungssignal kann je nach Ein-
stellung, entweder Uber die SENSOR PORTs", ader eine der seriellen Schnitistellan (COM1, COM2),
oder automatisch mit, AUTO TEACH IN® aktiviert warden.

TEACH IN PORT bezeichnet den DIL-Schaller im inneren das Gehauses (neben HESET).
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Eei Aktivierung Uber eine der seriellen Schnittstellen mull vor dem Einlesen des Referenzcades ein
W1 won der Tastatur aus gesendet wenden. Die Anzeige des Dacoders guittiert dies mit .TEACH IN AC-
TIVATED". Danach kann der Referenzeode eingelesen werden. Nach edalgter Lesung und Spaiche-
rung im Decoder erscheint . TEACH IN READY" auf der Anzeigs.

Bitte beachten: Zur Sendung des ,T" ist die Belriebsart FRAME" auszuwahlen (siehe Abschn. 5.5.4
LSERIAL PORTS" unter [AS232 bew, AS485 PROTOCOL"),

Ist diz AUTO TEACH IN* Funktion aktiviert und der gelesenen Strichcode ist nicht identisch mit dem
im Mend ENTER REF -CODE" eingestellten Referenzeode, so wird dieser gelesene Code gls neuer
Referanzcode dbamommen.

Die Gleichheit {switch if egual) des gelesenen Codes mil dem eingestellten Referenzcode quittiert der
Decoder mit Akfivierung des Ausgangs Port 1. Soll eine Ungleichheit gemeldel werden, ist dies durch An-
derung des Parametersatzes miglich. In diesem Fall fragan Sia bitte bei Ihrem entsprechenden Aufen-
dienstbiro ader im Stammhbaus an.
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6. AutoControl

6.1 Warnfunktion bei Abnahme der Lesesicherheit eines Strichcodes

Die reibungsiose Erkennung und Vararbaitung eines Strichcodas istin hahem Maf von seiner Qua-
litat abhéingig, Die haufigsten Ursachen I0r Leseverweigerungen sind i lolgenden aufgelistel,

a)
b}
c)

d

e}

1)

a

h)

Der Strichcode ist nicht varhanden (Etikett feshlt),
Der Strichcode hat sich verschoben.
Dier Strichcodeleser hat sich verschoben.

A Teilen des Strichcodes befinden sich Verunreinigungen {Schmutzfiecke, Fingerab-
drucke ete )

Das Fenster des Strichcodelesers ist verschmutzt.

Der Druckkontrast hat nachgelassen (bei Matrixdruckermn relativ haufig, kann auf ein ver-
brauchtes Farbband hindeuten).

Die Druckqualitdt hat sich vermindert. (Durch schlechte Warlung oder Einstellung des
Druckeas ergibt sich ein verwischter Strichcode).

Die Geschwindigheit, mit welcher der Strichcode am Lesegerét vorbeige-tahr wird, hat

_ &ich erhdht.

Lm einen reibungslosen Ablauf der Strichcode-Erfassung gewdhrleisten zu kinnen, ist es auBeror-
dentlich wichtig, mEglichst frh Ober eine beginnende Verschlechterung der Lesebadingungan informiert
2w werden, Mur so kinnen rechizeltig korrektive Malnahmen zur Behebung elner potentiellen Stdrung
argrifien werden.

Leuze Strichcodeleser verfligen Ober eine wirkungsvolle, patentierte Einrichtung, die solche Situatio-
nen erkennen lassen und entsprechends Warmungen ausgeben. Im Sirichcodeleser stehen zwel ver-
schiedene Verfahran zur Vertigung, die einzeln oder gemeinsam akdiviert werden kinnen,

Bel Abnahme der Lesesicherheit gibt der Strichcodeleser eine Wamung aus. Sie wird durch das
langsame Blinken der gelben ,[ERROR" Anzeige im Decoder angezeigt. Zusatzlich kann ein Signal an ei-
nemn Schaltausgang ausgegeben werden, oder zur Meldung dieses Zustandes ein frel konfigurierbares
Zelchen an einen angeschlossenan Teilnehmer (lber die serielle Schnitistelle) gesandat werden. Die-
ses Zeichen wird nur einmal, glsichzeitig mit dem Auftreten des Impulses gesendet. Die gesamte Wam-
funktion kann anschlieBend,mil einem Rechner oder Terminal wieder zurlickgesetzt werden (Online-
Kommando 'G').
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6.1.1 Langsame Abnahme der Lesesicherheit (DECODE QUALITY, Bild 1)

Die in den Punkien d), e), f) und g) baschriebenen Vorgange entwickeln sich in der Regel langsam
d.h., eine Verminderung des Druckkonirastes, eine Verschmutzung des Lesefenslers. oder eine zuneh-
mende Verschmutzung der zu lesenden Strichcodas nimmt erst im Verlauf der Verarbeitung vieler Co-
des eina kritische Farm an. Die Folge davon ist, daB die Anzahl der decodierbaren Scans mit wachsen-
der Zahl gelesaner Strichcodes stefig absinkt. Dieser Vorgang beschleunigt sich mit zunahme ncker
|esedauer. Die Anzahl der erfaiten Scans reicht zwar immer noch zu einer sicheren Decodierung aus,
aber der kritische Punkt rickt ndher. Im Strichcodelsser wird dieser Vorgang durch folgendes Verlahren
erkannt:

Wit Hilfe der autaContral® Funktion wird das Verhéitnis der erfolgreich decodierten Scans, zu dan ins-
gesamt maglichen Scans innerhalb eines  Strichcodebereiches” gebildet. (Als Strichcodaberelch gilt die
Zane innerhalb eines Leseiares, in der vom Scanner Strichcodemuster dedektiert werden). Unterschrel-
et dieser Prazenisatz den eingesteliten Schwellenwert, so wird ein Impuls erzeugt mit dem ein Warn-
zeichen (WARNING CHAR] gesendet und/oder ein oder zwei Schaltausgange akliviert wardan kénnen.
Damit eine Warnung nicht schon bei jeder einmaligen Unterschreitung des Schwellenwertes ausgeldst
wird, wird ein Mittelwert aus den Ergebnissen der letztan 16 Lasetore gebildet.

6.1.2 Plétzliche Abnahme der Lesesicherheit (BAD READ, Bild 2)

Diese Situation tritt hauptsachlich bei den unter Abschnitt 6-1 beschriebenen Punkian a), b) und c)
auf. Dadurch badingt, sinkt die Anzahl der erfolgreichan Lesungen platzlich ab. Der Strichcodeleser rea-
giert auf diesen Vorgang wie folgt:

Die autoContral Funktion wertet die Anzahl der nicht decodierbaren Strichcodes aus. Hierflr steht
ein Zahler zur Verfiigung, der jedesmal inkrementiert wird, wenn ein ein Strichcode nicht decadiert wer-
dan konnte. Der Zahler wird bei jeder effolgreichen Decodierung wieder auf Null gesetzt.

Ubarachreitet der Zahler den eingestellten Wert (BAD READ LEVEL), so wird ein Impuls erzeugl it

dam ain Warnzeichen (WARNING CHAR) gesendet undioder ein ader zwei Schallaus-gange aktiviert
werden kiinnen.
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6.2 Graphische Darstellungen

6.2.1 DECODE QUALITY (Bild 1)
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6.2.2 BAD READ (Bild 2)
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7. Zubehbr
7.1 Lichischranken/Reflextaster

Die Firma Leuze electronic bietet eing sehr groBa Auswahl an Lichtschranken und Reflex-tastem fir
die Paketerkennung. Fordem Sie unseren Katalog Ober diese Produkie an, sprechen Sie mit unserer An-
wendungsberatung oder einer unserer Verretungen oder Geschaftsstellen.

7.2 Terminalprogramm

Zur Parametrierung der Decodear sind alle gangigen Terminalprogramme verwendbar.

Als Option sind auch Pragrammpakete fiir IBM- und -IEM kompatible PCs, sowie fir die Slemens Pro-
grammiergerate der Typen PG 675, PG 885, PG 750 und PG 730 lieferbar. Diese eignen sich besonders
gut zur Handhabung des Strichcodelesers.

8. Wartung und Kundendienst

Der Strichcodeleser bedari keiner Wartung durch den Kunden. Es ist darauf zu achten, dafd die Glas-
schelbe am Laseraustitt ab und zu mit sinem weichen Tuch vom Staub befrait wird,

Bei Fragen um die Strichcodeleserfunktion setzen Sie sich bitte mit dem Werk in Verbindung.

9. Gewahrleistung

Die Gewahrleistungsdauer fiir dieses Gerst betragt 24 Monata, ausgenomman sind VarschlgiBteile.
Weiteres entnehmen Sie bitte unseren Verkauis- und Lieferbedingungen.

Bei Gewahrigistungsanspriichen oder Reparaturen, soliten uns die Gerate inder Orginalverpackung

urd mit den zugehérigen Schutzabdeckungen zugeschickt werden. Um eine schnelle und effektive Re-
paratur zu gewahrleisten, sollte jedem Gerdt eine Fehlarbeschraibung beigalegt werden.
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10. ANHANG
10.1 ASCII-Tabelle
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10.2 Montage und Inbetriebnablime

10.2.1 Decoder-Anschilisse

Schnittstellenumschalter
Test/Reset

= AnschluBstecker
fiir Lesekopf

- PG-Eingang
- fiir Lesekopf

Datenbuchse fiir
. Adresskodierung

Datenbuchse fiir
Schnittstellen

PG-Verschraubung fir
Sensor und Datenleitungen

Metzanschiul
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10.2.2 AnschluBschaltbilder der Sub-D-Buchsen
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10.2.3 Anschluflschaltbild fir Netzanschiul
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10.3 Begriffserlduterungen

Adresse — Kennung einas Tellnehmers in einem MNetzwerk zur eindeutigen Idenlifizierung.
Aktivierungszeit des Strichcodelesers —+ siehe Lesator

ASCIH — Amerikanischer Standardcode zum Informationsaustausch. Der ASCII-Code umfalit 128 Zei-
chen wie Steuarzeichan, Sunderreichen, die Ziffern 0 bis 8, Grof3- und Kleinbuchstaben (sieha ASCII-
Tabelle Anhang 10.1).

Auswerteeinheit -+ siehe Decoder

Barcode — siehe Strichcode

Baudrate — Ubertragungsgeschwindigkeit {Zeichen pro Sekunde), mit der Informationen ber die seri-
ellen Schnittstellan RS232 /TTY oder RS485 Obertragen werden kbnnen.

Bit — Abkuirzung far binary digit", Ein einzelnes Element (0 oder 1) in einer Bindrzahl. Aulerdemn die
klginste Einhait fir die Datenspeicherung.

Byte - Folge von B Bits, mil der man z.B. einen Buchstaben, eine Zah| oder ein anderes Zeichen dar-
stellen kann,

Character + siehe Zeichaen

Codabar — Numarischer Strichcode mit deam Zeichensatz 0 bis 9 und 6 Sonderzeichen. Jedas Zeichen
besteht aus 7 Elementen (4 Strichen und 3 Licken). Dia Licken tragen keing Informationan.

Code -+ Strichcode
Coda 2/5 interleaved — Numerischar Code mit dem Zeichensalz 0 bis 9. Jedes Zeichen besteht aus 5
Elementen {Striche oder LOcken). Zwsai diaser Elemeante sind breit, drei jeweils schmal. Die erste Ziffer

wird durch 5 Striche dargestelit, die zweite Zitter durch die Liicken der ersten Ziffer, beginnand nach dem
arstan Strich der ersten Liffer,

Code 39 - Alphanumerischer Strichcode mit dem Zeichensatz 0 bis 3, 26 Buchstaben und 7 Son-der-
zeichan. Jedes Zeichen bestehtaus 9 Elementen (5 Stnchen und 4 Licken). Die Licken tragen keing In-
formabonen.

Code 128 = Diesar Strichcode umfalt alle 128 ASCI Zeichen. Jedes Zeichen basteht aus 11 Modulen
{3 Strichelemente und 4 Lickenelementa) und bis zu 4 verschiedenen Modulbreiten.

Decoder — Eine elekiranische Einhsit (hier DD 55), welche die digitalisierten Eingangssignale vom Le-
sekopf des Strichcodelesers interpretiert und als erkennbare oder computerkompatible Daten an einer
Schnittstelle zur Verlgung stellt.

Display — slehe Textanzeige

EAN - Europdische Artikelnummerenung. Numerischer Strichcode mit dem Zeichensatz 0 bis 9. Jedes
Zalchan besteht aus 11 Elementen (Striche und Lickan). Alle Striche und Licken tragen Informationen.
Es gibt gine 8-stellige und eine 13-stellige Version. Die Stellenzahl liegt somit fest.

Einstellung des Strichcodelesers + siche Paramelrigrung

Element — Ein einzelner Strich oder eine einzelne Licke (Zwischenraum) in ainem Stnchoode.
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Falschlesung — Die decodierte Information ist nicht idertisch mit den codierten Daten des Strichoade-
muslers. Ein Zeichen wurde durch ein anderes glitiges Zeichen ersetzt. [Substitutions-tehler)

Fehllesung + siehe Laseverwaigerung

Intervallzeit - Zeitdaver des Intervalls wahrend dar der Lasekopf akliviert und das Lesetor gedfinet ist
Dar Aktivierungsimpuls kann Gber die Sensareingdnge oder durch die Software gene-riert werden, Die
Intarvalidauer kann im SETUP vorgegeben werden,

Label — siche Stricheodeatiketi

Laser — Light Amplification by Stimulated Emission of Radiation. Eine Quelle oplischer Strahlung im ul-
travioletten, sichtbaren und infrarcten Wellenbereich des elekiromagnetischen Speklrums. DerlLasarar-
zeugt gebundeltes, gerichtetes, monochromatisches, kohérentas Licht Fir Strichcodeleser werden
Gaslaser (He-Ne-Laser) und Halbleiteraser (Diodenlaser) vervendet.

Laserdiode - Eine Strahlungsquelle im sichtbaren Rotkchtbereich (670 nm) die im Lesekopf der Leuze
Strichcodeleser BCL 5 und BCL 7 verwendet wird. Sie zaichnet sich durch gennge Strah-lungsleistung
und hohe Lebensdauer aus.

LCD - Liguid Cristal Display. Eine zweizeilige Flissig-Kristall Textanzeige im Decader DD 55 die zur
Ausgabe von Status-Informationen wie Fehler-, Wam- und allgemeinen Meldungen dient

LED - Licht-Emissions-Diode. Eine Halbleiterdiode die bai Aktivierung Licht aussendet. LEDs werden im
DD 55 zur Anzeige bestimmier Betriebzustinde benutzt,

Lesebereich — Lesefeld. Der um den Taillenpunkt sich nach vorn und hinten erstreckende Tiefan-
scharfebereich eines Strichcodelesars. Der Lesebereich ist keine konstante Grofe beim Strichcodala-
ser, er ist abhangig von der Strichcode-Beschatfenheit wie Strichbreite und Kontrast.

Lesekopf — Die Einheit eines Strichcodelesars welche die Laserquelle, den Antriebsmechanis-mus fir
die Strahlablenkung, die Sende- und Empfangsoptik, sowie den Analog- / Digitalwandler fir die Reflex-
signale umfasst. Haufig eine separate Einheit die mit dem Decoder durch ein Signalkabal varbunden st
(z.B. BCL 5und BCL 7).

Leser —+ siehe Strichcodalasar

Lesetor — Das Zeitintervall wihrend dessen dar Lesekopl aktiviert ist und sein Laserstrahl einen (oder
mehrere) Strichcodes abtasten kann. Wahrend dieses Intervalls kiinnen die Strichcodes mehrach ab-
gelastet (gelesen) werden. Die Anzahl der maglichen Lesungen hangt von verschie-denan Faktoren ab
wie z. B. aingesteliter Intervalizeit, Transportgeschwindigkelt des Codes oder Strichbraite, Meigungs-
und Drahwinkel das Codes zum Abtaststrahl,

Lesung - Scan. Das einmalige Abtastan eines oder mehrerer Strichcodes durch den Lasarstrahl des | o
sekoples, unabhangig davon, ob sich der abgatastete Code als decodierbar enwaist.

Leseverweigerung - (Fehllesung oder Nichtiesung). Der Decoder war nicht in der Lage, dia abgetaste-
tent Strichcodeinformationen 2. B. aufgrund eines beschadigten Codes, einer fehlarhaf-ten Ausrichiung
des Codes, siner falschen Abtastgeschwindigkeit, eines Fehlers das Strich-codelasers. oder weil die An-
zahl der vorgegebenen glligen Lesungen nicht erreicht wurde, zu decodieran,

Liicke — Das helle Element zwischen zwei Strichén einas Strichcodes

Modul - Der schmalste Strich oder die schmalste Licke in einem Strichcode. Breitere Striche oder
Licken werdenimmer als Mehrfaches (Ratin) des Moduls berechnat
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Modulbreite — Gibt die Breite des schmalsten Elements ( Inmm ) eines Strichcodes an,

Nichtlesung + siehe Leseverweigsrung,

Parametrierung - Durch die Parametrierung wird der Strichcodeleser aul die Besonderheiten seiner je-
weiligen Aufgabe eingestellt z.B. auf die zu erfassenden Codearten, ihre jeweilige Stellen-zahl, Die An-
zah! der pro Intervall zu erfassenden Strichcodes, die Decodierqualitat, die Schnitt-stellen fur die Da-
tenein- und -ausgabe, das Datenformat, die Baudrate etc. elc. Insgesamt stehen derzait mehr als 140
Parameter zur Auswahl.

Ruhezane - Der helle Bergich vor dem Startzaichen und hinter dem Stoppzeichen eines Strich-cades.
Die Ruhezone ist notwendig um dem Leser den Cadeanfang zu signalisieren.

Scan —+ = ain Abtastsirahl des Sirichcodelesers

Scanner - ziehe Strichcodeleser

SETUP - Eine Betriebsart des Strichcodelesars, in die dieser durch einen bestimmien Steuer-befehl
{Online Kommando ,E") versetzt wird. Im Rahmen des SETUP wird der Strichcodeleser auf seine auf-
gaben- und codespezifischen Gagebenheiten aingestellt (parametriert).

Start-/Stoppzeichen — Strichcodazeichen die den Beginn {Startzeichen) und das Ende (Stappzaichan)
eines Codes anzeigen

Sirich - Das dunkle Element eines Strichcodeas.

Strichcode — Eine Anardnung von Strichen und Licken die so zusammengesetzt sind, dal sie entspre-
chend der jeweiligen Codierrichilinie, eine bestimmte numerische oder alphanume-rische Aussage tref-
fan.

Strichcodeetikett — Ein Etikatt mit Stncheodeaufdruck

Strichcodehbhe — Entspricht der Héhe des Strichcodierung, d.h. dar Langa aines Elements.
Strichcodelabel — sighe Strichcodestiett,

Strichlénge — siehe Strichcodehdhe.

Strichcodeleser — Ein Lesegerat welches Daten in Strichcode-Darstellung erfassen und deco-dieren
kann, Dieses Gerdt besteht aus zweal Einheiten die entweder als Kompaktgeral In einem Gehause un-
tergebracht sind (BCL 10), oder in zwel separaten, mit Datankabel verbundenen Gehiausen (BCL 5/
BCL 7 und DD 55). Die beidan Einheiten sind der Lesekopf und der Decaoder,

Zelchen — Ein Zeichen ist in 2inem Strichcode die kleinsta zu verschl(isseinde Einheit.

Zelchensatz - Die innerhalb einer Strichcode-Art darstellbaren Zeichen. Zum Beispiel beim Codabar die
Zaichen 0 bis 9 und die Sonderzeichen: -, §, :, ¢, ., +"
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Vertrieb und Service

Ing. Franz Sehmachtl KG
Posthach 362

A-4021 LinzTonay

Tal. Int. + 43 4{0) TA2/TEAE-O
Fan Int + 43 (07 732/ 7B5008

Zwaghuras
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A2 Whan

Tel Int. + 43 {0) /61621 B0
Fax Int. +43 (0 1/615218048

Theodar-Keemar-Straie 54
A-B010 Graz

Tel Int - 43 (0) 316/67 2185
Fax Int. + 43 (0) 316/672439

Aizlorgtr, 42 b, A-G020 Innsbruck
Tel int. 43 (0) 512:265080
Fax Inl. = 43 (0 512266151

Lauze Ausiralasia Py Lid,
43 Skamalt Street
ALIS-Sllvarwater NSW 21328
Sydrmy, Ausiralia

Tel Int. + a1 (0) 2/57 483788
Fax Int « &1 (0) 2/97 48 3817

| B |

Lsuze slectronic mesa
Sleerweq Buda 50

B-1830 Machelen

Tel Int. + 32 (0) 2/253 1500
FaxInl. + 32 () 22531533

| BR |

Lauza alactrone Lirs.

Av, Jund, 130-Alpheville
BR-06455-010 Barugrl=5. F.
Tol Inl & 55 (0) 11/ T20561 34
Fax int. + 85 (1) 11/ T205E17TT

Lauze sleciromne AG
Ruchstuckstrasse 15
CH=A30E Eririisaiian
Tel. Int. =47 () 1/8340204
Fas Int. + 41 () 1/8302626

8 SK

Schmachtl CZ Spol. SR. 0.
Hiawni 115072

GZ-14100 Fraha Spoiday
Tel. Int + 420 (0 2/ TEERE
Fax Int. + 420 () 2763609

Campanentas Elastranicas Lids
P.C. Box A7E, DO-Madeilin

Tal Ink + &7 {0} /35711049
Talew 65832

Fax Int + 57 (0} 43511019

Lindner alectronic GmbH
Postfach 3880 (PLZ 50038)
Hamburger Allea 43

30181 Hannower

Teabefon (0611} 314038
Takelax |D511] J4B 1857

W4 M plantachinik

Dipd.-Ing. Warder GmbH + Co
Tannenbargstrale 62

42103 Wuppertal

Talaton (0202 37112-0
Talefax (D202} 31 8485

Leuza slectrons GrbH + Co,
Garschiftastefle Owen

In dar Bralke 1

TOEv T CwenfTack

Takalon (OFDET) 2B50-810
Tebelax (07021)9350-911

Leura slectronic GmbH + Cao.
Gaschifizswlle Dresden
Nisdarsaditrer Strafe G0
01257 Dresden

Tatefon (0351} 2308315/20
Tebelax (U3F51) 28092321

Leure slectronle GmioH + Ca.
Gegchaftzatelle Fransfun
Mosslsiralle 50

E3452 Hanau

Telefon (061 B S177-0
Teletax (08187) 91 7715

Lauze slastranie GmaH + Ca.
Geachaftaatelle Munchen
Ehrenbraitsteiner Stralbe 44
BO9S3 Munchen

Teletan (009 14365-200
Telafaz (08%) 14365-220

Dwezirn Elakiranik APS
Tuasingan

- 2500 Hobra

Tel, Int. + 450851 0088
Fax Int. + 45/8851 2220

Lauze elacironio 5.4

Gran Via da Las Corts
Calatanes, Nr, 847, Aico 4
E-0E010 Barcelona

Tel. Inl. + 34 (9) 3/ 3023080
Fax Inl + 34 [89) 33176280

| F ]

Leuze elecirmmic sl

Z|. Nord Tarsy, BP, G2BAT 4
F-77202 Mame k Vallde Cedex 1
Tel, Int. + 33 Q) 1/60051220

Fax int. + 33 {0) 160050365

Sk S-tedmilikka Oy

PO, Bow 122

FIN-D1721 Vankas

Tal. Inl. + 353 {0) WBS 2667
Fasx Inl, + 358 (i) WB5268820

Louze Mayser ebectronic Lid,
Alington Foad, Eyneshuary,

EB-St. Neols, Cambs., PE18 2RD
Tel Inl + 44 (0) 14 B0/408300
Fas [nl. + 44 () 14 B0/40 3308

LLT.E. Co ABEE

18, Marvromichall Sireat
GR-185338 Pireaus

Ted, Int, =30 (0) 144290710,
4200685, 4 2083

Fax InL + 30 (0) 140770

Leuze electranic GmbH + Co.
Postlach 11 11, D-73277 Owen) Tack
In der Braike 1, D-73277 Owen/Teck

Telefon (07021) 5730
Telefax (Q7021) 573188
hitp: v leuze.de

Kwalix Automatika EG
Postfach

H-1327 Budapest

Tel. inl. + 36 (0) 1/3794708
Fax Inl. + 36 [0) 1/ 168548

CGL Sysierres Far East Lid,
14/F Tal Pa Cammaercial Cerre
152 Kwong Fuk Road

Tai Po N.T. Hongkong

Tel inl. + B52E58 6323

Fax Ind. + BE22651 6ADE

[ 1]

VD Leuze Vegtie Makanca sl
ia Soparga 54, 1-20127 Miano
Tel Inf. & 38 {0) 2ZA40493
Fax Int. + 39 (0) 26110540

[ I |

Galoz glectroniss Lid,

PO, Bow 36

IL-40B50 Fosh Ha'avin

Tel Int. + 872 (0] 39023456
Fex Int. + 572 (0] 3921900

Ghabial Tech Comp

403, While Houge

1402 Sadashir Peth, Tikak Road
Pune 4110550 India

Ted. Int. + B (T} 21247 00BS
Fax Int. + 31 (D) 212/ 4700 EE

S5R Engineering Co., Lid,
2-18-3 Shimomeguro
Peguro-Ku, Tokyo

Tl Int. & 81 (0) 3/ 34838513
Fazx Int. + 81 () 3/ 34804073
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Ingarmark (M) SDM.BHD

Mo, &5 Jakan KPK 14

Kawasan Perrdustrian Hundang
AL -£3020 Rawang,

Ealangor Darul Ehsan

Tel, Int. + 60 (0] 3/6042768

Fac: Int. + B0 (0) 33042168

Elbescn A4S

Pasthoks 36

M-3801 Fosgrunn

Tel. Int. + 47 (0) 35/573800
Fax Int. + 47 {0) 35/57.3840

Leure sheclronic B.Y

Pagtbus 1278

ML-343] BG Nieuwagein
Tel, Int, + 31 {0) S0/6056300
Fax int. + 31 {0) 36050870

[ P |

LazP, Loa.

Aua almirante Sousk DiEs, Loje D
Move Owras, P-2780 Oairas
Tel, Int. + 351 00) 1/4422808/58
Fax int. + 357 (0] 1/4 422808
Raotiw Sp.r.o.0.

UL Rozdienskiego 158 B
PL-40203 Kalowice

Tel, Int, + 43 (0) 32/508031

Fax Int. + 48 (0) 32/15727 34

imp. Tec. Yignola 541G,
Flaza Justicia, Suby Bl Paral 25
Caslla 93V
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Tel. Int. & 56 {0} 32257073,
206521, Tabs 330404

Fax nt. + 58 (U) 32353571

Great Colus Technology Co., Ltd
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Taipes Hsien, Tawan, B O.C

Tal. I, + BBE (0) HIEIBOTT

Fiax Imt, + 386 (0) 29E53373

Lieanng Elactrade Co

Mo 222, Jail Elgcion B/D

£3, Changss Dong, Chongno-Ga
Seoul, Korea

Tal Im. + 82 (0) 22THRA50

Fax Inl. + 32 (0} 22858401

JNITT Indhustrial Corporation
Ko 5, Sabarmn Stagl
Bricktown, Moomwalk

Famnaqus, Metro Mania, Philippinss

Tel. Inl + G3 (0) 2'B446326
Faxlnl. + 83 (0) 28933202

Countapulse Controls {PTY.) Lid
P.C.Box 40393,

REA-Cloveland 2022

Tal Inl. + 27 (0) 11/G157556-3
Fax ol +27 (0) 116157513

| 5 |

Conrad Ekengren AB

Fos! Bow 4103

£-18104 Lidings

Tal It + 46 (0) B 767 D185
Fax Inl, + 46 {0) &/ 731376

Fepper + Fuche Pre. Lid

P+ F Buildng

18, Ayer Rajah Crescent, M. 06-03
SGP-Sngapore 139042

Tel Ink. + BRTTSI021

Fax Ink. + E&R/TTE114

Tipteh d.ox

Casta v Gores 40

SLO-1411 Ljubljana

Tel Int, + 388 (0) 61123239
Fax Int. + 386 {0)G1/12347 62

Arslan Elakironi &, 5
Lilecthendek Cod, Mr. 47
Tophane Karakdy

TR:-Istantul

Tal inl. + 30 0] 212/ 2438627
Fax Int, + S0 0] 21242518385

N con B x|
Lauze Lumilles inc,

A0 Roundhill Drive, Uinit 4

u , N OTEES
Tel int. + 1 {0y 97ER601 00
Fax ik + 1 {0) 97/ 5863230
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