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Zu diesem Dokument Leuze

1 Zu diesem Dokument

1.1 Verwendete Darstellungsmittel

Tabelle 1.1:  Warnsymbole und Signalworter

Symbol bei Gefahren fir Personen

Symbol bei méglichen Sachschaden

e B>

HINWEIS Signalwort fiir Sachschaden

Gibt Gefahren an, durch die Sachschaden entstehen kann, wenn Sie die Mal3-
nahmen zur Gefahrvermeidung nicht befolgen.

VORSICHT Signalwort fiir leichte Verletzungen

Gibt Gefahren an, die leichte Verletzungen verursachen konnen, wenn Sie die
MaRnahmen zur Gefahrvermeidung nicht befolgen.

Tabelle 1.2:  Weitere Symbole

Symbol fiir Tipps
ﬂ Texte mit diesem Symbol geben Ihnen weiterfiihrende Informationen.

Symbol fur Handlungsschritte
© Texte mit diesem Symbol leiten Sie zu Handlungen an.

Symbol fir Handlungsergebnisse

Texte mit diesem Symbol beschreiben das Ergebnis der vorangehenden
Handlung.

Tabelle 1.3: Begriffe und Abklrzungen

Big-Endian Spezifiziert die Byte-Reihenfolge. Dabei wird das
héchstwertige Byte zuerst gespeichert, das heift an
der kleinsten Speicheradresse.

CMOS Halbleiterprozess zur Realisierung von integrierten
Schaltungen

(Complementary Metal-Oxide-Semiconductor)

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

FE Funktionserde

FOV Bildfeld des Sensors (Field of View)

GSDML Generic Station Description Markup Language

10 oder I/O Eingang/Ausgang (Input/Output)

I0-Controller Steuerung, die den 10-Datenverkehr initiiert

10-Device Dezentrales PROFINET-Feldbusgerat

IP-Adresse Netzwerkadresse, die auf dem Internetprotokoll (IP)
basiert

IPS Kamerabasierter Positionierungssensor

(Imaging Positioning Sensor)

Ist-Position Aktuelle Position des Markers (Mittelpunkt)

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 6
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LED

Leuchtdiode
(Light Emitting Diode)

MAC-Adresse

Hardware-Adresse eines Gerats im Netzwerk
(Media Access Control-Adresse)

Offset Verschiebung der Sollposition in X/Y-Richtung

Marker Markierung, auf die der Sensor positioniert (Loch
oder Reflektor)

PELV Schutzkleinspannung mit sicherer Trennung
(Protective Extra Low Voltage)

RBG Regalbediengerat

Riegel Material, auf dem sich der Marker befindet, z. B.
Stahltrager

ROI Arbeitsbereich des Sensors, in dem ein Marker de-
tektiert wird (Region of Interest)

Sollposition Position des Arbeitsbereichs (Koordinatenmittel-
punkt)

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
(entspricht Programmable Logic Controller (PLC))

SWI Digitaler Schalteingang (Switching Input)

SWO Digitaler Schaltausgang (Switching Output)

TCP/IP Internetprotokollfamilie (Transmission Control Proto-

col/Internet Protocol)

Toleranzbereich

Symmetrischer Bereich in X/Y-Richtung um die Soll-
position, in dem die vier Schaltausgange (+X/-X/
+Y/-Y) schalten.

UDP Netzwerk-Ubertragungsprotokoll (User Datagram
Protocol)
UL Underwriters Laboratories

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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Sicherheit Leuze

2 Sicherheit
Der vorliegende Sensor ist unter Beachtung der geltenden Sicherheitsnormen entwickelt, gefertigt und ge-
pruft worden. Er entspricht dem Stand der Technik.
2.1 BestimmungsgemaRe Verwendung
Einsatzgebiete
Die kamerabasierten Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i sind zur optischen, berihrungslosen
Feinpositionierung auf einen Marker im Stahlbau, z. B. an Regalbediengeraten in der Férder-/Lagertechnik
konzipiert.
Einsatzgebiete
Die kamerabasierten Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i sind insbesondere fir folgende Ein-
satzgebiete konzipiert:
» Fachfeinpositionierung in einfachtiefen und doppeltiefen Paletten-Hochregallagern
/N\  VORSICHT
BestimmungsgemaRe Verwendung beachten!
\ | Der Schutz von Betriebspersonal und Gerat ist nicht gewahrleistet, wenn das Gerat nicht ent-
sprechend seiner bestimmungsgemafien Verwendung eingesetzt wird.
% Setzen Sie das Gerat nur entsprechend der bestimmungsgemafien Verwendung ein.
% Die Leuze electronic GmbH + Co. KG haftet nicht fiir Schaden, die durch nicht bestim-
mungsgemafe Verwendung entstehen.
% Lesen Sie diese Betriebsanleitung vor der Inbetriebnahme des Gerats. Die Kenntnis der Be-
triebsanleitung gehort zur bestimmungsgemafen Verwendung.
HINWEIS
Integrierte Beleuchtung!
Die kamerabasierten Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i entsprechen bezlglich der
integrierten Beleuchtung folgender Einteilung:
% Beleuchtung Infrarot: Freie Gruppe nach EN 62471
HINWEIS
Bestimmungen und Vorschriften einhalten!
% Beachten Sie die ortlich geltenden gesetzlichen Bestimmungen und die Vorschriften der Be-
rufsgenossenschaften.
2.2  Vorhersehbare Fehlanwendung
Eine andere als die unter "Bestimmungsgemale Verwendung" festgelegte oder eine dartiber hinausgehen-
de Verwendung gilt als nicht bestimmungsgeman.
Unzulassig ist die Verwendung des Gerats insbesondere in folgenden Fallen:
* in Raumen mit explosiver Atmosphare
* in sicherheitsrelevanten Schaltungen
* in der Lebensmittelverarbeitung
* zu medizinischen Zwecken
Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 8
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HINWEIS
Keine Eingriffe und Verdanderungen am Geriat!
% Nehmen Sie keine Eingriffe und Veranderungen am Gerat vor.

Eingriffe und Veranderungen am Gerat sind nicht zulassig.

% Das Gerat darf nur zum Tausch der Gehdusehaube gedffnet werden.
% Das Gerat enthalt keine durch den Benutzer einzustellenden oder zu wartenden Teile.

% Eine Reparatur darf ausschlieRlich von Leuze electronic GmbH + Co. KG durchgefiihrt wer-
den.

2.3 Befahigte Personen

Anschluss, Montage, Inbetriebnahme und Einstellung des Gerats dirfen nur durch befahigte Personen
durchgefihrt werden.

Voraussetzungen fiir befahigte Personen:
» Sie verflgen Uber eine geeignete technische Ausbildung.
» Sie kennen die Regeln und Vorschriften zu Arbeitsschutz und Arbeitssicherheit.
» Sie kennen die Betriebsanleitung des Gerats.
» Sie wurden vom Verantwortlichen in die Montage und Bedienung des Gerates eingewiesen.

Elektrofachkrafte
Elektrische Arbeiten dirfen nur von Elektrofachkraften durchgefihrt werden.

Elektrofachkrafte sind aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis
der einschlagigen Normen und Bestimmungen in der Lage, Arbeiten an elektrischen Anlagen auszufiihren
und mogliche Gefahren selbststéandig zu erkennen.

In Deutschland mussen Elektrofachkrafte die Bestimmungen der Unfallverhttungsvorschrift DGUV Vor-
schrift 3 erfullen (z. B. Elektroinstallateur-Meister). In anderen Landern gelten entsprechende Vorschriften,
die zu beachten sind.

24 Haftungsausschluss
Die Leuze electronic GmbH + Co. KG haftet nicht in folgenden Fallen:
» Das Gerat wird nicht bestimmungsgemaf verwendet.
» Verninftigerweise vorhersehbare Fehlanwendungen werden nicht berticksichtigt.
* Montage und elektrischer Anschluss werden nicht sachkundig durchgefiihrt.
* Veranderungen (z. B. baulich) am Gerat werden vorgenommen.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 9
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3 Geratebeschreibung
31 Gerateubersicht

3.1.1 Positionierungssensor IPS 400i

Die kamerabasierten Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i ermdglichen eine schnelle und einfa-
che Positionierung von Regalbediengeraten in der Férder-/Lagertechnik.

» Die Positionierung ist fur einfachtiefe bzw. doppeltiefe Paletten-Hochregallager ausgelegt.

» Die Positionierung in unterschiedlichen Fachpositionen, z. B Fach nah oder Fach fern, wird mit Hilfe
von Programmen im Positionierungssensor umgesetzt.

 Der Positionierungssensor erkennt Locher bzw. Reflektoren in Riegeln im Regalbau und bestimmt die
Positionsabweichung in X- und Y-Richtung relativ zur Sollposition.

» Die Positionsabweichung wird ber vier digitale Ausgange oder Uber die Schnittstelle an die Steuerung
ausgegeben.

» Bedienung und Konfiguration des Positionierungssensors:
+ Uber die Ethernet-Serviceschnittstelle mittels des integrierten webConfig-Tools.
+ Uber ausgedruckte Parametriercodes.

Die Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i werden als Einzelgerat ,stand-alone" mit individueller
IP-Adresse in einer Ethernet-Topologie betrieben.

Optional kann der Positionierungssensor mit integrierter Heizung geliefert werden.
Informationen zu technischen Daten und Eigenschaften siehe Kapitel 15 "Technische Daten".

Markierungen
Der Positionierungssensor detektiert folgende Marker:
» Loch: dunkle, runde Markierung auf hellem Grund
» Reflektor: helle, runde Markierung auf dunklem Grund

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 10
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3.1.2 Leistungsmerkmale
Die wichtigsten Leistungsmerkmale des kamerabasierten Positionierungssensors:
* Arbeitsabstande 250 mm bis 2400 mm (Typ-/Markerabhangig)
* Markerdurchmesser 13 mm bis 15 mm
» Typische Reproduzierbarkeit: 0,5 mm bei Arbeitsabstand bis 1900 mm (1 Sigma)
* Integrierte IR-Beleuchtung (LED Infrarot 850 nm) bietet hohe Stérfestigkeit gegen Fremdlicht.
* Intuitive Ausrichtung tber vier Feedback-LEDs und webConfig-Tool
» Zwei Bedientasten fir intuitive Bedienung ohne PC

* Web-basiertes Konfigurationstool webConfig zur Konfiguration aller Gerateparameter.
Keine zusatzliche Konfigurations-Software erforderlich

* Install-Wizard zur einfachen Konfiguration in wenigen Schritten
* Integrierte Teach-Funktionen:
» Automatische Einstellung der Belichtungszeit und Lochgeometrie
» Elektronischer Positionsteach zur Feinjustage
» Einlesen von Parametriercodes
* Mehrere Programme
* Messwertausgabe: Vier digitale Schaltausgange, Ethernet oder PROFINET
» Diagnose im Prozessbetrieb durch Bildibertragung tber FTP-Transfer
+ Diagnose Uber die Ausgabe von Qualitatskennzahl und Detektionsstatus
» Optionale Variante mit Heizung fiir den Einsatz bis -30 °C
» Unterschiedlich kodierte M12-Anschlisse flr eindeutige Zuordnung der Anschlisse:
» Spannungsversorgung, Schaltein-/ausgange
» Ethernet-/PROFINET-Anschluss

3.1.3 Zubehor

Fir den Positionierungssensor ist spezielles Zubehor verfligbar (siehe Kapitel 16 "Bestellhinweise und Zu-
behor").

3.1.4 Geratevariante mit Heizung

Der Positionierungssensor kann optional als Variante mit integrierter Heizung bezogen werden. Die Hei-
zung ist ab Werk fest eingebaut.

Merkmale der integrierten Heizung:
» Erweiterung des Einsatzbereiches -30 °C ... +45 °C
» Versorgungsspannung: 18 V ... 30 V DC
 Mittlere Leistungsaufnahme: 12 W

Der Montageort ist so zu wahlen, dass der Sensor mit Heizung nicht direkt der kalten Luftstro-
mung ausgesetzt ist. Um eine optimale Heizwirkung zu erzielen, sollte der Sensor thermisch
isoliert montiert werden.

3.1.5 Kombination mit einer externen Beleuchtung

Bei reflektierenden Oberflachen hinter dem Loch im Riegel empfehlen wir die Verwendung einer externen
Beleuchtung (siehe Kapitel 5.2 "Kombination mit einer externen Beleuchtung"). Alternativ zur externen Be-
leuchtung kénnen auch Reflektoren eingesetzt werden.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 11



Geratebeschreibung

3.2 Gerateaufbau

Objektiv

Bedienfeld mit Anzeige-LEDs, Bedientasten und Funktions-/Programmauswahl-Anzeige
LEDs zur Beleuchtung (Infrarotlicht)

M4-Befestigungsgewinde

Gerategehduse

Gehausehaube

M12-Anschlusstechnik

Feedback-LEDs (4x grin, +X -X +Y -Y)

O N O~ ON -

Bild 3.1: Gerateaufbau

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i
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Geratebeschreibung

3.3 Anschlusstechnik
Das Gerat wird Uber unterschiedlich kodierte M12-Rundsteckverbinder angeschlossen:

» A-kodierter 12-poliger M12-Anschluss fur Betriebsspannung, Schaltein-/ausgange
» D-kodierter 4-poliger M12-Anschluss fiir den Ethernet-/PROFINET-Anschluss

&3
«
© ©
@

PWR / SWIO HOST

\d

1 PWR / SWIO, M12-Stecker, 12-polig, A-kodiert
2 HOST, M12-Buchse, 4-polig, D-kodiert

Bild 3.2: Elektrische Anschlisse

HINWEIS
Far alle Anschlisse werden vorkonfektionierte Leitungen angeboten (siehe Kapitel 16.3 "Leitun-

ﬁ gen-Zubehor").

HINWEIS

Schirmanbindung!
% Die Schirmanbindung erfolgt Giber das Gehause der M12-Rundsteckverbinder.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i
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3.4  Anzeige- und Bedienelemente
Auf dem Gerat befinden sich folgende Anzeige- und Bedienelemente:
* Drei Anzeige-LEDs (PWR, NET, LINK)
» Zwei Bedientasten
» Sechs Anzeige-LEDs fiur Funktionsauswahl (AUTO, ADJ) und Programmauswabhl

» Vier grine Feedback-LEDs zur Ausrichtung des Positionierungssensors

Der Positionierungssensor stellt die Abweichungen in den Richtungen -X, +Y, +X, -Y als vier griine
Feedback-LEDs dar. Diese LEDs sind im Auslieferungszustand des Gerats aktiviert und kénnen tGber
das webConfig-Tool deaktiviert werden.

LED-Anzeigen: PWR, NET, LINK

Funktionsauswahl

Programmauswahl

Bedientasten

-X Position; signalisiert, ob sich der Positionierungssensor im Toleranzbereich befindet
+Y Position; signalisiert, ob sich der Positionierungssensor im Toleranzbereich befindet
+X Position; signalisiert, ob sich der Positionierungssensor im Toleranzbereich befindet
-Y Position; signalisiert, ob sich der Positionierungssensor im Toleranzbereich befindet

0N O~ ON -

Bild 3.3: Anzeige- und Bedienelemente

Die Programmauswahl-LEDs entsprechen den ersten vier Selektions-ID im webConfig-Tool.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i
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3.41 LED-Anzeigen
LED PWR

Tabelle 3.1: PWR-Anzeigen

Leuze

Farbe Zustand Beschreibung
--- AUS Gerat aus

Keine Betriebsspannung
Grln blinkend Gerat ok

* [nitialisierungsphase
 Positionierung nicht méglich
» Betriebsspannung liegt an

+ Selbsttest l1auft

EIN (Dauerlicht)

Geréat ok
» Positionierung maoglich
» Selbsttest erfolgreich beendet
» Gerateuberwachung aktiv

Orange EIN (Dauerlicht) Service-Modus
 Positionierung moglich
» Keine Daten auf der Host-Schnittstelle
blinkend Wink-Funktion (Gleichtakt mit LED NET)
 Positionierung méglich
Rot blinkend Gerat ok; Warnung gesetzt

* Positionierung moglich
» Vorubergehende Betriebsstérung

EIN (Dauerlicht)

Geratefehler/Parameterfreigabe
Keine Positionierung mdglich

Leuze electronic GmbH + Co. KG

IPS 448i
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Leuze

LED NET
Tabelle 3.2: NET-Anzeigen
Farbe Zustand Beschreibung
AUS Keine Betriebsspannung
« Keine Kommunikation mdglich
» Ethernet-Protokolle nicht freigegeben
* PROFINET-IO Kommunikation nicht initialisiert oder inaktiv
Grin blinkend Initialisierung des Gerats
Aufbau der Kommunikation
EIN (Dauerlicht) Betrieb ok
* Netzwerkbetrieb ok
* Verbindung und Kommunikation zum Host aufgebaut
Orange blinkend Topologiefehler erkannt
» Abweichende Soll-Ist-Topologie
Rot blinkend Kommunikationsfehler
» Temporarer Verbindungsfehler
* Wenn DHCP aktiv: Es konnte keine IP-Adresse bezogen
werden
EIN (Dauerlicht) Netzwerkfehler
» Keine Verbindung aufgebaut
» Keine Kommunikation mdéglich
LED LINK
Tabelle 3.3: LINK-Anzeigen
Farbe Zustand Beschreibung
Grun EIN (Dauerlicht) Ethernet verbunden (LINK)
Gelb blinkend Datenverkehr (ACT)

Feedback LEDs

Tabelle 3.4: Feedback LED-Anzeigen

Farbe

Zustand

Beschreibung

AUS

Gerat aus
Keine Betriebsspannung
Kein Positionierungsvorgang aktiv

Kein Marker gefunden bzw. Marker nicht im entsprechenden
Quadranten

Grin

blinkend

Blinkfrequenz signalisiert den Abstand des Markers zur Sollpo-
sition:

» Niedrige Frequenz: GrolRer Abstand

* Hohe Frequenz: Naher Abstand

EIN (Dauerlicht)

Marker befindet sich in der Sollposition (Koordinatenursprung).

Der Positionierungssensor ist optimal positioniert wenn alle vier
Feedback-LEDs leuchten.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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3.4.2 Funktionsauswahl und Programmauswahl

Funktionsauswahl

Die folgenden Funktionen werden tber die Bargraph-Anzeige ausgewahlt und angezeigt (siehe Kapitel 8.6
"Geratefunktionen aktivieren"):

* AUTO: Auto-Setup-Funktion zur Ermittlung der optimalen Belichtungs- und Markereinstellung. Zusatzli-
ches Einlernen von gedruckten Parametriercodes.

» ADJ: Justage-Funktion zum Ausrichten des Gerats und zum Einlernen der Position im aktuellen Pro-
gramm

Die einzelnen Funktionen werden mit den Bedientasten ausgewahlt und aktiviert.

« Funktion auswahlen mit der Navigationstaste p: Die Funktions-LED blinkt.

» Funktion aktivieren mit der Bestatigungstaste «J: Die Funktions-LED leuchtet im Dauerlicht.

Wenn Sie die Funktionen AUTO, ADJ uber die Bedientasten aktivieren, nimmt das Gerat keine
Kommandos Uber die Prozess-Schnittstelle entgegen. Damit ist der Prozessbetrieb unterbro-
chen.

Programmauswahl

Uber die Bedientasten und die PROGRAM-Anzeige kénnen die ersten vier im Gerét hinterlegten Program-
me ausgewahlt, aktiviert und angezeigt werden.

3.4.3 Bedientasten
Funktionsauswahl und Programmauswahl werden Uber die Bedientasten gesteuert.

Im Betriebsmodus Service (Uber das webConfig-Tool eingestellt) kann der Positionierungssen-
sor nicht Uber die Bedientasten bedient werden.

« P — Navigationstaste: Scrollen der Funktionen in der Funktions- und Programmauswahl-Anzeige von
links nach rechts.

* 1 — Bestatigungstaste: Durchscrollen der Funktionen in der Funktions- und Programmauswahl-An-
zeige.

HINWEIS

Eine vorausgewahlte Funktion (blinkende LED) hat noch keinen Einfluss auf die Funktionalitat.
Erfolgt langere Zeit kein Tastendruck, wird das Blinken der LED selbstandig vom Gerat beendet.

HINWEIS

Die Funktionen AUTO und ADJ wirken immer auf das aktuell glltige Programm. Beide Funktio-
nen mussen durch Dricken der Bestatigungstaste « wieder deaktiviert werden.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 17
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Verlassen eines Funktionsmodus
Beachten Sie beim Verlassen eines Funktionsmodus (AUTO/ADJ) folgende Hinweise:

» Kurzer Druck auf die Bestatigungstaste «: Der Funktionsmodus wird verlassen, die Parameter werden
nicht Gbernommen.

» Langer Druck (3 Sekunden) auf die Bestatigungstaste «J und Einlernen (TEACH) nicht moglich: Der
Funktionsmodus wird verlassen, die Parameter werden nicht Gbernommen.

» Langer Druck (3 Sekunden) auf die Bestatigungstaste «! und Einlernen (TEACH) méglich: Der Funkti-
onsmodus wird verlassen, die Parameter werden dauerhaft gespeichert.

Beim Verlassen eines Funktionsmodus signalisieren die vier Feedback-LEDs, ob das Einlernen erfolgreich
war:

» Einmalig kurzes Blinken: Einlernen erfolgreich
« Schnelles Blinken (3 Sekunden): Einlernen nicht erfolgreich

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 18
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4 Funktionen

Dieses Kapitel beschreibt die Funktionen des Positionierungssensors:

Programme (siehe Kapitel 4.1 "Programme")
Kamerabetriebsarten (siehe Kapitel 4.2 "Kamerabetriebsarten")
Qualitatskennzahl (siehe Kapitel 4.3 "Qualitatskennzahl")
Offset (siehe Kapitel 4.4 "Offset")

Position einlernen (siehe Kapitel 4.5 "Position einlernen")
Detektionsstatus (siehe Kapitel 4.6 "Detektionsstatus")

Der Sensor arbeitet in zwei Dimensionen X und Y:

X entspricht der horizontalen Achse (Default).

Y entspricht der vertikalen Achse (Default).

Bild 4.1: Arbeitsweise des Positionierungssensors

1 Arbeitsabstand

2 Bildfeld (FOV)

3 Arbeitsbereich (ROI)
4 Toleranzbereich

5 Sollposition (Marker)
6 Ist-Position (Marker)
7 X-Abweichung

8 Y-Abweichung

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i
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41

4.2

4.21

422

4.2.3

4.3

Programme

Der Positionierungssensor hat acht Programme hinterlegt. Die Programme kénnen fir folgende Funktionen
verwendet werden:

» Positionierung im Nah- und Fernbereich
» Be- und Entladepositionen mit unterschiedlichen Offsetwerten
» Facher mit unterschiedlichen Markern (Loch oder Reflektor)
Die Programme kdnnen im Gerat wie folgt umgeschaltet bzw. aktiviert werden:
+ Uber das webConfig-Tool (siehe Kapitel 4.7 "Leuze webConfig-Tool")
+ Uber die Schalteingdnge SWI3 und SWI4 (nur die ersten vier Programme — Default-Einstellung)

+ Uber die Bedientasten am Gerét (nur die ersten vier Programme — Default-Einstellung)

Wechseln des Priifprogramms
Uber die Selektions-ID kann ein automatischer Priifprogrammwechsel ausgeldst werden:

% Uber die digitalen Schalteingdnge SWI3 und SWi4
% Uber ein Ethernet Online-Kommando

Kamerabetriebsarten

Die Kamerabetriebsart legt fest, wie der Positionierungssensor einen Positionierungsvorgang startet bzw.
beendet.

Einzeltriggermodus

In der Kamerabetriebsart "Einzeltriggermodus" nimmt der Positionierungssensor ein Bild auf und versucht
die Ist-Position des Markers relativ zur Sollposition zu ermitteln.

Lesetorsteuerung

Die Lesetorsteuerung 6ffnet bei Aktivierung im Gerat ein Zeitfenster fir den Positionierungsvorgang. In die-
sem Zeitfenster ermittelt der Positionierungssensor fortlaufend die relative Position und gibt die Position
aus. Die Lesetorsteuerung muss Uber das Triggersignal wieder deaktiviert werden.

Die Kamerabetriebsart "Lesetorsteuerung” ist im Auslieferungszustand des Gerats aktiviert.

Lesetorsteuerung sequenziell

Bei dieser Kamerabetriebsart erfolgt die Bildaufnahme, Verarbeitung und Ausgabe nacheinander. Der Zeit-
abstand zwischen Bildaufnahme und Ausgabe der Ergebnisse zu jedem Bild ist geringer.

Qualitatskennzahl

Die Qualitatskennzahl ist ein Maf fir die Gute des gefundenen Markers und bezieht sich auf Formfaktor,
Skalierungsfaktor und Kontrast des eingelernten Markers. Die Qualitdtskennzahl wird in Prozent [%] ausge-
geben.

Uber die Qualitatskennzahl kénnen im Positionierungssensor Grenzwerte definiert werden:
+ Grenzwert, bei dem ein Schaltausgang bei Unter-/Uberschreitung zur Warnung gesetzt wird.
* Grenzwert, bei dem Bilder per Ethernet / Schnittstelle (FTP) Gbertragen werden.
+ Zusatzlich kann die ermittelte Qualitdtskennzahl Uber die Schnittstelle ausgegeben werden.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 20
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4.4

4.5

4.6

4.7

Offset

Der Offset definiert den Versatz in X/Y-Richtung, der flr die Positionierung berlicksichtigt wird, z. B. beim
Ein- oder Auslagern. Dabei verschiebt der Offset die Sollposition relativ zum Mittelpunkt des Arbeitsbe-
reichs. Der Versatz kann in positiver bzw. negativer Richtung erfolgen.

Sie kdnnen je Programm einen Offset-Wert einstellen.

Position einlernen

Zur Feinjustage und alternativ zur exakten mechanischen Ausrichtung kénnen Sie die Position des Gerats
einlernen. Beim Einlernen der Position wird das Koordinatensystem des Arbeitsbereichs in den Mittelpunkt
des erkannten Markers gelegt.

Sie kdnnen die Funktion im Gerat wie folgt aktivieren:
+ Uber das webConfig-Tool (siehe Kapitel 4.7 "Leuze webConfig-Tool")
+ Uber die Bedientasten am Geriét (iiber ADJ-Mode)
+ Uber ein Ethernet Online-Kommando
Falls das Einlernen der Position fehlschlagt, kann das folgende Ursachen haben:
» Der Marker befindet sich nicht im Arbeitsbereichs des Gerats.

» Die Grenzen des neuen, durch das Einlernen ermittelten Arbeitsbereichs sind nicht vollstandig im Bild-
feld.

Detektionsstatus

Der Detektionsstatus signalisiert den Status der aktuellen Detektion:
» 0: Detektion erfolgreich — Ein Marker wurde im Arbeitsbereich detektiert
» 1: Detektion nicht erfolgreich — Es wurden mehrere Marker im Arbeitsbereich detektiert
« 2: Detektion nicht erfolgreich — Es wurde kein Marker im Arbeitsbereich detektiert

Leuze webConfig-Tool

Das Konfigurationstool webConfig bietet eine grafische Benutzeroberflache fur die Konfiguration des Positi-
onierungssensors Uber einen PC (siehe Kapitel 9 "In Betrieb nehmen — Leuze webConfig-Tool").

Der Wizard des webConfig-Tools ermoglicht die einfache Konfiguration des Positionierungssensors in we-
nigen Schritten.
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5 Applikationen

5.1 Fachfeinpositionierung

Der Positionierungssensor wird - nach erfolgter Grobpositionierung - zur optischen, berihrungslosen Fach-
feinpositionierung in X- und Y-Richtung eingesetzt.

Fachfeinpositionierung eines Regalbediengerits

Bild 5.1: Fachfeinpositionierung eines Regalbediengerats im doppeltiefen Paletten-Hochregallager

5.2 Kombination mit einer externen Beleuchtung

Bei reflektierenden Oberflachen hinter dem Loch im Riegel empfehlen wir die Verwendung einer externen
Beleuchtung.

% Beachten Sie den Beipackzettel der externen Beleuchtung.

5.21 Montage von Sensor und externer Beleuchtung

HINWEIS

0 % Halten Sie den Montageabstand zwischen Sensor und Beleuchtung ein.

% Montieren Sie die Beleuchtung nur an der Gehauserlckseite an eine metallische Halterung
(Warmeabfuhr).

% Achten Sie darauf, dass sich hinter einem Loch im Bereich von 500 mm keine reflektieren-
den Materialien befinden.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 22
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5.2.2 Elektrischer Anschluss

Der Sensor und die externe Beleuchtung kénnen direkt miteinander verbunden werden. Hierbei werden al-
le Signale (PWR/SWIO) durch die externe Beleuchtung geschleift.

Die integrierte Heizung der externen Beleuchtung wird bei einer Umgebungstemperatur von
<10 °C aktiv.

ca. 10 mm

NOILLYNINNT §

ca. 20 mm

A Sensor, z. B. IPS 4xxi
B Externe Beleuchtung, z. B. 50144030
C Anschlussleitung, z. B. 2 m — 50130281

D1 Verbindungsleitung, z. B. 2 m — 50130284
D2 Verbindungsleitung, z. B. 0,3 m — 50143811

E Verbindungsleitung Ethernet, z. B. 2 m - 50135080
Bild 5.2: Elektrischer Anschluss Sensor und externe Beleuchtung — Anordnungsmaoglichkeiten und Montageab-
stande

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 23
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5.2.3 Inbetriebnahme

Folgende Parameter sind im Sensor Uber das webConfig-Tool einzustellen, wenn die externe Beleuchtung

direkt mit dem Sensor verbunden wird (siehe siehe Kapitel 9 "In Betrieb nehmen — Leuze webConfig-
Tool").

IPS 4081 FIX-F4-10243-G [ Programm : Prog. 1)
webConfig

i — = ) )
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Bild 5.3:

Einstellungen fur den Betrieb mit externer Beleuchtung im Meni KONFIGURATION
% Konfigurieren Sie den Schaltausgang SWO?2 als ,Externen Blitz".

% Die Pulsdauer des Schaltausgangs SWO2 wird automatisch mit der Belichtungszeit synchronisiert.
% Stellen Sie die Blitzzeit nicht Ianger als erforderlich ein.
Die maximale Blitzzeit der externen Beleuchtung betragt 4 ms.

% Nur wahrend des Positioniervorganges blitzen.

% Die interne Beleuchtung des Sensors muss ausgeschaltet sein.
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6.1

Montage
Der Positionierungssensor kann auf folgende Arten montiert werden:
* Montage Uber vier M4-Befestigungsgewinde an der Geraterlckseite
* Montage Uber je zwei M4-Befestigungsgewinde an den Seitenflachen des Gerats
* Montage an 12 mm-Rundstange Uber Montagesystem BTU 320M-D12
* Montage an Haltewinkel BT 320M

HINWEIS

Gerate ohne Heizung:
- Montieren Sie das Gerat ohne Heizung an eine metallische Halterung.

Gerate mit integrierter Heizung:

- Montieren Sie das Gerat moglichst thermisch isoliert, z. B iber Schwingmetalle.

- Montieren Sie das Gerat vor Zugluft und Wind geschutzt. Sehen Sie ggf. einen zusatzlichen
Schutz vor.

Montageposition des Positionierungssensors bestimmen

Wahl des Montageortes

HINWEIS
0 Die GroRRe des Markers hat Einfluss auf den maximalen Arbeitsabstand. Berucksichtigen Sie da-

her bei der Auswahl des Montageortes und/oder des geeigneten Markers unbedingt die unter-
schiedliche Positioniercharakteristik des Sensors bei verschiedenen Markern.

HINWEIS
Bei der Wahl des Montageortes zu beachten!
% Achten Sie auf die Einhaltung der zulassigen Umgebungsbedingungen (Feuchte, Tempera-
tur).

% Vermeiden Sie mogliche Verschmutzung des Lesefensters durch austretende Flissigkeiten,
Abrieb von Kartonagen oder Rickstédnde von Verpackungsmaterial.

% Sorgen Sie fiir die geringstmdgliche Gefahrdung des Sensors durch mechanische Zusam-
menstdRe oder sich verklemmende Teile.

% Vermeiden Sie moglichen Fremdlichteinfluss (kein direktes Sonnenlicht).

Berucksichtigen Sie die folgenden Faktoren bei der Auswahl des richtigen Montageortes:
* Grole, Ausrichtung und Lagetoleranz des Markers auf dem zu erkennenden Objekt.
» Leseabstand, der sich aus der Markergrofie ergibt (Arbeitsabstand ermitteln).

» Zeitpunkt der Datenausgabe.
» Zulassige Leitungslangen zwischen Sensor und Host-System, je nach verwendeter Schnittstelle.
Sichtbarkeit des Bedienfeldes und Zugang zu den Bedientasten.

Bei einem Geratetausch (z. B. im Servicefall) muss der neue Sensor mechanisch ausgerichtet
werden und die Position Uberprift werden.
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6.1.2

Montagewinkel

Trifft das Beleuchtungslicht des Sensors direkt unter 90° auf die Oberflache des Riegels, tritt Totalreflexion
auf. Das direkt reflektierte Beleuchtungslicht kann zur Ubersteuerung des Sensors fiihren und somit Positi-
onierung beeintrachtigen.

max. 10°

Bild 6.1: Montage mit Kipp- oder Neigungswinkel
Empfohlener Kipp- oder Neigungswinkel maximal 10°

1 Riegel

2 Montage mit Kippwinkel

3 Montage mit Neigungswinkel

Der Optimale Kipp- oder Neigungswinkel ist von der Oberflache des Riegels und dem Arbeits-
abstand abhangig.

Im Normalfall wird ein Kippwinkel von 5 ° und ein Neigungswinkel von 0 © empfohlen.
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6.1.3 Arbeitsabstand ermitteln

Generell wird das Bildfeld des Sensors mit zunehmendem Arbeitsabstand grof3er. Allerdings verringert sich
damit auch die Auflésung.

Arbeitsabstinde fiir den Sensor mit F2- bzw. F4-Optik
* F2-Optik. 250 mm ... 1900 mm

* F4-Optik. 350 mm ... 2400 mm
Fur Arbeitsabstande grofier als 1,9 m ist ein Reflektor erforderlich.

Beachten Sie, dass der tatsachliche Arbeitsabstand noch von Faktoren wie Markergeometrie,
Montagewinkel, Reflexionseigenschaften des Riegels, etc. beeinflusst wird und deshalb von den
hier angegebenen Abstanden abweichen kann.

Zusammenhang zwischen Arbeitsabstand und BildfeldgréBe

Die folgenden Bilder zeigen die Abhangigkeit zwischen dem Arbeitsabstand und dem sich ergebenden
Bildfeld fur die Optikvarianten des Sensors. Der Arbeitsabstand ist die Strecke von der Vorderkante des
Sensors zum Marker.

1 Arbeitsabstand

2 Bildfeld (FOV)

3 Héhe des Bildfeldes

4 Breite des Bildfeldes

Bild 6.2: Arbeitsabstand und Bildfeld
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Bild 6.3: Zusammenhang zwischen Arbeitsabstand und Bildfeldgrofie
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6.1.4 BildfeldgroRe

Die folgende Tabelle zeigt die Abhangigkeit zwischen dem Arbeitsabstand und dem sich ergebenden Bild-
feld fiir die Optikvarianten des Sensors. Der Arbeitsabstand ist die Strecke von der Vorderkante des Sen-
sors bis zum Marker. Verwenden Sie die Daten, um das typische Bildfeld (FOV) fir Ihre Anwendung zu be-
rechnen.

Tabelle 6.1:  Bildfeldgrofie

Modell Optikvariante | Objektiv Typischer Offnungswin- | Typischer Offnungswin-
kel horizontal kel vertikal
IPS 200i M3-Optik 4,3 mm 37,5° 28,6°
IPS 400i F2-Optik 12 mm 18,7° 14,1°
F4-Optik 16 mm 14,0° 10,7°

Formel fiir die Bildfeldberechnung
Bildfeld, = 2 x [tan (a / 2) x d]

B, Bildfeld horizontal bzw. vertikal
a Offnungswinkel horizontal bzw. vertikal
d Kameraabstand von der Optikabdeckung bis zum Marker

Bild 6.4: Bildfeld

Beispiel

IPS 200i mit einem Kameraabstand von 300 mm:
« Bildfeld horizontal = 2 x [tan (37.5/ 2) x 300 mm] = 204 mm
 Bildfeld vertikal =2 x [tan (28.6 / 2) x 300 mm] = 153 mm
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6.2 Positionierungssensor montieren

HINWEIS

Bei der Montage beachten!
% Achten Sie darauf, dass sich nur ein Marker im Arbeitsbereich des Sensors befindet.

% Alle zu detektierenden Marker miissen den gleichen Durchmesser haben.
Andere Objekte mit identischem Durchmesser (z. B. Schraubenkopfe) dirfen sich nicht im
Arbeitsbereich des Sensors befinden.

% Achten Sie darauf, dass die Oberflache, die einen Marker umgibt, diffus reflektiert.

% Die Stahltrager/Querriegel missen gleichbleibende Qualitat haben (Oberflache, Farbe, Kor-
rosion).

% Der Bereich hinter einem Marker (bei Lochern) soll im Bereich von 500 mm unverbaut sein.
% Verwenden Sie bei geschlossenen Profilen nur Reflektoren als Marker.

% Vermeiden Sie glanzend reflektierende Oberflachen und Lichtquellen hinter den Markern
(bei Léchern).

% Vermeiden Sie Knicke oder Falzkanten, welche mittig durchs Loch gehen oder das Loch be-
ruhren.

% Achten Sie darauf, dass die Oberflache des Stahltragers/Querriegels nicht verschmutzt
(z. B. Bauschlamm), insbesondere im Bereich des Markers (Loch), bzw. im Arbeitsbereich
des Sensors.

% Richten Sie den Sensor moglichst parallel zum Marker aus.
% Achten Sie darauf, dass die Marker moglichst mittig im Arbeitsbereich des Sensors liegen.

% Der im Gerat eingestellte Arbeitsabstand muss dem tatsachlichen Arbeitsabstand entspre-
chen.

HINWEIS

Bei der Montage von Reflektoren beachten!
% Achten Sie darauf, dass die Reflektoren vor und wahrend der Montage sauber gehalten

werden.

% Achten Sie darauf, dass der schwarze Rand und die reflektierende Flache nicht beschadigt
werden.

% Vermeiden Sie Ole und Fette auf dem Reflektor (z. B. durch Fingerabdriicke). Die Reflexi-
onseigenschaften werden dadurch erheblich vermindert.

% Verwenden Sie zur Reinigung der Reflektoren keine I6sungsmittelhaltigen Reiniger oder
Reinigungsmittel mit schleifender Wirkung.

6.2.1 Montage mit Befestigungsschrauben M4

% Montieren Sie das Gerat mit Befestigungsschrauben M4 (nicht im Lieferumfang enthalten) an die Anla-
ge.
= Maximales Anzugsmoment der Befestigungsschrauben: 1,4 Nm

= Position und Gewindetiefe der Befestigungsgewinde: siehe Kapitel 15.5 "MalRzeichnungen"

6.2.2 Montage mit Montagesystem BTU 320M-D12

Die Montage mit einem Montagesystem BTU 320M-D12 ist fir eine 12-mm-Stangenbefestigung vorgese-
hen. Fur Bestellhinweise siehe Kapitel 16.4 "Weiteres Zubehdr".

% Montieren Sie das Montagesystem mit dem Klemmprofil an der Rundstange (anlagenseitig).
% Montieren Sie das Gerat mit Befestigungsschrauben M4 an das Montagesystem.
= Maximales Anzugsmoment der Befestigungsschrauben: 1,4 Nm
= Position und Gewindetiefe der Befestigungsgewinde: siehe Kapitel 15.5 "MalRzeichnungen"
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6.2.3 Montage mit Haltewinkel BT 320M

Die Montage mit einem Haltewinkel BT 320M ist fiir eine Wandmontage vorgesehen. Fir Bestellhinweise
siehe Kapitel 16.4 "Weiteres Zubehor".

% Montieren Sie den Haltewinkel anlagenseitig mit Befestigungsschrauben M4 (im Lieferumfang enthal-
ten).

% Montieren Sie das Gerat mit Befestigungsschrauben M4 an den Haltewinkel.
= Maximales Anzugsmoment der Befestigungsschrauben: 1,4 Nm
= Position und Gewindetiefe der Befestigungsgewinde: siehe Kapitel 15.5 "MalRzeichnungen"

6.3 Gehausehaube tauschen

Im Einzelfall kbnnen Sie die Gehausehaube des Sensors austauschen, z. B. wenn die Schutzscheibe ver-
kratzt ist.

HINWEIS

Tauschen der Gehdusehaube nur bei spannungslosem Gerit!

0 Tauschen Sie die Gehdusehaube nur, wenn keine Spannung am Geréat anliegt.

% Trennen Sie das Gerat von der Spannungsversorgung, bevor Sie die Gehausehaube tau-
schen.

HINWEIS
Dichtung vor der Montage priifen!

% Priifen Sie die Dichtung am Gehauseunterteil des Gerats auf Sauberkeit, bevor Sie die neue
Gehausehaube montieren.

=

HINWEIS
Neue Gehdusehaube vor der Montage reinigen!
% Reinigen Sie die neue Gehausehaube vor der Montage mit einem weichen Tuch.
% Losen Sie die vier Befestigungsschrauben der Gehausehaube.
& Kippen Sie die Gehausehaube zuerst unten vom Gehauseunterteil weg.

% Heben Sie dann die Gehausehaube nach oben vom Geh&useunterteil ab.

% Montieren Sie die neue Gehausehaube in umgekehrter Reihenfolge. Das Anzugsmoment der Befesti-
gungsschrauben betragt 0,25 Nm.

1 Befestigungsschrauben
2 Gehausehaube
Bild 6.5: Gehausehaube tauschen
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7 Elektrischer Anschluss

/N\  VORSICHT

Sicherheitshinweise!

% Vergewissern Sie sich vor dem AnschlieBen, dass die Betriebsspannung mit dem angege-
benen Wert auf dem Typenschild Gbereinstimmt.
% Lassen Sie den elektrischen Anschluss nur durch beféhigte Personen durchfiihren.

% Achten Sie auf korrekten Anschluss der Funktionserde (FE).

Ein stérungsfreier Betrieb ist nur bei ordnungsgemal’ angeschlossener Funktionserde ge-
wahrleistet.

% Konnen Stérungen nicht beseitigt werden, setzen Sie das Gerat auer Betrieb. Schiitzen
Sie das Gerat gegen versehentliche Inbetriebnahme.

/\  VORSICHT

UL-Applikationen!

Bei UL-Applikationen ist die Benutzung ausschlieBlich in Class-2-Stromkreisen nach NEC (Nati-
| onal Electric Code) zulassig.

HINWEIS

Schirmanbindung!
Die Schirmanbindung erfolgt Uber das Gehduse der M12-Rundsteckverbinder.

HINWEIS

Protective Extra Low Voltage (PELV)!

Das Gerat ist in Schutzklasse Il zur Versorgung durch PELV (Protective Extra Low Voltage)
ausgelegt (Schutzkleinspannung mit sicherer Trennung).

=
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7.1 Ubersicht
Der Sensor verfligt Gber folgende Anschlisse:
« PWR /SWIO: A-kodierter 12-poliger M12-Anschluss fur Betriebsspannung, Schaltein-/ausgange
» HOST: D-kodierter 4-poliger M12-Anschluss fiir den Ethernet-/PROFINETAnNschluss

e A
G
© ©
(©)
PWR / SWIO HOST
1 PWR / SWIO, M12-Stecker, 12-polig, A-kodiert

2 HOST, M12-Buchse, 4-polig, D-kodiert

Bild 7.1: Elektrische Anschlisse

Far alle Anschlisse werden vorkonfektionierte Leitungen angeboten (siehe Kapitel 16.3 "Leitun-
gen-Zubehor").

Spannungsversorgung und Schaltein-/ausgange

Die Spannungsversorgung (18 V ... 30 V DC) wird am M12-Stecker PWR / SWIO angeschlossen.

Am M12-Stecker PWR / SWIO stehen acht Schaltein-/ausgange zur individuellen Anpassung an die jeweili-
ge Applikation zur Verfligung.

Stand-Alone Betrieb im Ethernet

Der Sensor wird als Einzelgerat "stand-alone" in einer Ethernet-Sterntopologie mit individueller IP-Adresse

betrieben. Die Host-Schnittstelle des (ibergeordneten Systems wird an die M12-Buchse HOST angeschlos-
sen.
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7.2 PWR/SWI/SWO - Spannungsversorgung und Schaltein-/ausgange

12-poliger M12-Stecker (A-kodiert)

Leuze

Bild 7.2: PWR/SWI/SWO-Anschluss
Tabelle 7.1: PWR/SWI/SWO-Anschlussbelegung
Pin Bezeichnung Aderfarbe Belegung
1 VIN Braun +18 ... +30 V DC Betriebsspannung
2 GND Blau Negative Betriebsspannung (0 V DC)
3 SWI1 Weiss Digitaler Schalteingang 1 (Trigger)
4 SWO2 Grun Digitaler Schaltausgang 2 (READY)
5 FE Rosa Funktionserde
6 n.c. Gelb Nicht belegt
7 SWO5 Schwarz Digitaler Schaltausgang (-X)
8 SWO6 Grau Digitaler Schaltausgang (+X)
9 SWO7 Rot Digitaler Schaltausgang (-Y)
10 SWO8 Violett Digitaler Schaltausgang (+Y)
11 SWI3 Grau/Rosa Digitaler Schalteingang 3
(Program Selection 0)
12 SWi4 Rot/Blau Digitaler Schalteingang 4
(Program Selection 1)
Gewinde FE (Funktionserde) Schirmung der Anschlussleitung.
(M12-Ste- Die Schirmung der Anschlussleitung liegt auf dem Ge-
cker) winde des M12-Steckers.
0 Die Aderfarben gelten nur bei Verwendung der Original-Anschlussleitungen von Leuze (siehe
Kapitel 16.3 "Leitungen-Zubehor").
/N\  VORSICHT
UL-Applikationen!
Bei UL-Applikationen ist die Benutzung ausschlieBlich in Class-2-Stromkreisen nach NEC (Nati-
onal Electric Code) zulassig.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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Schaltein-/ausgang

Der Sensor verfiigt GUber acht frei programmierbare Schaltein-/ausgange (SWI1, SWI3, SWI4, SWO2,
SWOS5 ... SW08).

Die Funktion als Schalteingang oder Schaltausgang wird Uber das Konfigurations-Tool webCon-
fig eingestellt (KONFIGURATION > GERAT > Schaltein-/ausgédnge, siehe Kapitel 9 "In Betrieb
nehmen — Leuze webConfig-Tool").

Die acht Schaltein-/ausgange sind standardmaRig wie folgt konfiguriert:

« SWI1

Schalteingang: Trigger (Default)
+ SWO2

Schaltausgang: Gerat betriebsbereit (Default)
+ SWI3

Schalteingang: Programmauswahl 0
« SWi4

Schalteingang: Programmauswahl 1
+ SWO5

Schaltausgang —X Position (Default)
+ SWO6

Schaltausgang +X Position (Default)
« SWO7

Schaltausgang —Y Position (Default)
« SWO8

Schaltausgang +Y Position (Default)

Funktion als Schalteingang

VIN (Pin 1)
-l—El

|
C |
\
@) | |
<+ max. 8 mA | S
— WI (Pi 11/12
gE (-| Fin3/11/12) > \
® =T |
| GNDIN (Pin2) ‘
\ -|_|:| ‘
- ]
1 Schalteingang
2 Schalteingang zum Controller
Bild 7.3: Anschluss Schalteingang SWI1, SWI3 und SWi4

Maximaler Eingangsstrom!
% Der Eingangsstrom des jeweiligen Schalteingangs betragt maximal 8 mA.
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Funktion als Schaltausgang

| VIN \
C VIN (Pin 1) —| |
3 + @ /2 — «—@ |
S — max. 60 mA | swo (Pin 4, 7-10) \
o E :‘ g
s = - |
e -—
| GNDIN (Pin2) ‘
—C - |
|\ _ _ _
1 Schaltausgang
2 Schaltausgang vom Controller
Bild 7.4: Anschluss Schaltausgang SWO2, SWO5 ... SWO8

Maximale Belastung der Schaltausgénge!

% Belasten Sie den jeweiligen Schaltausgang des Sensors im Normalbetrieb maximal mit
60 mA bei +18 V ... 30 V DC.

% Jeder konfigurierte Schaltausgang ist kurzschlussfest.

7.3 HOST - Host-Eingang / Ethernet / PROFINET
4-polige M12-Buchse (D-kodiert) zum Anschluss an HOST.

2

4

Bild 7.5: HOST-Anschluss

Tabelle 7.2: HOST-Anschlussbelegung

Pin/Klemme Bezeichnung Belegung

1 TD+ Transmit Data +

2 RD+ Receive Data +

3 TD- Transmit Data -

4 RD- Receive Data -

Gewinde (M12- | FE (Funktionserde) Schirmung der Anschlussleitung.

Buchse) Die Schirmung der Anschlussleitung liegt auf dem Gewinde
der M12-Buchse.

Vorkonfektionierte Leitungen verwenden!

% Verwenden Sie bevorzugt die vorkonfektionierten Leitungen von Leuze (siehe Kapitel 16.3
"Leitungen-Zubehor").
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74 Ethernet-Sterntopologie

Der Sensor wird als Einzelgerat "stand-alone" in einer Ethernet-Sterntopologie mit individueller IP-Adresse
betrieben.

Der Sensor ist als Ethernet-Gerat mit einer Standardbaudrate von 10/100 Mbit konzipiert.
Jedem Gerat ist eine feste MAC-Adresse vom Hersteller zugeordnet, die nicht geandert werden kann.

Das Gerat unterstiitzt automatisch die Ubertragungsraten 10 Mbit/s (10BASE-T) und 100 Mbit/s (10BA-
SE-TX) sowie Auto-Negotiation und Auto-Crossover.

Das Geréat unterstitzt folgende Protokolle und Dienste:
» TCP/IP (Client/Server)

+ UDP

+ DHCP

+ ARP

* PING

Fir die Kommunikation zum Ubergeordneten Host-System muss das entsprechende Protokoll TCP/IP
(Client/Server-Mode) oder UDP gewahlt werden.

LG © )

4@
©)

1 Ethernet-Switch

2 Positionierungssensor der Baureihe IPS 400i
3 Weitere Netzwerkteilnehmer

4 Host-Schnittstelle PC/Steuerung

Bild 7.6: Ethernet-Sterntopologie
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7.5

Ethernet-Leitungsbelegung

Bild 7.7:

Leitungsbelegung HOST auf RJ-45

Ausfuhrung als geschirmte Leitung max. 100 m.

Leuze

Pin (M12) Bezeichnung Pin/Aderfarbe (RJ45)
1 TD+ 1/gelb
2 RD+ 3/weild
3 TD- 2/orange
4 RD- 6/blau
HINWEIS

Selbstkonfigurierte Leitungen mit Ethernet-Schnittstelle!
0 % Achten Sie auf ausreichende Schirmung.

% Die gesamte Verbindungsleitung muss geschirmt und geerdet sein.
% Die Adern RD+/RD- und TD+/TD- miissen paarig verseilt sein.

% Verwenden Sie zur Verbindung mindestens ein CAT 5-Kabel.

Leitungslangen und Schirmung

Beachten Sie die maximalen Leitungslangen und die Schirmungsarten:

Verbindung

Schnittstelle

max. Leitungslange

Schirmung

Netzwerk vom ersten
IPS 400i bis zum letzten

Ethernet

max. Segmentlange:
100 m bei 100BASE-TX

Schirmung zwingend er-
forderlich

Netzwerk-Teilnehmer Twisted Pair

(min. CAT 5)
Schalteingang 10m nicht erforderlich
Schaltausgang 10m nicht erforderlich
IPS 400i-Netzteil 30 m nicht erforderlich

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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7.6 Positionierungssensor an Ethernet-Switch anschliessen
Uber den Ethernet-Switch wird die Ethernet-Kommunikation dezentral in dem Regalbediengerét verteilt.

Schaltungsbeispiel fiir den Anschluss an einen Ethernet-Switch

IPS 400 IPS 400i

PWR/SWIO1-8
Ethernet
PWR/SWIO1-8
Ethernet
PWR
1 Positionierungssensor IPS 400i
2 Ethernet-Switch
Bild 7.8: Schaltungsbeispiel fir Anschluss an Ethernet-Switch
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8.1

8.2

In Betrieb nehmen — Basiskonfiguration

MaBnahmen vor der ersten Inbetriebnahme

HINWEIS

0 % Beachten Sie die Hinweise zur Gerateanordnung (siehe Kapitel 6.1 "Montageposition des

Positionierungssensors bestimmen").

% Sofern moglich, triggern Sie den Positionierungssensor grundsatzlich mit Hilfe von Befehlen
oder eines externen Signalgebers (z. B. Lichtschranke/Lichttaster).

% Machen Sie sich vor der ersten Inbetriebnahme mit der Bedienung und Konfiguration des
Gerats vertraut.

% Prifen Sie vor dem Anlegen der Betriebsspannung alle Anschlisse auf ihre Richtigkeit.

HINWEIS

ﬁ Zur Inbetriebnahme ist keine zusatzliche Konfigurations-Software erforderlich.

Geratestart
% Legen Sie die Betriebsspannung 18 V ... 30 V DC an.
= Nach dem Anlegen der Betriebsspannung arbeitet das Gerat in der Werkseinstellung.
» Aktivierung des gewlinschten Programms (Default: Programm 1).
» Aktivierung Uber SWI1 (Default: Lesetorsteuerung).
* Wird ein Marker erkannt, wird folgendes ausgegeben:
» Schaltausgange: Positionswert iber SWO5 ... SWO8 (Default)
» Ethernet-Kommunikation: Positionswert X/Y, Status, Qualitdtskennzahl
* Feedback-LEDs: Status der Schaltausgange SWO5 ... SWO8
% Deaktivieren Sie das Lesetor, wenn die Positionierungsaufgabe beendet ist.

Abweichungen zu diesen Einstellungen missen Gber das webConfig-Tool eingestellt werden
(siehe Kapitel 9 "In Betrieb nehmen — Leuze webConfig-Tool").

% Uberprifen Sie wichtige Geratefunktionen mit Hilfe von Online-Befehlen, z. B. die Aktivierung einer Le-
sung (siehe Kapitel 11.1 "Online-Befehle").

HINWEIS

Informationen zur Vorgehensweise bei Problemen wahrend der Inbetriebnahme der Gerate sie-
he Kapitel 13 "Diagnose und Fehlerbehebung".

Sollte ein Problem entstehen, das sich auch nach Uberpriifung aller elektrischen Verbindungen
und Einstellungen an den Geraten und am Host nicht I6sen Iasst, wenden Sie sich an lhre zu-
standige Leuze Niederlassung oder an den Leuze Kundendienst (siehe Kapitel 14 "Service und
Support").
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8.3 Gerat uber Bedientasten konfigurieren und ausrichten
Voraussetzungen:

» Der Positionierungssensor ist korrekt montiert; insbesondere im korrekten Arbeitsabstand (siehe Kapi-
tel 6 "Montage").

» Der Positionierungssensor ist korrekt angeschlossen (siehe Kapitel 7 "Elektrischer Anschluss").

» Die Daten der Applikation sind Gber das webConfig-Tool eingestellt (siehe Kapitel 9 "In Betrieb nehmen
— Leuze webConfig-Tool").

» Die Gehausehaube des Positionierungssensors ist parallel zum Marker ausgerichtet.
» Der Marker liegt moglichst mittig im Arbeitsbereich des Positionierungssensors.

HINWEIS

0 Der im Gerat eingestellte Arbeitsabstand muss dem tatsachlichen Arbeitsabstand entsprechen.

HINWEIS

ﬁ % Durch das Meni bewegen Sie sich mit der Navigationstaste p.

% Die gewiinschte Auswahl aktivieren bzw. deaktivieren Sie mit der Bestatigungstaste 1.

% Zuerst wird das Programm ausgewahlt und bestatigt. AnschlieBend wird die Funktion AUTO
oder die Funktion ADJ aktiviert bzw. deaktiviert.

% Driicken Sie einmal die Navigationstaste p.
= Die LED PROGRAM 1 blinkt; Programm 1 ist vorausgewabhilt.
= Dricken Sie die Navigationstaste mehrfach, um das gewiinschte Programm vorauszuwahlen.
% Driicken Sie die Bestatigungstaste «J1, um das gewlinschte Programm zu aktivieren.
% Driicken Sie die Navigationstaste P so oft, bis die LED AUTO blinkt.
% Driicken Sie die Bestatigungstaste «J1, um die Funktion AUTO zu aktivieren.

% Richten Sie den Positionierungssensor solange aus, bis alle vier Feedback-LEDs dauerhaft griin leuch-
ten.

Die Feedback-LEDs signalisieren durch die Blinkfrequenz den X/Y-Abstand zum Marker:
% Langsames Blinken: grofter Abstand
% Schnelles Blinken: geringer Abstand

% Dauerhaftes Leuchten: Positionierungssensor ist optimal ausgerichtet

% Wenn alle vier Feedback-LEDs dauerhaft griin leuchten, driicken Sie die Bestatigungstaste 1 fiir drei
Sekunden, damit die Parameter tibernommen werden.

» Der Positionierungssensor ist optimal ausgerichtet.
* Die Belichtungszeit und der Markerdurchmesser sind eingelernt.

» Die Position ist eingelernt, wenn sich der gesamte Arbeitsbereich nach dem Einlernen noch im Bildfeld
befindet.

Beim Verlassen eines Funktionsmodus signalisieren die vier Feedback-LEDs, ob das Einlernen erfolgreich
war:

« Einmalig kurzes Blinken: Einlernen erfolgreich
» Schnelles Blinken (3 Sekunden): Einlernen nicht erfolgreich

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 41



In Betrieb nehmen — Basiskonfiguration Leuze

8.4 Einstellen der Kommunikationsparameter
Mit den Kommunikationsparametern bestimmen Sie, wie Daten zwischen Gerat und Host-System, Monitor-
PCs usw. ausgetauscht werden.

Fur Gerate mit integrierter PROFINET-Schnittstelle: siehe Kapitel 10 "PROFINET"

8.41 IP-Adresse manuell einstellen
Stellen Sie die IP-Adresse manuell ein, wenn in Ihrem System kein DHCP-Server vorhanden ist bzw. wenn
die IP-Adressen der Gerate fest eingestellt werden sollen.

Werkseinstellungen fur die Netzwerkadresse der Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i:
+ IP-Adresse: 192.168.060.101

e Subnetzmaske: 255.255.255.0

Kein Zugriff auf das Gerat bei inkorrekter IP-Adresse!
% Achten Sie auf die korrekte Eingabe der IP-Adresse. Der Zugriff auf das Gerat ist sonst nicht
mehr mdglich.

IP-Adresse mit Device-Finder einstellen
% Laden Sie das Programm Device-Finder aus dem Internet auf den PC.
= Rufen Sie die Leuze Website auf: www.leuze.com.
= Geben Sie als Suchbegriff die Typenbezeichnung oder die Artikelnummer des Geréats ein.
= Das Programm Device-Finder finden Sie auf der Produktseite des Gerats unter der Registerkarte
Downloads.
% Verbinden Sie die Ethernet-Schnittstelle des Gerats direkt mit dem LAN-Port des PC.
% Starten Sie das Programm Device-Finder.
= Das Programm zeigt alle im Netzwerk verfliigbaren Sensoren der Baureihe IPS 400i an.
% Wahlen Sie in der Liste den Sensor IPS 4xxi.
= Sie kénnen die IP-Adresse des Sensors nun auf die gewtiinschte IP-Adresse andern.

8.4.2 |P-Adresse automatisch einstellen
Stellen Sie die IP-Adresse automatisch ein, wenn ein DHCP-Server im System die IP-Adressen zuteilt.
% Wahlen Sie das automatische Beziehen der IP-Adresse im webConfig-Tool:
Konfiguration > Steuerung > Ethernet IPS > DHCP
% Verwenden Sie den Parametriercode zum automatischen Beziehen der IP-Adresse (Konfiguration iber
Parametriercodes).
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8.4.3

8.44

Address Link Label
Das "Address Link Label" ist ein zusatzlich am Gerat angebrachter Aufkleber.

IPS 448i MAC  00:15:7B:20:00:15
IP

Name

Bild 8.1: Beispiel eines "Address Link Label", der Geratetyp variiert je nach Baureihe
» Das "Address Link Label" enthalt die MAC-Adresse (Media Access Control-Adresse) des Gerats und
bietet die Moglichkeit, handschriftlich die IP-Adresse und den Geratenamen einzutragen.

Der Bereich des "Address Link Label", auf dem die MAC-Adresse gedruckt ist, kann bei Bedarf mittels
Perforierung vom Rest des Aufklebers getrennt werden.

» Zur Verwendung wird das "Address Link Label" vom Gerat abgezogen und kann zur Kennzeichnung
des Gerats in Installations- und Lageplane eingeklebt werden.

» Eingeklebt in die Unterlagen stellt das "Address Link Label" einen eindeutigen Bezug zwischen Monta-
geort, MAC-Adresse bzw. Gerat sowie dem zugehdrigen Steuerungsprogramm her.

Das zeitaufwandige Suchen, das Ablesen und das handschriftliche Notieren der MAC-Adressen aller in
der Anlage verbauten Gerate entfallt.

Jedes Gerat mit Ethernet-Schnittstelle ist Uber die in der Produktion zugewiesene MAC-Adresse
eindeutig identifiziert. Die MAC-Adresse ist zusatzlich auf dem Typenschild des Gerats angege-
ben.

Werden in einer Anlage mehrere Gerate in Betrieb genommen, muss z. B. bei der Programmie-
rung der Steuerung die MAC-Adresse flr jedes verbaute Gerat korrekt zugewiesen werden.

Ethernet Host-Kommunikation

Uber die Ethernet Host-Kommunikation kénnen Sie Verbindungen zu einem externen Host-System konfi-
gurieren.

Sie kdnnen sowohl das UDP-Protokoll als auch das TCP/IP-Protokoll verwenden, wahlweise im Client-
oder Server-Modus. Beide Protokolle kdnnen gleichzeitig aktiviert sein und parallel genutzt werden.

+ Das verbindungslose UDP-Protokoll dient in erster Linie der Ubermittlung von Prozessdaten zum Host
(Monitorbetrieb).

+ Das verbindungsorientierte TCP/IP-Protokoll kann auch zur Ubertragung von Kommandos vom Host
zum Gerat verwendet werden. Bei dieser Verbindung wird die Sicherung der Daten bereits vom TCP/
IP-Protokoll tbernommen.

» Wenn Sie fiir Ihre Applikation das TCP/IP-Protokoll verwenden wollen, miissen Sie festlegen, ob das
Geréat als TCP-Client oder als TCP-Server arbeiten soll.
UDP

Das Gerat benotigt vom Anwender die IP-Adresse und die Portnummer des Kommunikationspartners. Ent-
sprechend bendtigt das Host-System (PC/Steuerung) ebenfalls die eingestellte IP-Adresse des Gerats und
die gewahlte Portnummer. Durch diese Zuordnung der Parameter entsteht ein Socket, Giber das Daten ge-
sendet und empfangen werden koénnen.

% Aktivieren Sie das UDP-Protokoll.

& Stellen Sie folgende Werte ein:
= |IP-Adresse des Kommunikationspartners
= Portnummer des Kommunikationspartners

Die zugehorigen Einstelloptionen finden Sie im webConfig-Tool:
Konfiguration > Steuerung > Host > Ethernet > UDP
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TCP/IP
% Aktivieren Sie das TCP/IP-Protokoll.
% Stellen Sie den TCP/IP-Modus des Geréts ein.

= Im TCP-Client Mode baut das Gerat aktiv die Verbindung zum Ubergeordneten Hostsystem auf,
z. B. PC/Steuerung als Server. Das Gerat bendtigt vom Anwender die IP-Adresse des Servers
(Host-Systems) und die Portnummer, auf der der Server (Host-System) eine Verbindung entgegen-
nimmt. Das Gerat bestimmt in diesem Fall, wann und mit wem Verbindung aufgenommen wird.

= Im TCP-Server Mode baut das tGbergeordnete Host-System (PC/Steuerung) aktiv die Verbindung
auf und das angeschlossene Gerat wartet auf den Verbindungsaufbau.
Der TCP/IP-Stack bendtigt vom Anwender die Information, auf welchem lokalen Port des Gerats
(Portnummer) Verbindungswiinsche einer Client-Anwendung (Host-System) entgegengenommen
werden sollen.
Liegt ein Verbindungswunsch und Aufbau vom Ubergeordneten Host System (PC/Steuerung als
Client) vor, akzeptiert das Gerat im Server-Mode die Verbindung und Daten kédnnen gesendet und
empfangen werden.

% Stellen Sie bei einem Geréat als TCP-Client folgende Werte ein:

= |IP-Adresse des TCP-Servers, normalerweise die IP-Adresse der Steuerung bzw. des Host-Rech-
ners

= Portnummer des TCP-Servers

= Timeout fir die Wartezeit auf eine Antwort vom Server

= Wiederholzeit fur erneuten Kommunikationsversuch nach einem Timeout
% Stellen Sie bei einem Gerat als TCP-Server folgende Werte ein:

= Portnummer fur die Kommunikation des Gerats mit den TCP-Clients

Die zugehorigen Einstelloptionen finden Sie im webConfig-Tool:
Konfiguration > Steuerung > Host > Ethernet > TCP/IP

8.45 FTP-Client

Zur Ubertragung von Bildern und Protokolldateien kénnen Sie eine Prozessdatenausgabe (iber einen FTP-
Server konfigurieren.

% Stellen Sie die IP-Adresse und die Portnummer des FTP-Servers ein, mit dem kommuniziert werden
soll.

% Vergeben Sie Benutzernamen und Passworteinstellungen oder definieren Sie die Richtung der Kom-
munikationsaufnahme mit der Option Passiv-Modus.

= Bei Aktivierung der Option Passiv-Modus baut der FTP-Client eine ausgehende Verbindung zum
Server auf.

% Aktivieren Sie den FTP-Client.

% Wahlen Sie aus, welche Bilder (OK/NOK) lbertragen werden. Sie kdnnen jeweils einen Namen verge-
ben.

Die zugehdrigen Einstelloptionen finden Sie im webConfig-Tool:
Konfiguration > Steuerung > Host > FTP Client

% Uber Wartung > Systemuhr kdnnen Sie den Zeitstempel einstellen.
= Die Systemuhr wird bei einer Unterbrechung der Betriebsspannung zuriickgesetzt.

8.5 Konfigurieren liber Parametriercodes

Mit Hilfe von ausgedruckten Parametriercodes kénnen Sie Konfigurationsanderungen vornehmen (siehe
Kapitel 18.2 "Konfiguration Uber Parametriercodes").
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8.6

Geratefunktionen aktivieren
Uber die Bedientasten am Bedienfeld kénnen Sie die folgenden Geratefunktionen aktivieren:
+ AUTO
« ADJ
% Schliel3en Sie den Sensor an die Spannungsversorgung an.
% Wahlen Sie die gewlinschte Funktion tber die Bedientasten am Bedienfeld (siehe Kapitel 3.4.2 "Funkti-
onsauswahl und Programmauswahl").
AUTO
Durch Aktivieren der AUTO-Funktion wird folgender Ablauf gestartet:

1. Optimale Bildeinstellung: Der Sensor ermittelt die optimale Beleuchtungseinstellung flir das vorliegende
Szenario.

2. Marker ermitteln: Automatische Ermittlung des Markers.

3. Feedback-LEDs: Optische Riickmeldung zum Ausrichten des Sensors.
4. Parametriercode: Einlesen eines ausgedruckten Parametriercodes.

Anschliel3end beginnt dieser Ablauf von vorne.
Sobald ein glltiger Parametriercode eingelesen wurde, verlasst der Sensor die AUTO-Funktion.

HINWEIS

Funktion AUTO nur im Stillstand aktivieren!
% Aktivieren Sie die Funktion AUTO nur, wenn keine Bewegung des Markers relativ zum Gerét

erfolgt.

HINWEIS

Funktion AUTO deaktivieren!
% Sie miissen die Funktion AUTO mit der Bestéatigungstaste I deaktivieren.

ADJ
Justage-Funktion zum Ausrichten des Sensors.

» Mit Aktivierung der Justage-Funktion signalisieren die vier Feedback-LEDs die Ausrichtung des Sen-
sors zum Marker.

» Durch Drucken der Bestatigungstaste « wird die Position eingelernt, sofern der gesamte Arbeitsbe-
reich nach der Verschiebung in das Bildfeld des Sensors passt.

HINWEIS

Funktion ADJ deaktivieren!
% Sie miissen die Funktion ADJ mit der Bestatigungstaste 1 deaktivieren.
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9.1

9.2

In Betrieb nehmen — Leuze webConfig-Tool

Die Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i kdnnen mittels des integrierten Leuze webConfig-Tools
Uber die Ethernet-Serviceschnittstelle bedient und konfiguriert werden.

Mit dem webConfig-Tool steht fur die Konfiguration der Sensoren eine vom Betriebssystem unabhéangige,
auf Web-Technologie basierende grafische Benutzeroberflache zur Verfigung.

Durch die Verwendung von HTTP als Kommunikationsprotokoll und die client-seitige Beschrankung auf
Standardtechnologien (HTML, JavaScript und AJAX), die von allen heute verbreiteten modernen Browsern
unterstutzt werden, ist es mdglich, das webConfig-Tool auf jedem internetfahigen PC zu betreiben.

Deutsch, Englisch, Franzésisch, Italienisch, Spanisch, Chinesisch, Koreanisch

ﬁ Das webConfig-Tool wird in folgenden Sprachen angeboten:

Systemvoraussetzungen

Um das webConfig-Tool zu verwenden, bendtigen Sie einen PC oder ein Notebook mit folgender Ausstat-
tung:

Tabelle 9.1:  Systemvoraussetzungen fiir webConfig-Tool

Monitor Mindestauflosung: 1280 x 800 Pixel oder hdher

Internet-Browser Empfohlen wird eine aktuelle Version von:
* Mozilla Firefox
» Google Chrome

* Microsoft Edge

% Aktualisieren Sie regelmaRig das Betriebssystem und den Internet-Browser.
% Installieren Sie die aktuellen Service-Packs von Windows.

webConfig-Tool starten

v Voraussetzung: IP-Adresse und Subnetzmaske fiir die LAN-Verbindung mit dem Gerat sind korrekt ein-
gestellt.

% Legen Sie die Betriebsspannung am Gerat an.

% Verbinden Sie die HOST-Schnittstelle des Gerats mit dem PC. Der Anschluss an die HOST-Schnittstel-
le des Gerats erfolgt Giber den LAN-Port des PC.

% Starten Sie das webConfig-Tool (iber den Internet-Browser lhres PC mit der IP-Adresse
192.168.60.101 bzw. mit der von Ihnen eingestellten IP-Adresse.

= 192.168.60.101 ist die Leuze Standard IP-Adresse fir die Kommunikation mit Positionierungssen-
soren der Baureihe IPS 400i.
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Der PC zeigt die webConfig-Startseite mit den aktuellen Prozess-Informationen im Betriebsmodus Prozess:
+ Aktuelles Bild des Sensors
* Aktuelle Ergebnisse: X-Wert, Y-Wert, Status, Qualitatskennzahl
» Kurze Historie der letzten Ergebnisse

» Zustande der Schaltein-/ausgange

Die Anzeige der Prozess-Informationen erfolgt eventuell zeitverzogert, je nach aktueller Verar-
beitungsgeschwindigkeit.
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1 Umschaltung des Betriebsmodus (Prozess - Service)

Bild 9.1: Startseite des webConfig-Tools
Die Oberflache des webConfig-Tools ist weitgehend selbsterklarend.

Das webConfig-Tool ist komplett in der Firmware des Gerats enthalten. Die Seiten und Funktio-
nen des webConfig-Tools kdnnen, abhangig von der Firmwareversion, unterschiedlich darge-
stellt und angezeigt werden.

Browserverlauf l6schen

Der Cache des Internet-Browsers ist zu I6schen, wenn unterschiedliche Geratetypen oder Gerate mit un-
terschiedlicher Firmware an das webConfig-Tool angeschlossen wurden.

% Loschen Sie Cookies und temporare Internet- und Website-Daten aus dem Browser-Cache bevor Sie
das webConfig-Tool starten.
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9.3 Kurzbeschreibung des webConfig-Tools
Die Menus und Dialoge des webConfig-Tools sind intuitiv bedienbar und bieten Hilfetexte und Tooltips.
Die Startseite des webConfig-Tools zeigt aktuelle Prozess-Informationen an.

9.3.1 Betriebsmodus umschalten

Fir Konfigurationen mit dem webConfig-Tool kdnnen Sie zwischen den folgenden Betriebsmodi umschal-
ten:

* Prozess
Das Geréat ist mit der Steuerung bzw. mit dem PC verbunden.
» Die Prozess-Kommunikation zur Steuerung ist aktiviert.
» Die Schaltein-/ausgange sind aktiviert.

» Das aktuell vom Sensor aufgenommene Bild wird angezeigt, wenn die Funktion nicht im webCon-
fig-Tool deaktiviert wurde.

+ Die Konfiguration kann nicht geandert werden.
« Service

* Die Prozess-Kommunikation zur Steuerung bzw. zum PC ist unterbrochen.
» Die Schaltein-/ausgange sind deaktiviert.
» Die Konfiguration kann geéandert werden.

% Anderungen uber die Funktion KONFIGURATION kénnen nur im Betriebsmodus Service
vorgenommen werden.

0 Konfigurationsanderungen nur im Betriebsmodus Service!

Auf allen Seiten des webConfig-Tools finden Sie links oben einen Software-Schalter zum Umschalten des
Betriebsmodus (Prozess - Service).

Nach dem Umschalten in den Betriebsmodus Service wird das Meni KONFIGURATION angezeigt.

IPS 208 FIX-M1-102-12 [ Programm : Prog- 1] 4 Leuze electronic
webConfig e
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= ipp— = . @ . ® o

SELECTION IMAGE ACO. MARKER CONTROL DEWCE

*  Start wizard

B Edit project

wm Load project from PC

L! save project on PC

B T en— HOSTINGD OUTSp FIFOD. 2016 Loars slectionic Gmibh & Co K6
1 Umschaltung des Betriebsmodus (Prozess - Service)

Bild 9.2: Meni KONFIGURATION des webConfig-Tools
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9.3.2 Meniifunktionen des webConfig-Tools
Das webConfig-Tool bietet folgende Menufunktionen:
+ PROZESS
 Informationen zum aktuellen Ergebnis
» Aktuelles Kamerabild
» Status der Schaltein-/ausgange
* Lesestatistik
+ KONFIGURATION
» Applikation einstellen
» Datenformatierung und Datenausgabe konfigurieren
» Schaltein-/ausgange konfigurieren
« Kommunikationsparameter und Schnittstellen einstellen
» Allgemeine Gerateeinstellungen, z. B. Geratenamen
» Betrieb mit externer Beleuchtung einstellen (siehe Kapitel 5.2.3 "Inbetriebnahme")
* DIAGNOSE
» Ereignisprotokollierung von Warnungen und Fehlern
+ WARTUNG
« Benutzerrollen vergeben (Benutzerverwaltung)
» Backup/Restore der Konfigurationsdatei
* Firmware aktualisieren
» Systemzeit einstellen (Systemuhr)
» Bedienerfiihrung verwalten
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9.3.3 Menii KONFIGURATION

Konfigurationsanderungen nur im Betriebsmodus Service!

% Anderungen Uber das Meni KONFIGURATION kénnen nur im Betriebsmodus Service vor-
genommen werden.

1PS 2080 FIX-M1-10242 [ Programm : Prog. 1] 4 Leuze electronic
webConflg *e

2 — y
o £ PRocEss Q COMFIGURATION () DeAGMOSTICS % MAINTENANCE

SELECTION IMAGE AL MARKER CONTROL DEVCE

B Edit project
== Load project from PC

|! Save project on PC

o o' [(Pianning segneer] HOSTINGp OUTDp FIFGD @ 207 Lowre sectionic Gmbh & Co. KG.

Bild 9.3: Meni KONFIGURATION
% Wahlen Sie, wie Sie die Applikation konfigurieren wollen.
* [Wizard starten]: Schnellkonfiguration in wenigen Schritten

[Projekt bearbeiten]: Konfiguration tber die Vollansicht des webConfig-Tools

[Projekt vom PC laden]: Konfiguration Uber ein vorhandenes Konfigurationsprojekt

[Projekt auf PC speichern]: Konfigurationsprojekt speichern
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9.3.4 Applikationen mit dem Wizard konfigurieren

Mit dem Konfigurations-Wizard kénnen Sie die Applikation in wenigen Schritten einstellen.

Bild 9.4: Konfigurations-Wizard
% Wahlen Sie KONFIGURATION > [Wizard starten].
% Nehmen Sie die Einstellungen anhand der Konfigurationsschritte des Wizards vor.

Die Einstellungen werden erst mit dem letzten Konfigurationsschritt (FERTIGSTELLEN) gespei-
chert.

Leuze electronic GmbH + Co. KG IPS 448i 51



In Betrieb nehmen - Leuze webConfig-Tool

9.4 Fachfeinpositionierung konfigurieren

Zur schnelleren Inbetriebnahme kénnen Sie die wichtigsten Parameter fir die Programme (PROGRAM
1 ... 8) Uber den Konfigurations-Wizard einstellen. Alternativ kénnen Sie die Konfigurationseinstellungen flr
die Fachfeinpositionierung manuell bzw. tUber Parametriercodes vornehmen.

9.41 Programm auswahlen
Es stehen insgesamt acht Programme zur Verfiigung, die individuell konfiguriert werden kénnen.
% Wahlen Sie KONFIGURATION > PROGRAMMVERWALTUNG.
= Der Dialog Ubersicht Programme wird angezeigt.

S 408/ FIX-F2-102-13

webConfig

Leuze

[ Program : Prog. 1] & Leuze electronic

B @-EN-

e e
Prog 3 Lacum wiactronc. 0100315 Progyem )t 2
Prag Low smetione 0068314 Progam 4 {Far)
o e - < T4p Y
Bild 9.5: Dialog Ubersicht Programme
% Wahlen Sie das Programm, das Sie aktivieren wollen.
Tabelle 9.2:  Ubersicht digitale Eingdnge zu Programmen
Digitaler Eingang SWI4 Digitaler Eingang SWI3 Selektions-ID
0 0 0
0 1 1
1 0 2
1 1 3

Uber die digitalen Eingédnge kénnen nur vier Programme bzw. die ersten vier Selektions-IDs

ausgewahlt werden.

HINWEIS

b

g

Vergabe Selektions-ID

- Die Selektions-ID "0" muss einmal vergeben sein.
- Es sind nur die Selektions-ID "0 — 14" zu verwenden.

HINWEIS
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9.4.2 Bildaufnahme konfigurieren
% Wahlen Sie KONFIGURATION > PROGRAMMVERWALTUNG.

% Wahlen Sie das aktive Programm.
% Wahlen Sie KONFIGURATION > Bildaufnahme.

= Der Dialog Bildaufnahme wird angezeigt.
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Bild 9.6: Bildaufnahme
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9.4.3

Marker konfigurieren

Konfiguration des vorliegenden Markers in der Applikation.
% Wahlen Sie KONFIGURATION > PROGRAMMVERWALTUNG.
% Wahlen Sie das aktive Programm.
% Wahlen Sie KONFIGURATION > Marker.
= Der Dialog Marker wird angezeigt.
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Bild 9.7: Marker konfigurieren

Arbeitsabstand einstellen!

% Stellen Sie den tatsachlichen Arbeitsabstand des Sensors ein, bevor Sie die Schaltflache
[Marker einlernen] betatigen.

% Der Marker (Mittelpunkt) muss im Arbeitsbereich des Sensors (blauer Rahmen) liegen.
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9.44 Digitale Schaltausgidnge den Messwerten zuordnen
Programmspezifische Zuordnung von Messwerten auf die programmierbaren digitalen Schaltausgange.
% Wahlen Sie das aktive Programm.
% Wahlen Sie KONFIGURATION > STEUERUNG > Digitale 10s.
= Der Dialog Digitale /0s wird angezeigt.

1PS 2080 FICA- 40242 [ Program : Prog. 1]
| webiConfig

4 Leuze electronic
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Bild 9.8: Digitale I10s
» Der Sensor stellt die digitalen Schaltausgange -X, +X, -Y, +Y bereit.
» Die Sollposition befindet sich innerhalb eines rechteckigen Toleranzbereichs.

» Abhangig von den X-Abweichungen und Y-Abweichungen werden die Schaltausgénge folgenderma-
Ren geschaltet.

+ 105=-X
+ 106=+X
* 107=+Y
+ 108=-Y
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9.4.5

1 Toleranzbereich Y
2 Toleranzbereich X

Bild 9.9: Blickrichtung auf den Marker

Messwerte liber Ethernet ausgeben
Konfiguration der Messwertausgabe Uber die Ethernet-Schnittstelle.
Die Ausgabe der Messwerte kann individuell zusammengestellt werden.
% Wahlen Sie das aktive Programm.
% Wahlen Sie KONFIGURATION > STEUERUNG > Ausgabe.
= Der Dialog Ausgabe wird angezeigt.
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Bild 9.10: Messwertausgabe
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10.1

PROFINET

Ubersicht

Der Positionierungssensor IPS 448i ist als modulares Feldgerat konzipiert und stellt ein PROFINET-10-De-
vice dar, das im Betrieb zyklisch mit dem zugeordneten PROFINET-IO-Controller kommuniziert.

Das Gerat kann als Einzelgerat (Stand-Alone) in einer PROFINET-IO Stern- oder Baum-Topologie mit indi-
viduellem Geratenamen betrieben werden. Dieser Geratename muss dem Teilnehmer mit der Geratetaufe
von der Steuerung mitgeteilt werden (siehe Kapitel 10.3 "Projektierung fur Siemens SIMATIC-S7-Steue-
rung").
Leistungsmerkmale
Das Gerat besitzt folgende Leistungsmerkmale:

« Zur Geratebeschreibung steht eine GSDML-Datei zur Verflugung

» Die Geratefamilie ist als PROFINET-10-Device nach V2.34 zertifiziert

* PROFINET-IO mit Real-Time (RT) Kommunikation

« Standard Fast Ethernet (100 Mbit/s) Anschluss (M12-Technik)

» Auto-Crossover und Auto-Negotiation

» Zyklischer Datenaustausch

» Fur die elektrische Verbindung werden 4-polige M12-Steckverbinder D-codiert verwendet

+ ldentifikation & Maintenance-Funktionen (I&M) IMO — IM4

 Einstellung der IP-Adresse, bzw. Namensvergabe erfolgt z. B. mittels der Siemens STEP7 oder TIA
Entwicklungsumgebung oder vergleichbaren Werkzeugen

» Zykluszeit: maximal 4 ms (MinDevicelnterval=128)
» Funktionsumfang gemaf Conformance Class B
* Netzlastklasse |

Kommunikation

Die Basiskommunikation und Einbindung erfolgt Gber die GSDML-Datei (siehe Kapitel 10.2 "GSDML-Da-
tei"). Die Module der GSDML-Datei unterstiitzen keine Konfiguration der Geratefunktionalitat. Die Konfigu-
ration erfolgt Gber andere Mechanismen, z. B. das webConfig-Tool oder Online-/’XML-Kommandos (siehe
Kapitel 9 "In Betrieb nehmen — Leuze webConfig-Tool"; siehe Kapitel 11 "Schnittstellen — Kommunikation").

Jedes Geréat verfugt tber eine eindeutige MAC-Adresse (Media Access Control), die auf dem Typenschild
angegeben ist. Die MAC-Adresse (MAC-ID) wird im Laufe der Konfiguration mit einer IP-Adresse verknUpft.
Die MAC-Adresse finden Sie auf dem Typenschild sowie auf einem zusatzlich am Gerat angebrachten,
leicht ablésbaren "Address Link Label" (MAC Adresse).

Im Auslieferzustand verfiigt das Gerat Giber folgende Netzwerkadresse:
» IP-Adresse: 192.168.60.101
* Subnetzmaske: 255.255.255.0

Elektrischer Anschluss

FUr den elektrischen Anschluss der Versorgungsspannung, der Schnittstelle und der Schaltein- und aus-
gange sind am Gerat mehrere M12-Stecker/Buchsen angebracht (siehe Kapitel 7 "Elektrischer An-
schluss").
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10.2

10.3

GSDML-Datei

Die Funktionalitat des IPS 448i tiber die PROFINET-Schnittstelle wird mit Ein-/Ausgangsdaten definiert, die
in den Modulen der GSDML-Datei festgelegt sind (siehe Kapitel 10.4 "PROFINET Projektierungsmodule").

Mit einem anwenderspezifischen Projektierungstool werden bei der SPS-Programmerstellung die jeweils
bendtigten Module eingebunden und entsprechend der Verwendung konfiguriert.

Beim Betrieb des Gerats am PROFINET sind alle Ein-/Ausgangsdaten mit Default-Werten belegt. Werden
diese Ein-/Ausgangsdaten vom Anwender nicht geandert, so arbeitet das Gerat mit den von Leuze ausge-
lieferten Default-Einstellungen. Die Default-Einstellungen des Gerats finden Sie in den Modulbeschreibun-

HINWEIS

Bei Konfiguration von PROFINET-Geraten beachten!
% Nehmen Sie die Basiskonfiguration grundsatzlich tber die GSDML-Datei vor (GSDML=Ge-

neric Station Description Markup Language).

% Laden Sie die passende GSDML-Datei aus dem Internet herunter: www.leuze.com.

% Im Prozess-Betrieb werden die Ein-/Ausgangsdaten der jeweils aktivierten GSDML-Module
mit der Steuerung ausgetauscht.

% Wenn Sie das Gerat liber das webConfig-Tool in den Betriebsmodus Service umschalten,

wird das Gerat vom PROFINET getrennt.

Projektierung fiir Siemens SIMATIC-S7-Steuerung

Mit einem anwenderspezifischen Projektierungstool, wie z. B. TIA-Portal fir die Siemens-SIMATC-S7-
Steuerung (SPS-S7) werden bei der SPS-Programmerstellung die jeweils bendtigten Module in ein Projekt
eingebunden. Diese Module werden durch die GSDML-Datei bereitgestellt.

HINWEIS

SIMATIC-Manager Version beachten!
% Bei Einsatz von Siemens STEP 7 muss die letzte Version 5.6 verwendet werden.

HINWEIS

he Kapitel 9 "In Betrieb nehmen — Leuze webConfig-Tool"):

ﬂ Alternativ kann die GSDML-Datei mit dem webConfig-Tool aus dem Gerat geladen werden (sie-
HOME > INSTALLATION > GSDML-Datei

Die im Gerat hinterlegte GSDML-Datei ist immer passend zur Firmwareversion des IPS 448i.
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10.4.1 Ubersicht der Module

10.4 PROFINET Projektierungsmodule

Leuze

Modul Beschreibung Parameter Eing.- Ausg.-
Daten Daten

M10 Aktivierung 1 1 1

siehe Kapitel 10.4.2 "Akti- | Steuerbits fur die Aktivierung und

vierung" Ubertragung der Eingangsdaten.

M13 Fragmentiertes Ergebnis 1 3 0

siehe Kapitel 10.4.3 "Mo- | Ubertragung der Ergebnisse im

dul 13 — Fragmentiertes fragmentierten Modus

Ergebnis"

M16 Fragmentierte Eingabe 1 0 3

siehe Kapitel 10.4.4 "Mo- | Ubertragung der Eingabedaten im

dul 16 — Fragmentierte fragmentierten Modus

Eingabe"

M21 Ergebnisdaten 1 0 11 0

siehe Kapitel 10.4.5 "Er- | Eingabeinformation max. 8 Bytes

gebnisdaten 1"

M22 Ergebnisdaten 2 0 19 0

siehe Kapitel 10.4.6 "Er- | Eingabeinformation max. 16 Bytes

gebnisdaten 2"

M23 Ergebnisdaten 3 0 35 0

siehe Kapitel 10.4.7 "Er- | Eingabeinformation max. 32 Bytes

gebnisdaten 3"

M24 Ergebnisdaten 4 0 51 0

siehe Kapitel 10.4.8 "Er- | Eingabeinformation max. 48 Bytes

gebnisdaten 4"

M25 Ergebnisdaten 5 0 67 0

siehe Kapitel 10.4.9 "Er- | Eingabeinformation max. 64 Bytes

gebnisdaten 5"

M26 Ergebnisdaten 6 0 99 0

siehe Kapitel 10.4.10 "Er- | Eingabeinformation max. 96 Bytes

gebnisdaten 6"

M27 Ergebnisdaten 7 0 131 0

siehe Kapitel 10.4.11 "Er- | Eingabeinformation max. 128 Bytes

gebnisdaten 7"

M28 Ergebnisdaten 8 0 259 0

siehe Kapitel 10.4.12 "Er- | Eingabeinformation max. 256 Bytes

gebnisdaten 8"

M101 — Eingabedaten 1 0 1 11

siehe Kapitel 10.4.13 "Mo- | Eingabeinformation max. 8 Bytes

dul 101 — Eingabedaten 1"

M102 Eingabedaten 2 0 1 19

siehe Kapitel 10.4.14 "Mo- | Eingabeinformation max. 16 Bytes

dul 102 — Eingabedaten 2"

M103 Eingabedaten 3 0 1 35

siehe Kapitel 10.4.15 "Mo- | Eingabeinformation max. 32 Bytes

dul 103 — Eingabedaten 3"
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Modul Beschreibung Parameter Eing.- Ausg.-
Daten Daten
M104 Eingabedaten 4 0 1 51
siehe Kapitel 10.4.16 "Mo- | Eingabeinformation max. 48 Bytes
dul 104 — Eingabedaten 4"
M105 Eingabedaten 5 0 1 67
siehe Kapitel 10.4.17 "Mo- | Eingabeinformation max. 64 Bytes
dul 105 — Eingabedaten 5"
M106 Eingabedaten 6 0 1 99
siehe Kapitel 10.4.18 "Mo- | Eingabeinformation max. 96 Bytes
dul 106 — Eingabedaten 6"
M107 Eingabedaten 7 0 1 131
siehe Kapitel 10.4.19 "Mo- | Eingabeinformation max. 128 Bytes
dul 107 — Eingabedaten 7"
M108 Eingabedaten 8 0 1 259
siehe Kapitel 10.4.20 "Mo- | Eingabeinformation max. 256 Bytes
dul 108 — Eingabedaten 8"
M 30 Positionsabweichung 0 8 0
siehe Kapitel 10.4.21 "Mo- | Binarcodierte Ausgabe der Positi-
dul 30 - Positionsabwei- | onsabweichungen in X- und Y-
chung" Richtung
M60 Gerate-Status und -Steuerung 0 1 1
siehe Kapitel 10.4.22 "Ge- | Anzeige des Geréatestatus, sowie
ratestatus und —steue- Kontrollbits fir Reset und Standby
rung"
M61 Gerateapplikations-Status und — 0 2 2
Modul 61 — Geréteapplika- | SteUerung
tions-Status und -Steue- | Ubertragung von applikationsspezi-
rung fischer Steuer- und Statusinformati-
onen.
M74 I/0O-Status und -Steuerung 0 2 1
siehe Kapitel 10.4.24 "Mo- | Handling von Schalteingangs- und
dul 74 — 1/0-Status und Schaltausgangssignalen
-Steuerung"
M 75 I/O-Status und -Steuerung 0 2 1

siehe Kapitel 10.4.25 "Mo-
dul 75 — 1/0-Status und
-Steuerung"

Handling von Schalteingangs- und
Schaltausgangssignalen
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10.4.2 Modul 10 — Aktivierung

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1010
* Submodul-ID: 1

Beschreibung

Leuze

Das Modul definiert die Steuersignale fiir die Aktivierung des Gerates, sowie die Signale firr die Steuerung
der Ergebnisausgabe. Fur diese Funktion muss ein Handshake-Betrieb gewahlt werden.

Im Handshake Betrieb muss die Steuerung die Datenannahme Uber das ACK-Bit quittieren; erst dann wer-
den neue Daten in den Eingangsbereich geschrieben. Nach dem Quittieren des letzten Ergebnisses wer-

den die Eingangsdaten zurickgesetzt (mit Nullen gefullt).

Tabelle 10.1: Eingangsdatenstruktur Modul 10

Ein- Adresse Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
gangsda- reich
ten
Anzahl 0 UNSIGNEDS8 0-255 0 - Anzahl der noch nicht
von Er- abgeholten, kompletten
gebnis- Ergebnisse. Wahrend
sen einer eventuellen.
Fragmentibertragung
bleibt dieser Wert kon-
stant bis zum ersten
Fragment des nachs-
ten Ergebnisses.
Eingangsdatenlange: 1 Byte
Tabelle 10.2: Ausgangsdatenstruktur Modul 10
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Aktivierungs- | 0.0 Bit 1->0: Deak- |0 - Signal um das Gerat
signal tivierung zu aktivieren.
0 -> 1: Akti-
vierung
0.1 Bit 0...1 0 - Frei
0.2 Bit 0...1 0 --- Frei
0.3 Bit 0 - Frei
Daten Quit- |0.4 Bit 0->1: Daten |0 - Dieses Steuerbit signa-
tierung wurden vom lisiert, dass die Ubertra-
Master verar- genen Daten vom Mas-
beitet ter verarbeitet wurden.
1->0: Daten
wurden vom
Master verar-
beitet
Datenreset 0.5 Bit 0->1:Daten |0 -—- Ldscht eventuell. ge-
Reset speicherte Ergebnisse.
Details siehe Hinweis.
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
0.7 Bit --- Frei

Ausgangsdatenlange: 1 Byte, konsistent
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Leuze

HINWEIS

Datenreset-Verhalten
Wird das Datenreset-Steuerbit aktiviert, so werden folgende Aktionen durchgefiihrt:
% Lbschen von eventuell noch gespeicherten Ergebnissen.

% Riicksetzen des Modul 13, d. h, auch ein teilweise (ibertragenes Ergebnis wird geldscht
(siehe Kapitel 10.4.3 "Modul 13 — Fragmentiertes Ergebnis").

% Loschen der Eingangsdatenbereiche aller Module.
Ausnahme: Die Eingangsdaten der Module 60/61 werden nicht geléscht (siehe Kapitel
10.4.22 "Modul 60 — Gerate-Status und -Steuerung", Modul 61 — Gerateapplikations-Status
und -Steuerung).
Beim Statusbyte der Ergebnis-Module 21 ... 27 und der Eingabedaten-Module 101 ... 107
werden die beiden Toggle-Bits nicht verandert.

10.4.3 Modul 13 — Fragmentiertes Ergebnis

PROFINET-IO Modulkennung

e Modul-ID: 1013
e Submodul-ID: 1

Beschreibung

Das Modul definiert die Ausgabe von fragmentierten Ergebnissen (Richtung: Vom Gerat zur Steuerung).
Um wenig E/A-Daten zu belegen, kdnnen mit diesem Modul die Ergebnisse in verschiedene Fragmente
aufgeteilt werden, die dann nacheinander mit einem Handshake Ubertragen werden kénnen.

Diese Einstellungen wirken sich auf die Ergebnismodule 21 ... 28 aus. Das Vorhandensein dieses Moduls
schaltet die Fragmentierung der Ergebnisdaten ein.

Tabelle 10.3: Parameteribersicht Modul 13

Parameter |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
reich

Fragmentlan- |0 UNSIGNEDS8 1-255 1 -—- Der Parameter definiert

ge die maximale Lange
der Ergebnisinformati-
on pro Fragment.

Parameterlange: 1 Byte

Tabelle 10.4: Eingangsdatenstruktur Modul 13

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung

ten reich

Fragment- 0 UNSIGNED8 | 0-255 0 --- Aktuelle Fragmentnum-

nummer mer

Verbleibende |1 UNSIGNEDS 0-255 0 - Anzahl der Fragmente,

Fragmente die flUr ein vollstandi-
ges Ergebnis noch ge-
lesen werden mussen.

Fragmentgro- | 2 UNSIGNEDS8 0-255 0 -—- Fragmentlange, ent-

Re

spricht bis auf fir das
letzte Fragment immer
der parametrierten
Fragmentlange.

Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent

Leuze electronic GmbH + Co. KG

IPS 448i

62



PROFINET Leuze

10.4.4 Modul 16 — Fragmentierte Eingabe

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1016
* Submodul-ID: 1

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe von fragmentierten Eingabedaten (Richtung: Von der Steuerung zum
Gerat). Um wenig E/A-Daten zu belegen, kdnnen mit diesem Modul Eingabedaten in verschiedene Frag-
mente aufgeteilt werden, die dann nacheinander mit einem Handshake tbertragen werden kénnen.

Diese Einstellungen wirken sich auf die Eingabemodule 101 ... 108 aus. Das Vorhandensein dieses Mo-
duls schaltet die Fragmentierung der Eingabedaten ein.

Tabelle 10.5: Parameteriibersicht Modul 16

Parameter |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
reich
Fragmentlan- |0 UNSIGNEDS 1-255 1 - Der Parameter definiert
ge die maximale Lange
der Eingabeinformation
pro Fragment.

Parameterlange: 1 Byte

Tabelle 10.6: Ausgangsdatenstruktur Modul 16

Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung

daten reich

Fragment- 0 UNSIGNEDS8 0-255 0 -—- Aktuelle Fragmentnum-
nummer mer

Verbleibende |1 UNSIGNED8 |0-255 0 --- Anzahl der Fragmente,
Fragmente die fur eine vollstandi-

ge Eingabe noch Uber-
tragen werden mus-

sen.
Fragmentgro- | 2 UNSIGNEDS8 0-255 0 - Fragmentlange, sollte
RBe bis auf das letzte zu

Ubertragende Frag-
ment immer identisch
sein.

Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent

10.4.5 Modul 21 - Ergebnisdaten 1

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1021
* Submodul-ID: 1

% Die Module 21 ... 28 kdnnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
kirzt.
Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlange ist eine Indikation fir die Kirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewéahliten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.
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Tabelle 10.7: Eingangsdatenstruktur Modul 21

Leuze

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Aktivierungs- 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 --- Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit - Frei
Nutzdatener- | 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 --- Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1: Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.retg: Anr][_er Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- 0.3 Bit 0: nein 0 -—- Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- |0.4 Bit 0: nein 0 -—- Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja Ergebnispuffer belegt
' sind und das Gerét Da-
ten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 --- Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
Warten auf 0.7 Bit 0: Grundzu- -- Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 -—- Datenlange der eigent-
tenlange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..10 8x 0-255 0 --- Ergebnisinformation
UNSIGNEDS mit 8 Byte Lange kon-
sistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 8 Byte Ergebnisinformation

10.4.6 Modul 22 - Ergebnisdaten 2

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1022
* Submodul-ID: 1

% Die Module 21 ... 28 kdnnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
kurzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlange ist eine Indikation fir die Kirzung der Ergebnisinfor-
mation.
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Beschreibung

Leuze

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahliten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.

Tabelle 10.8: Eingangsdatenstruktur Modul 22

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Aktivierungs- | 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 - Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit 0 - Frei
Nutzdatener- | 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 - Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1- Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.reter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- |0.3 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- |0.4 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Gerat
Daten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 - Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
Warten auf | 0.7 Bit 0: Grundzu- |0 -—- Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..18 16x 0-255 0 - Ergebnisinformation
sistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 16 Byte Ergebnisinformation

10.4.7 Modul 23 — Ergebnisdaten 3

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1023
* Submodul-ID: 1
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Leuze

o

% Die Module 21 ... 28 kdnnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
kirzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlénge ist eine Indikation fir die Kirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahiten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.

Tabelle 10.9: Eingangsdatenstruktur Modul 23

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erkldrung
ten reich
Aktivierungs- | 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 - Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit 0 - Frei
Nutzdatener- | 0.2 Bit 0: Nutzdaten - Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1- Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.reter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- |0.3 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- |0.4 Bit 0: nein 0 -—- Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Gerat
Daten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 - Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
Warten auf | 0.7 Bit 0: Grundzu- -—- Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..34 32x 0-255 0 - Ergebnisinformation
sistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 32 Byte Ergebnisinformation
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10.4.8 Modul 24 - Ergebnisdaten 4

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1024
* Submodul-ID: 1

Leuze

o

% Die Module 21 ... 28 kdnnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewéahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
kirzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlénge ist eine Indikation fir die Kirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahlten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.

Tabelle 10.10:  Eingangsdatenstruktur Modul 24
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Aktivierungs- 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 - Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit 0 -—- Frei
Nutzdatener- | 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 - Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1- Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.reter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- |0.3 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- |0.4 Bit 0: nein 0 -—- Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Gerat
Daten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 -- Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit - Frei
Warten auf | 0.7 Bit 0: Grundzu- |0 -—- Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 -—- Datenlange der eigent-
tenléange lichen Ergebnisinfor-
mation.
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Daten 3..50 48x 0-255 0 - Ergebnisinformation

sistent.

Eingangsdatenlénge: 3 Byte, konsistent + 48 Byte Ergebnisinformation

10.4.9 Modul 25 - Ergebnisdaten 5

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1025
* Submodul-ID: 1

&

% Die Module 21 ... 28 kénnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
karzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlange ist eine Indikation fiir die Kiirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahlten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.

Tabelle 10.11:  Eingangsdatenstruktur Modul 25
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Aktivierungs- |0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 - Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit - Frei
Nutzdatener- 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 - Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1: Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.reter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- |0.3 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- |0.4 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Gerat
Daten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 - Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 -—- Frei
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Warten auf 0.7 Bit 0: Grundzu- |0 --- Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenléange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..66 64x 0-255 0 - Ergebnisinformation
UNSIGNEDS mit 64 Byte Lange kon-
sistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 64 Byte Ergebnisinformation

10.4.10 Modul 26 — Ergebnisdaten 6

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1026
* Submodul-ID: 1

o

% Die Module 21 ... 28 kdnnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewéahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
kirzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlange ist eine Indikation fir die Kirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahiten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.

Tabelle 10.12:  Eingangsdatenstruktur Modul 26
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erkldrung
ten reich
Aktivierungs- | 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 - Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit 0 --- Frei
Nutzdatener- | 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 - Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1: Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.reter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- 0.3 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- |0.4 Bit 0: nein 0 -—- Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Gerat
Daten verwirft.
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default Einheit Erklarung
ten reich
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 - Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
Warten auf 0.7 Bit 0: Grundzu- |0 - Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..98 96x 0-255 0 -—- Ergebnisinformation
sistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 96 Byte Ergebnisinformation

10.4.11 Modul 27 — Ergebnisdaten 7

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1027
* Submodul-ID: 1

&

% Die Module 21 ... 28 kénnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewahlte Modulbreite, so wird die Information ge-
karzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlange ist eine Indikation fiir die Kiirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahlten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.

Tabelle 10.13:  Eingangsdatenstruktur Modul 27
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Aktivierungs- | 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 -—- Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit 0 - Frei
Nutzdatener- 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 - Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1: Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p.reter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Weitere Er- 0.3 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- 0.4 Bit 0: nein 0 - Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Geréat
Daten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 --- Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 -—- Frei
Warten auf |0.7 Bit 0: Grundzu- |0 - Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 -—- Datenlange der eigent-
tenlange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..130 128x 0-255 0 --- Ergebnisinformation
konsistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 128 Byte Ergebnisinformation

10.4.12 Modul 28 — Ergebnisdaten 8

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1028
* Submodul-ID: 1

% Die Module 21 ... 28 kdnnen nur alternativ verwendet werden, nicht gleichzeitig.

% Passt die Ergebnisinformation nicht in die gewéahite Modulbreite, so wird die Information ge-
karzt.

Die Ubermittelte Ergebnis-Datenlange ist eine Indikation fir die Kirzung der Ergebnisinfor-
mation.

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Ergebnisdaten. Die Ergebnisdaten stammen vom aktuell gewahliten
Formatter. Der Formatter kann im webConfig-Tool (webConfig-Tool) selektiert und konfiguriert werden.
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Tabelle 10.14:  Eingangsdatenstruktur Modul 28
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Aktivierungs- 0.0 Bit 0: Deaktiviert |0 --- Zeigt den aktuellen
status 1- Aktiviert Status der Aktivierung
' an.
Reserviert 0.1 Bit - Frei
Nutzdatener- | 0.2 Bit 0: Nutzdaten |0 --- Unterscheidung zwi-
gebnis oder 1: Cmd-Inter- schen Ergebnis vom
Cmd-Inter- p;'eter Ant- Formatter und Antwort
preter Ant- wort vom Cmd-Interpreter.
wort Erleichtert dem Anwen-
der die Unterschei-
dung.
Weitere Er- 0.3 Bit 0: nein 0 -—- Signal zeigt an, ob wei-
gebnisse im 1:ja tere Ergebnisse im
Puffer ' Puffer anliegen.
Pufferiber- 0.4 Bit 0: nein 0 --- Signal zeigt an, dass
lauf 1:ja der Ergebnispuffer be-
' legt ist und das Gerat
Daten verwirft.
Neues Er- 0.5 Bit 0->1: neues |0 - Toggle-Bit zeigt an, ob
gebnis Ergebnis ein neues Ergebnis an-
1->0: neues liegt.
Ergebnis
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
Warten auf 0.7 Bit 0: Grundzu- - Dieses Signal repra-
Quittierung stand sentiert den internen
1: Steuerung Zustand der Steue-
wartet auf ei- rung.
ne Quittie-
rung vom
Master
Ergebnis-Da- |1 UNSIGNED 16 |0-65535 0 --- Datenlange der eigent-
tenlange lichen Ergebnisinfor-
mation.
Daten 3..258 256x 0-255 0 --- Ergebnisinformation
UNSIGNEDS mit 256 Byte Lange
konsistent.
Eingangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 256 Byte Ergebnisinformation
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10.4.13 Modul 101 - Eingabedaten 1

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1101
* Submodul-ID: 1

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das
Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

ﬂ % Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im
Gerat.

Tabelle 10.15:  Eingangsdatenstruktur Modul 101

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich

Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 - Das Signal zeigt an,
tentibernah- wurden uber- dass das Gerét die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment tbernommen

wurden Uber- hat.

nommen

Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 - Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.

1->0: Daten
wurden
NICHT uber-
nommen

Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 -—- Frei

Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 - Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.

1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf

2: Sequenz-
fehler

3: Ungultige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe

5: Langenan-
derung in ei-
ner Sequenz

Eingangsdatenlange: 1 Byte
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Tabelle 10.16:  Ausgangsdatenstruktur Modul 101
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area 0 --- Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
0.7 Bit --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..10 8x 0-255 0 - Information mit 8 Byte
UNSIGNEDS Lénge konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 8 Byte Eingabedaten

10.4.14 Modul 102 - Eingabedaten 2

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1102
* Submodul-ID: 1

i

% Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das

Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im

Gerat.
Tabelle 10.17:  Eingangsdatenstruktur Modul 102
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 -—- Das Signal zeigt an,
tentbernah- wurden uber- dass das Gerét die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment Gibernommen
wurden (ber- hat.
nommen
Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 --- Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT Uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.
1->0: Daten
wurden
NICHT uber-
nommen
Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 --- Frei
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 -—- Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.
1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf
2: Sequenz-
fehler
3: Ungliltige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe
5: Ladngenan-
derung in ei-
ner Sequenz
Eingangsdatenlange: 1 Byte
Tabelle 10.18:  Ausgangsdatenstruktur Modul 102
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area - Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1 ->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit - Frei
0.7 Bit 0 --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..18 16x 0-255 0 - Information mit 16 Byte
UNSIGNEDS Lénge konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 16 Byte Eingabedaten

Leuze electronic GmbH + Co. KG

IPS 448i

75



PROFINET Leuze

10.4.15 Modul 103 - Eingabedaten 3

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1103
* Submodul-ID: 1

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das
Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

ﬂ % Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im
Gerat.

Tabelle 10.19:  Eingangsdatenstruktur Modul 103

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich

Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 - Das Signal zeigt an,
tentibernah- wurden uber- dass das Gerét die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment tbernommen

wurden Uber- hat.

nommen

Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 - Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.

1->0: Daten
wurden
NICHT uber-
nommen

Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 -—- Frei

Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 - Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.

1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf

2: Sequenz-
fehler

3: Ungultige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe

5: Langenan-
derung in ei-
ner Sequenz

Eingangsdatenlange: 1 Byte
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Tabelle 10.20:  Ausgangsdatenstruktur Modul 103
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area 0 --- Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
0.7 Bit --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..34 32x 0-255 0 - Information mit 32 Byte
UNSIGNEDS Lénge konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 32 Byte Eingabedaten

10.4.16 Modul 104 — Eingabedaten 4

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1104
* Submodul-ID: 1

i

% Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das

Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im

Gerat.
Tabelle 10.21:  Eingangsdatenstruktur Modul 104
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 -—- Das Signal zeigt an,
tentbernah- wurden uber- dass das Gerét die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment Gibernommen
wurden (ber- hat.
nommen
Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 --- Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT Uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.
1->0: Daten
wurden
NICHT uber-
nommen
Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 --- Frei
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 -—- Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.
1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf
2: Sequenz-
fehler
3: Ungliltige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe
5: Ladngenan-
derung in ei-
ner Sequenz
Eingangsdatenlange: 1 Byte
Tabelle 10.22:  Ausgangsdatenstruktur Modul 104
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area - Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1 ->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit - Frei
0.7 Bit 0 --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..50 48x 0-255 0 - Information mit 48 Byte
UNSIGNEDS Lénge konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 48 Byte Eingabedaten
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10.4.17 Modul 105 - Eingabedaten 5

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1105
* Submodul-ID: 1

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das
Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

ﬂ % Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im
Gerat.

Tabelle 10.23:  Eingangsdatenstruktur Modul 105

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich

Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 - Das Signal zeigt an,
tentibernah- wurden uber- dass das Gerét die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment tbernommen

wurden Uber- hat.

nommen

Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 - Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.

1->0: Daten
wurden
NICHT uber-
nommen

Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 -—- Frei

Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 - Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.

1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf

2: Sequenz-
fehler

3: Ungultige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe

5: Langenan-
derung in ei-
ner Sequenz

Eingangsdatenlange: 1 Byte
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Tabelle 10.24:  Ausgangsdatenstruktur Modul 105
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area 0 --- Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
0.7 Bit --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..66 64x 0-255 0 - Information mit 64 Byte
UNSIGNEDS Lénge konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 64 Byte Eingabedaten

10.4.18 Modul 106 — Eingabedaten 6

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1106
* Submodul-ID: 1

i

% Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das

Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im

Gerat.
Tabelle 10.25:  Eingangsdatenstruktur Modul 106
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default Einheit Erklarung
ten reich
Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 - Das Signal zeigt an,
tentibernah- wurden Uber- dass das Geréat die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment Gbernommen
wurden Uiber- hat.
nommen
Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 -—- Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT Uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.
1->0: Daten
wurden
NICHT Uber-
nommen
Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 --- Frei
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 -—- Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.
1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf
2: Sequenz-
fehler
3: Ungliltige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe
5: Ladngenan-
derung in ei-
ner Sequenz
Eingangsdatenlange: 1 Byte
Tabelle 10.26:  Ausgangsdatenstruktur Modul 106
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area --- Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1 ->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit - Frei
0.7 Bit 0 --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..98 96x 0-255 0 - Information mit 96 Byte
UNSIGNEDS Lénge konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 96 Byte Eingabedaten
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10.4.19 Modul 107 — Eingabedaten 7

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1107
* Submodul-ID: 1

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das
Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

ﬂ % Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im
Gerat.

Tabelle 10.27:  Eingangsdatenstruktur Modul 107

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich

Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 - Das Signal zeigt an,
tentibernah- wurden uber- dass das Gerét die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment tbernommen

wurden Uber- hat.

nommen

Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 - Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.

1->0: Daten
wurden
NICHT uber-
nommen

Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 -—- Frei

Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 - Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.

1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf

2: Sequenz-
fehler

3: Ungultige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe

5: Langenan-
derung in ei-
ner Sequenz

Eingangsdatenlange: 1 Byte
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Tabelle 10.28:  Ausgangsdatenstruktur Modul 107
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area 0 --- Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
0.7 Bit --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 0 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..130 128x 0-255 0 - Information mit 128 By-
UNSIGNEDS te Lange konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 128 Byte Eingabedaten

10.4.20 Modul 108 — Eingabedaten 8

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1108
* Submodul-ID: 1

i

% Der Datenreset beeinflusst nicht die Ausgangsdaten-Togglebits

% Wird die Fragmentierung verwendet, muss die Anwendung fiir jedes zu Ubertragende Frag-
ment die Ausgangsdaten des Eingabedaten-Fragmentierungsmoduls setzen, bevor das

Togglebit im Eingangsdatenmodul getoggelt wird (siehe Kapitel 10.4.4 "Modul 16 — Frag-
mentierte Eingabe").

Beschreibung

Das Modul definiert die Ubergabe der Eingabedaten an einen Kommandointerpreter (Cmd-Interpreter) im

Gerat.
Tabelle 10.29:  Eingangsdatenstruktur Modul 108
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default Einheit Erklarung
ten reich
Togglebit Da- | 0.0 Bit 0->1: Daten |0 - Das Signal zeigt an,
tentibernah- wurden Uber- dass das Geréat die Da-
me nommen ten oder das Daten-
1->0: Daten fragment Gbernommen
wurden Uiber- hat.
nommen
Togglebit Ab- | 0.1 Bit 0->1: Daten |0 -—- Das Gerat hat die An-
lehnung der wurden nahme der Daten, bzw.
Daten NICHT Uber- des Datenfragments
nommen abgelehnt.
1->0: Daten
wurden
NICHT Uber-
nommen
Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
0.3 Bit 0 --- Frei
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Errorcode 0.4-0.7 Bit Area 0: Kein Feh- |0 -—- Fehlerursache bei Ab-
ler lehnen des Fragments.
1: Empfangs-
puffer-Uber-
lauf
2: Sequenz-
fehler
3: Ungliltige
Langenein-
gabe
4:Ungliltige
Fragment-
Langenein-
gabe
5: Ladngenan-
derung in ei-
ner Sequenz
Eingangsdatenlange: 1 Byte
Tabelle 10.30:  Ausgangsdatenstruktur Modul 108
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0-0.4 Bit Area --- Frei
Neue Einga- |0.5 Bit 0->1:neue |0 - Togglebit zeigt an, ob
be Eingabe neue Eingabedaten an-
1 ->0: neue liegen.
Eingabe
Reserviert 0.6 Bit - Frei
0.7 Bit 0 --- Frei
Eingabe-Da- |1 UNSIGNED16 |0-65535 - Datenlange der eigent-
tenlange lichen Information.
Daten 3..258 256x 0-255 0 - Information mit 256 By-
UNSIGNED 8 te Lange konsistent.
Ausgangsdatenlange: 3 Byte, konsistent + 256 Byte Eingabedaten
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10.4.21 Modul 30 - Positionsabweichung

PROFINET-IO Modulkennung
e Modul-ID: 1030
e Submodul-ID: 1

Beschreibung

Leuze

Das Modul enthéalt die binarcodierte Ausgabe der Positionsabweichungen in X- und Y-Richtung.

Hinweis:

» Format: 4 Byte fur X-Positionsabweichung und 4 Byte fiir Y-Positionsabweichung

* Messwert als Integer-Wert mit Vorzeichen

« Byte-Reihenfolge ist Big-Endian

Tabelle 10.31:  Eingangsdatenstruktur Modul 30

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung

ten reich

Positionsab- [0 ... 3 SIGNED 32 Bit [-999999 ... |0 mm/100 | Positionsabweichung
weichung in +999999 in X-Richtung relativ
X-Richtung zur Sollposition.
Positionsab- |4 ... 7 SIGNED 32 Bit |-999999 ... 0 mm/100 | Positionsabweichung
weichung in +999999 in Y-Richtung relativ
Y-Richtung zur Sollposition.
Eingangsdatenlénge: 8 Byte

Tabelle 10.32:  Ausgangsdatenstruktur Modul 30

Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung

daten reich

Keine

Ausgangsdatenlange: 0 Byte

10.4.22 Modul 60 — Gerate-Status und -Steuerung

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1060
e Submodul-ID: 1

Beschreibung

Das Modul enthalt die Anzeige des Geratestatus, sowie Kontrollbits um einen Reset auszulésen, bzw. das

Geréat in den Standby-Modus zu versetzen.

Tabelle 10.33:  Eingangsdatenstruktur Modul 60

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erkldrung

ten reich

Geratestatus |0 UNSIGNED 8 |10: Standby |0 - Dieses Byte reprasen-
11: Service tiert den Geratestatus.
15: Gerat ist
bereit
0x80: Error
0x81: War-
ning

Eingangsdatenlange: 1 Byte
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Tabelle 10.34:  Ausgangsdatenstruktur Modul 60
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0 Bit 0 - Frei
Error Ack- 0.1 Bit 0->1: Error 0 - Dieses Steuerbit besta-
nowledge Acknowledge tigt und 16scht evtl. im
. System. vorhandene
1->0: Error
Acknowledge Fehler oder Warnings.
Wirkt wie ein Togglebit.
Reserviert 0.2-0.5 Bit Area 0 - Frei
Systemreset |0.6 Bit 0: Run -—- Steuerbit 16st einen
. Systemreset aus, wenn
0->1: Reset ’
der Pegel von 0 nach 1
wechselt.
Standby 0.7 Bit 0: Standby 0 --- Aktiviert die Standby-
aus Funktion
1: Standby
ein
Ausgangsdatenlange: 1 Byte

10.4.23 Modul 61 — Gerateapplikations-Status und -Steuerung

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1061
* Submodul-ID: 1

Beschreibung

Das Modul enthalt — aus Sicht der Kommunikation — generische Status- und Steuerinformationen, die in
der GSDML-Datei und in der Gerateapplikation geratespezifisch interpretiert werden kénnen.

Tabelle 10.35:  Eingangsdatenstruktur Modul 61
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit Erklarung
ten reich
Qualitats- 0.0-0.6 Bit Area 0-100 % 0 % Ruckmeldung aktuelle
kennzahl Qualitatskennzahl
Reserviert 0.7 Bit --- Reserviert
Pos. Marker |1.0 Bit 0: Messung |0 -—- Das Signal zeigt an,
nicht erfolg- dass das Gerat einen
reich Marker erfolgreich de-
1: Messung tektiert hat.
erfolgreich
Mehrere Mar- | 1.1 Bit 0: Ein oder 0 -—- Das Signal zeigt an,
ker kein Marker dass das Gerat mehre-
erkannt re Marker detektiert
1: Mehrere hat.
Marker er-
kannt
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Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Qualitats- 1.2 Bit 0: Marker 0 -—- Das Signal zeigt an,
schwelle liegt auf oder dass der detektierte
Uber der Marker unterhalb des
Qualitats- Schwellwertes liegt.
schwelle
1: Marker hat
Qualitats-
schwelle un-
terschritten
Reserviert 1.3 Bit 0 - Reserviert
Aktuelles 1.4-1.7 Bit Area 0-15 0 - Ruckmeldung aktuelles
Programm Programm. Wert "15"
wird zuriickgemeldet,
wenn Selektions-ID un-
zulassig ist.
Eingangsdatenlénge: 2 Byte
Tabelle 10.36:  Ausgangsdatenstruktur Modul 61
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
daten reich
Program- 0.0-0.3 Bit Area 0-15 0 - Auswahl verschiedener
mauswahl Programme. Der Wer-
tebereich entspricht
der Selektions-ID im
Gerat. Die Selektions-
ID "0" muss einmal
vorhanden sein.
Reserviert 0.4-0.7 Bit Area - Reserviert
Auto Setup 1.0 Bit 0->1: Start 0 -—- Startet und stoppt die
Auto Setup Auto-Setup-Funktion.
1->0: Stopp
Auto Setup
Adjustment 1.1 Bit 0->1: Start 0 -—- Startet die Adjustment-
Adjustment Funktion.
1->0: Stopp
Adjustment
Programm- 1.2 Bit 0->1: Trigger Trigger fur die Pro-
auswahl um- Program- grammumschaltung
schalten mumschal-
tung
Reserviert 1.3-1.7 Bits - 0 - Frei
Ausgangsdatenlange: 2 Byte
Beispiel zur Programmumschaltung: Kommunikationsbeispiele
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10.4.24 Modul 74 - 1/0-Status und -Steuerung

PROFINET-IO Modulkennung
* Modul-ID: 1074
* Submodul-ID: 1

Beschreibung

Leuze

Das Modul definiert das Handling von Schalteingangs- und Schaltausgangssignalen.

Tabelle 10.37:  Eingangsdatenstruktur Modul 74

Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erkldrung

ten reich

Zustand 1 0.0 Bit 0,1 0 - Signalzustand des
Schalteingangs 1.

Zustand 2 0.1 Bit 0,1 0 - Signalzustand des
Schaltausgangs 2.

Zustand 3 0.2 Bit 0,1 0 --- Signalzustand des
Schalteingangs 3.

Zustand 4 0.3 Bit 0,1 0 -—- Signalzustand des
Schalteingangs 4.

Reserviert 1.0 Bit 0 - Frei

Reserviert 1.1 Bit -—- Frei

Schaltaus- 1.2 Bit 0: nicht Uber- |0 - Signalisiert ob der Er-

gang 2 Ver- schritten eigniszahler den einge-

gleichsstatus 1- Giberschrit- §tellten \/_ergleichswert

(Event Coun- ten Uberschritten hat.

ter) Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initwert gesetzt.

Schaltaus- 1.3 Bit 0->1: Ereig- |0 - Wurde als Vergleichs-

gang 2 niszahler modus "SWOUT schal-

Vergleichs- Uberschritten tet mehrmalig" konfigu-

status-Tog- 1->0: Ereig- !'lert, wird dieses B't bei

glebit niszahler er- jedem Uberschreiten

Event Goun neut tiber- des Ereigniszahlers

’Eer) schritten getoggelt.
Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.

Reserviert 14 Bit 0 - Frei

Reserviert 1.5 Bit 0 - Frei

Reserviert 1.6 Bit 0 -—- Frei

Reserviert 1.7 Bit 0 - Frei

Eingangsdatenlange: 2 Byte
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Tabelle 10.38:  Ausgangsdatenstruktur Modul 74
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit Erklarung
daten reich
Reserviert 0.0 Bit 0 - Frei
Schaltaus- 0.1 Bit 0: 0 --- Setzt den Zustand des
gang 2 Schaltaus- Schaltausganges 2
gang 0
1:
Schaltaus-
gang 1
Reserviert 0.2 Bit 0 - Frei
Reserviert 0.3 Bit 0 --- Frei
Reserviert 0.4 Bit 0 --- Frei
Reset Event [0.5 Bit 0->1:Reset |0 - Setzt den Ereigniszah-
Counter ausfuhren ler der Aktivierungs-
Schaltaus- 1 -> 0: keine funktion [AF] fur den
gang 2 Funktion S__chaltausgang 2 zu-
rick auf Null.
Reserviert 0.6 Bit 0 - Frei
Reserviert 0.7 Bit - Frei
Ausgangsdatenlange: 1 Byte
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10.4.25 Modul 75 - 1/O-Status und -Steuerung

PROFINET-IO Modulkennung
e Modul-ID: 1075
e Submodul-ID: 1

Beschreibung

Das Modul definiert das Handling von Schaltausgangssignalen.

Leuze

Tabelle 10.39:  Eingangsdatenstruktur Modul 75
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Zustand 5 0.0 Bit 0,1 0 - Signalzustand des
Schaltausgangs 5.
Zustand 6 0.1 Bit 0,1 0 - Signalzustand des
Schaltausgangs 6.
Zustand 7 0.2 Bit 0,1 0 --- Signalzustand des
Schaltausgangs 7.
Zustand 8 0.3 Bit 0,1 0 -—- Signalzustand des
Schaltausgangs 8.
Schaltaus- 1.0 Bit 0: nicht tber- |0 - Signalisiert ob der Er-
gang 5 Ver- schritten eigniszahler den einge-
gleichsstatus 1- Giberschrit- §tellten \/_ergleichswert
(Event Coun- ten Uberschritten hat.
ter) Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Schaltaus- 1.1 Bit 0->1: Ereig- |0 - Wurde als Vergleichs-
gang 5 niszahler modus "SWOUT schal-
Vergleichs- Uberschritten tet mehrmalig" konfigu-
status-Tog- 1->0: Ereig- riert, wird dieses Bit bei
glebit niszahler er- jedem Uberschreiten
Event G neut tiber- des Ereigniszahlers
err\;en oun- schritten getoggelt.
Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Schaltaus- 1.2 Bit 0: nicht Uber- |0 - Signalisiert ob der Er-
gang 6 Ver- schritten eigniszahler den einge-

gleichsstatus

(Event Coun-
ter)

1: Gberschrit-
ten

stellten Vergleichswert
Uberschritten hat.

Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initwert gesetzt.

Leuze electronic GmbH + Co. KG

IPS 448i

90



PROFINET Leuze
Eingangsda- | Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit |Erklarung
ten reich
Schaltaus- 1.3 Bit 0->1: Ereig- |0 - Wurde als Vergleichs-
gang 6 niszahler modus "SWOUT schal-
Vergleichs- Uberschritten tet mehrmalig" konfigu-
otats. Tog. 1->0: Ereig- riert, wird dieses Bit bei
glebit niszahler er- jedem Uberschreiten
Event G neut tiber- des Ereigniszahlers
ent Coun-
’Eer\; ! schritten getoggelt.
Das Bit wird durch
Ricksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Schaltaus- 14 Bit 0: nicht Gber- |0 - Signalisiert ob der Er-
gang 7 Ver- schritten eigniszahler den einge-
gleichsstatus 1- tiberschrit- §tellten \/_ergleichswert
(Event Coun- ten Uberschritten hat.
ter) Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Schaltaus- 1.5 Bit 0->1: Ereig- |0 - Wurde als Vergleichs-
gang 7 niszahler modus "SWOUT schal-
Vergleichs- Uberschritten tet mehrmalig" konfigu-
status-Tog- 1->0: Ereig- riert, wird dieses Bit bei
glebit niszahler er- jedem Uberschreiten
Event G neut tiber- des Ereigniszahlers
err\;en oun- schritten getoggelt.
Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Schaltaus- 1.6 Bit 0: nicht Gber- |0 - Signalisiert ob der Er-
gang 8 Ver- schritten eigniszahler den einge-
gleichsstatus 1- Giberschrit- §tellten \/_ergleichswert
(Event Coun- ten Uberschritten hat.
ter) Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Schaltaus- 1.7 Bit 0->1: Ereig- |0 - Wurde als Vergleichs-
gang 8 niszahler modus "SWOUT schal-
Vergleichs- Uberschritten tet mehrmalig" konfigu-
StatUS-TOg- 1->0: Ereig— riert, erd dieses Bit bei
glebit niszahler er- jedem Uberschreiten
Event G neut tiber- des Ereigniszahlers
ger\;en oun- schritten getoggelt.
Das Bit wird durch
Rucksetzen des Ereig-
niszahlers wieder auf
den Initialwert gesetzt.
Eingangsdatenlange: 2 Byte
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Tabelle 10.40:  Ausgangsdatenstruktur Modul 75
Ausgangs- |Adresse |Datentyp Wertebe- Default |Einheit Erklarung
daten reich
Schaltaus- 0.0 Bit 0: Schaltaus- |0 - Setzt den Zustand des
gang 5 gang 0 Schaltausganges 5
1: Schaltaus-
gang 1
Schaltaus- 0.1 Bit 0: Schaltaus- |0 - Setzt den Zustand des
gang 6 gang 0 Schaltausganges 6
1: Schaltaus-
gang 1
Schaltaus- 0.2 Bit 0: Schaltaus- |0 --- Setzt den Zustand des
gang 7 gang 0 Schaltausganges 7
1: Schaltaus-
gang 1
Schaltaus- 0.3 Bit 0: Schaltaus- |0 --- Setzt den Zustand des
gang 8 gang 0 Schaltausganges 8
1: Schaltaus-
gang 1
Reset Event |0.4 Bit 0->1:Reset |0 -—- Setzt den Ereigniszah-
Counter ausflihren ler der Aktivierungs-
Schaltaus- 1 -> 0: keine gjgrlfgll?:u[sﬁjlza]nf;%dze;
Funkti B
gang 5 union riick auf Null
Reset Event |0.5 Bit 0->1:Reset |0 - Setzt den Ereigniszah-
Counter ausfihren ler der Aktivierungs-
Schaltaus- 1->0: keine E”Qr'f;'|?§u[$nf§%df§
ang 6 Funktion B
gang unit riick auf Null
Reset Event |0.6 Bit 0->1:Reset |0 - Setzt den Ereigniszah-
Counter ausfuhren ler der Aktivierungs-
Schaltaus- 1->0: keine gjgrgl(t):u[sp_c\;;]nf;r?d:ﬁ
ang 7 Funktion B
gang unKd rick auf Null.
Reset Event |0.7 Bit 0->1:Reset |0 - Setzt den Ereigniszah-
Counter ausflhren ler der Aktivierungs-
Schaltaus- 1 -> 0: keine ggrlféll?:u[si\;?nfg%dzeun
8 Funkti B
gang unktion riick auf Null.
Ausgangsdatenlange: 1 Byte
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10.5 PROFINET Diagnosealarme
Der Positionierungssensor kann Alarme fir Diagnosezwecke zur Verfligung stellen.

Leuze

« Wenn der Positionierungssensor einen Fehler erkennt, leitet er diesen als Alarm an den 1/O-Controller

weiter.

 Die Signalisierung eines Alarms erfolgt als azyklische Kommunikation.

» Alarmspezifische Texte kdnnen am I/O-Controller ausgelesen und/oder angezeigt werden.

Tabelle 10.41:  PROFINET Diagnosealarme
Error Extended Severity Alarmtext MaBRnahme
Type Error Type
5 1 Maintenance | Temperatur zu |Uberprifen Sie, ob der Positionierungssensor
Required hoch gemalfd der zulassigen Umgebungsbedingun-
gen betrieben wird.
Das Gerat ist noch in Betrieb.
5 1 Fatal Temperatur zu | Uberpriifen Sie, ob der Positionierungssensor
hoch gemalfd der zulassigen Umgebungsbedingun-
gen betrieben wird.
Das Geréat ist nicht mehr in Betrieb.
256 - Maintenance | Temperatur zu |Uberpriifen Sie, ob der Positionierungssensor
Required tief gemal’ der zulassigen Umgebungsbedingun-
gen betrieben wird.
Das Geréat ist noch in Betrieb.
256 - Fatal Temperatur zu | Uberpriifen Sie, ob der Positionierungssensor
tief gemald der zulassigen Umgebungsbedingun-
gen betrieben wird.
Das Geréat ist nicht mehr in Betrieb.
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11

11.1

11.1.1

Schnittstellen — Kommunikation

Mit Hilfe von Befehlen kénnen direkt Kommandos zur Steuerung und Konfiguration an den Positionierungs-
sensor gesendet werden. Fur die Kommandos stehen folgende Sendeoptionen zur Verfigung:

* Online-Befehle Uber die Ethernet-Schnittstelle (siehe Kapitel 11.1 "Online-Befehle")

» XML-basierte Kommunikation Uber die Ethernet-Schnittstelle (siehe Kapitel 11.2 "XML-basierte Kom-
munikation")

Online-Befehle

Ubersicht iiber Befehle und Parameter

Mit Online-Befehlen kénnen direkt Kommandos zur Steuerung und Konfiguration an den Sensor gesendet
werden. Dazu muss der Sensor mit einem Rechner (Host) Uber die Ethernet-Schnittstelle verbunden sein
(siehe Kapitel 8.4.4 "Ethernet Host-Kommunikation").

Online-Befehle bieten die folgenden Optionen zur Steuerung und Konfiguration des Sensors:
» Sensor steuern/aktivieren
» Parameter lesen/schreiben/kopieren
» Automatische Konfiguration durchfiihren
* Fehlermeldungen abrufen
 Statistische Gerate-Informationen abfragen
» Software-Reset durchfiihren und Sensor neu initialisieren

Syntax
Online-Befehle bestehen aus ein oder zwei ASCII-Zeichen gefolgt von Befehlsparametern.

Zwischen Befehl und Befehlsparameter(n) diirfen keine Trennungszeichen eingegeben werden. Es kénnen
GroR- und Kleinbuchstaben verwendet werden.

Beispiel:

Befehl 'CA’; Auto-Setup Funktion
Parameter '+ Aktivierung
gesendet wird: ‘CA+

Schreibweise
Befehl, Parameter und zurlickgesendete Daten stehen im Text zwischen einfachen Anfihrungszeichen ’ .

Die meisten Online-Befehle werden vom Gerat quittiert, bzw. angeforderte Daten zuriickgesendet. Bei den
Befehlen, die nicht quittiert werden, kann die Befehlausfihrung direkt am Gerat beobachtet oder kontrolliert
werden.
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11.1.2 Allgemeine Online-Befehle

Software-Versionsnummer

Befehl V?

Beschreibung Fordert Informationen zur Gerateversion an

Parameter keine

Quittung Beispiel: ’IPS 448i FIX-F2-102-13-G V2.3.2 2019-06-28’

In der ersten Zeile steht der Geratetyp des Sensors, gefolgt von der Gerate-Versi-
onsnummer und dem Versionsdatum. Die tatsachlich angezeigten Daten kénnen
von den hier wiedergegebenen Daten abweichen.

Mit diesem Kommando kdnnen Sie tberprifen, ob die Kommunikation zwischen PC und Sensor
funktioniert.

% Wenn Sie keine Quittungen erhalten, kontrollieren Sie die Schnittstellen-Anschliisse bzw.
das Protokoll.

Software-Reset

Befehl 'H’

Beschreibung Fahrt einen Software-Reset durch. Das Gerat wird neu gestartet und initialisiert und
verhalt sich wie nach dem Einschalten der Betriebsspannung.

Parameter keine

Quittung 'S’ (Startzeichen)

Auto-Setup

Befehl 'CA’

Beschreibung Aktiviert die Auto-Setup-Funktion:

» Optimale Beleuchtungseinstellung ermitteln.
* Marker ermitteln.
» Position einlernen, falls mdglich.

Diese Funktion muss wieder deaktiviert werden!

Parameter '+’ aktiviert Auto-Setup
- deaktiviert Auto-Setup
Quittung 'CS=x’
X Status
‘00’ glltiges "CA’-Kommando
01 ungultiges Kommando
‘02’ ’Auto-Setup’ konnte nicht aktiviert werden
Antwort X yyyy zzZ'
X Status der aktuellen Detektion
0 Detektion erfolgreich; Marker erkannt
1’ Detektion nicht erfolgreich; mehrere Marker erkannt
2 Detektion nicht erfolgreich; kein Marker erkannt
yyyy Positionswerte flr X- und Y-Abweichung
2zz Qualitatskennzahl in [%]
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Justage-Modus

Befehl "JP’

Beschreibung Aktiviert bzw. deaktiviert den Justage-Modus zur einfacheren Montage und Ausrich-
tung des Gerats.

Nach Aktivierung der Funktion durch JP+ gibt der Sensor standig Status-Informatio-
nen auf der Ethernet-Schnittstelle aus.

Durch den Online-Befehl wird der Sensor so eingestellt, dass er laufend die Positi-
onswerte, den Status und die Qualitdtskennzahl ausgibt. Beim Deaktivieren dieses
Modus wird die Position neu eingelernt, falls dies mdglich ist.

Diese Funktion muss wieder deaktiviert werden!

Parameter + aktiviert den Justage-Modus
- deaktiviert den Justage-Modus
Antwort X yyyy zzZ'
X Status der aktuellen Detektion
{0} Detektion erfolgreich; Marker erkannt
1 Detektion nicht erfolgreich; mehrere Marker erkannt
2 Detektion nicht erfolgreich; kein Marker erkannt
yyyy Positionswerte flir X- und Y-Abweichung
zzz Qualitatskennzahl in [%]
Geritestatus
Befehl SST?’
Beschreibung Der Befehl fragt den Geratestatus ab. Wird der Befehl Giber die Host-Schnitt-

stelle (Ethernet) gesendet, kommt eine Riickmeldung nur im Betriebsmodus
Prozess. Im Betriebsmodus Service ist die Host-Schnittstelle geblockt.

Parameter keine

Quittung "SST=XXXXXXXX’
x steht fur ein Einzelbit (Wert’1’ oder ’0’)
Bit 7 ist ganz links, Bit 0 ist ganz rechts

0 Bereit
1 Der Sensor ist bereit, einen Trigger zu empfangen und ein
Programm zu starten.
{0} Der Sensor reagiert nicht auf ein eingehendes Triggersig-
nal.
1 Betriebsmodus
1 Betriebsmodus Prozess
2 Geréatefehler
1’ Geratefehler, keine Inspektion mdglich
0’ kein Geratefehler, betriebsbereit
3...7 Keine Funktion, Wert immer ’0’

Alternativ wird folgende Quittung ausgegeben:
'DS=xx’

X Fehlerquittung
'00° Syntaxfehler
01 Anderer Fehler
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Leuze

Programmabfrage

Befehl "GAI?’

Beschreibung Der Befehl fragt das aktuell aktive Programm ab.
Quittung "GAl=<bbb>‘

Als Antwort wird die Selektions-ID des aktuell aktiven Programms gesendet, z B.
‘GAI=0".

Programmumschaltung

Befehl "GAl=<xxx>’
Beschreibung Der Befehl aktiviert die Umschaltung auf das gewlinschte Programm.
Parameter xxx’
Die Programmnummer (Selektions-ID) muss als 3-stellige Zahl eingegeben werden,
z. B.'001".
Quittung 'GS=<bb>’
bb Folgende Werte sind definiert
‘00’ | positive Antwort
‘01’ | Syntax Error
'02’ | Parameter falsch
'03’ | Falscher Betriebsmodus
‘04’ | Anderer Fehler

11.1.3 Online-Befehle zur Systemsteuerung

Positionierung aktivieren

Befehl +

Beschreibung Der Befehl aktiviert die konfigurierte Positionierung.
Parameter keine

Quittung keine

Positionierung deaktivieren

Befehl it

Beschreibung Der Befehl deaktiviert die konfigurierte Positionierung.
Parameter keine

Quittung keine

11.2

XML-basierte Kommunikation

Uber XML-basierte Kommunikation kénnen Sie Kommandos zur Steuerung und Konfiguration direkt an das

Gerat senden.

» Das Gerat muss mit einem Rechner (Host) Gber die Ethernet-Schnittstelle verbunden sein (siehe Kapi-
tel 8.4.4 "Ethernet Host-Kommunikation").

» Das Gerat ist als XML-Server ausgelegt und kommuniziert auf Port 10004.
Ausfihrliche Informationen zu XML-basierter Kommunikation finden Sie auf der Leuze Website:

www.leuze.com

* Geben Sie als Suchbegriff die Typenbezeichnung oder die Artikelnummer des Gerats ein.
» Die Informationen finden Sie unter der Registerkarte Downloads.
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11.3

Parameterdateien

Die folgenden Dateien zum Laden/Speichern stehen zur Verfligung. Diese Dateien sind zum Beispiel fur
den Geratetausch von Sensoren relevant.

Projektparameter

Diese Datei (z. B. IPS_448 Projects_2023 12_01.arc) enthalt alle Projektparameter von allen Program-
men (z. B. Belichtungszeit, Arbeitsabstande, Markerdurchmesser usw.).

Parameterdatei

Diese Datei (z. B. IPS_448 2023 12_01.bct) enthalt alle Projektparameter und Gerateparameter inkl.
Kommunikationsparameter (z. B. IP-Adresse), jedoch ohne Benutzerverwaltung (Rollen).
Backup/Restore

Diese Datei (z. B. IPS_448 Backup_2023 12_01.arc) enthalt alle Projektparameter und Gerateparameter
inkl. Kommunikationsparameter (z. B. IP-Adresse), jedoch mit Benutzerverwaltung (Rollen).
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12 Pflegen, Instand halten und Entsorgen
Das Gerat bedarf im Normalfall keiner Wartung durch den Betreiber.

Reinigen

Reinigen Sie vor der Montage die Optikabdeckung des Gerats mit einem weichen Tuch.

Keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden!

% Verwenden Sie zur Reinigung des Gerats keine aggressiven Reinigungsmittel wie Verdiin-
ner oder Aceton.

Instand halten
Reparaturen an den Geraten dirfen nur durch den Hersteller erfolgen.
% Wenden Sie sich fiir Reparaturen an lhre zustandige Leuze Niederlassung oder an den Leuze Kunden-
dienst (siehe Kapitel 14 "Service und Support").
Entsorgen
% Beachten Sie bei der Entsorgung die national gliltigen Bestimmungen flr elektronische Bauteile.
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13 Diagnose und Fehlerbehebung

Fehlersignalisierung per LED

Tabelle 13.1: Bedeutung der LED-Anzeigen

Fehler mogliche Fehlerursache MaRnahmen
LED PWR
Aus » Keine Betriebsspannung an das » Betriebsspannung Uberpriifen
Gerat angeschlossen « Leuze Kundendienst kontaktieren (siehe
» Hardware-Fehler Kapitel 14 "Service und Support")
Rot Dauerlicht Geratefehler/Parameterfreigabe Leuze Kundendienst kontaktieren (siehe Kapi-
tel 14 "Service und Support")
Rot blinkend Warnung gesetzt Diagnosedaten abfragen und daraus resultie-
voribergehende Betriebsstorung rende Malinahmen vornehmen
LED NET
Aus Keine Betriebsspannung an das Gerat | ¢ Betriebsspannung Uberprifen

angeschlossen « Leuze Kundendienst kontaktieren (siehe

Kapitel 14 "Service und Support")

Rot Dauerlicht Netzwerkfehler Schnittstelle Uberprifen
Kein Kommunikationsaufbau zum 1/O-
Controller

Rot blinkend Keine Kommunikation Schnittstelle Uberprifen

Parametrierung oder Konfiguration
fehlgeschlagen
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14

Service und Support

Service-Hotline

Die Kontaktdaten der Hotline lhres Landes finden Sie auf unserer Website www.leuze.com unter Kontakt
& Support.

Reparaturservice und Riicksendung

Defekte Gerate werden in unseren Servicecentern kompetent und schnell instand gesetzt. Wir bieten lhnen
ein umfassendes Servicepaket, um eventuelle Anlagenstillstandszeiten auf ein Minimum zu reduzieren.
Unser Servicecenter bendtigt folgende Angaben:

* lhre Kundennummer

» Die Produktbeschreibung oder Artikelbeschreibung
» Seriennummer bzw. Chargennummer

* Grund fur die Supportanfrage mit Beschreibung

Bitte melden Sie die betroffene Ware an. Die Ricksendung kann auf unserer Website www.leuze.com un-
ter Kontakt & Support > Reparaturservice & Riicksendung einfach angemeldet werden.

Fir einen einfachen und schnellen Durchlauf senden wir Ihnen einen Rucksendeauftrag mit der Ricksen-
deadresse digital zu.

Was tun im Servicefall?

Bitte benutzen Sie dieses Kapitel als Kopiervorlage im Servicefall!

% Fillen Sie die Kundendaten aus und faxen Sie diese zusammen mit lhrem Serviceauftrag
an die unten genannte Fax-Nummer.

Kundendaten (bitte ausfiillen)

Geratetyp:

Seriennummer:

Firmware:

Anzeige der LEDs:

Fehlerbeschreibung:

Firma:

Ansprechpartner/Abteilung:

Telefon (Durchwahl):

Fax:

Strasse/Nr:
PLZ/Ort:
Land:

Leuze Service-Fax-Nummer:
+49 7021 573 - 199
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15 Technische Daten

15.1 Allgemeine Daten

Tabelle 15.1: Elektrik

Leuze

Betriebsspannung Ug

18V ...30VDC
PELV, Class 2 / SELV

Mittlere Leistungsaufnahme

8 W ohne Last am Schaltausgang

Wahrend des Blitzbetriebs kann kurzzeitig héhere Leistung aufgenom-
men werden.

Schalteingang
Schaltausgang

+ SWI1: Digitaler Schalteingang 1
(Default: "Trigger")

« SWO2: Digitaler Schaltausgang 2
(Default: "Betriebsbereit")

» SWI3: Digitaler Schalteingang 3
(Default: "Programmauswahl 0")

« SWI4: Digitaler Schalteingang 4
(Default: “Programmauswahl 1")

+ SWO5 ... SWOS8: Digitale Schaltausgange 5 ... 8
(Default: Positionsausgabe)

18 V ... 30 V DC, je nach Betriebsspannung
[ax: 60 MA pro Schaltausgang; 100 mA Gesamtstrom
kurzschlussfest, gegen Verpolung geschutzt

Prozess-Schnittstelle

Ethernet 10/100 Mbit/s,
PROFINET-IO

Tabelle 15.2: Bedien-/Anzeigeelemente

Tastatur

2 Bedientasten

LEDs

1 Dual-LED (grun/rot) fir Power (PWR)

1 Dual-LED (gruin/rot) fir Busstatus (NET)

1 Dual-LED (griin/gelb) fur Linkstatus (LINK)

Anzeige mit 6 LEDs (grin) fir Funktionsauswahl und Programmauswahl
4 Feedback-LEDs (gruin) fur die Ausrichtungsanzeige

Tabelle 15.3: Mechanik

Schutzart

IP65 nach EN 60529

bei verschraubten M12-Rundsteckverbindungen bzw. aufgesetzten Ab-
deckkappen

VDE-Schutzklasse

Il (EN 61140)

Anschlusstechnik

M12-Rundsteckverbindungen

Gewicht

124 g (Gehdusehaube mit Glasscheibe)

Abmessungen (Hx B x T)

65,6 x 43 x 44 mm

Befestigung je 2 Gewindeeinsatze M4 an den Seitenwanden, 5 mm tief

4 Gewindeeinsatze M4 an der Rulckseite, 3,5 mm bzw. 5 mm tief
Gehause Gehausehaube: Polycarbonat

Gehauseunterteil: Aludruckguss
Optikabdeckung Glas
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Tabelle 15.4: Umgebungsdaten

Leuze

Umgebungstemperatur (Be-

0°C...+45°C/-20°C ... +70°C

trieb/Lager)

Luftfeuchtigkeit max. 90 % relative Feuchte, nicht kondensierend
Fremdlicht max. 2000 Lux

Elektromagnetische Vertrag- EN 61000-6-2, EN 61000-6-4

lichkeit

Vibration IEC 60068-2-6, Test Fc

Dauerschock IEC 60068-2-29, Test Eb

Zulassungen

UL 60950-1
CAN/CSA C22.2 No. 60950-1-07
CSA C22.2 No. 60950-1-07

Konformitat

CE, FCC, UL

15.2 Optische Daten

Tabelle 15.5: Optische Daten

Integrierte LED-Beleuchtung

Infrarot (nicht sichtbar, 850 nm)

Freie Gruppe
nach IEC 60825-1, EN 62471:2008

Integrierte Feedback-LEDs

Grin (525 nm)

Strahlaustritt frontseitig
Bildsensor Global Shutter, CMOS Imager
Pixelanzahl 1280 x 960 Pixel

ten

Elektronische Verschlusszei-

68 ps ... 5 ms (geblitzt)

15.3 Lese-Performance

Tabelle 15.6: Lese-Performance

Arbeitsabstande

F2-Optik:

e 250 mm ... 1900 mm bei Markerdurchmesser 13 mm / 15 mm

F4-Optik:

e 350 mm ... 2400 mm bei Markerdurchmesser 13 mm / 15 mm
Reflektor erforderlich bei Arbeitsabstand ab 1,9 m

Leseentfernung

Arbeitsabstand ermitteln
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15.4 Gerat mit Heizung

Tabelle 15.7: Elektrik

Leuze

Betriebsspannung Ug

18V ...30VvDC
PELV, Class 2 / SELV

Mittlere Leistungsaufnahme

12 W ohne Last am Schaltausgang

Wahrend des Blitzbetriebs kann kurzzeitig héhere Leistung aufgenom-
men werden.

Aufwarmzeit

Mindestens 30 Minuten bei +24 V DC und einer Umgebungstemperatur
von -30 °C

Tabelle 15.8: Umgebungsdaten

Umgebungstemperatur (Be- -30°C ... +45°C
trieb)
Umgebungstemperatur (Lager) |-20 °C ... +70 °C
15.5 MaBzeichnungen
A <
43 35 8 gl
—— -
>
1 - 3 %
R -
Fan
L A
o Jgr\ IPS 400i
|8 7 A o m
IPS 400i 'm' - oD
| | sy - = — QO
. B | e
M12 x1 20
ML X5 (6x)
M12 x1 33
alle Maf3e in mm
A Optische Achse
Bild 15.1: MaRzeichnung IPS 400i
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16 Bestellhinweise und Zubehor

16.1 Nomenklatur

Artikelbezeichnung:
IPS 4xxi FIX-Of-102-Ir-Z-A

Tabelle 16.1: Typschlussel

Leuze

IPS

Funktionsprinzip: Imaging Positioning Sensor (Kamerabasierter Positionierungssensor)

4

Baureihe: IPS 400i

XX

Host-Schnittstelle
08: Ethernet TCP/IP

48: PROFINET-IO, Ethernet TCP/IP, UDP
58: Ethernet TCP/IP, UDP, EtherNet/IP

Integrierte Feldbus-Technologie

FIX

Festbrennweite

Fokuslage:
F: Far Density

Objektiv:
2:12 mm
4:16 mm

102

Gerat mit Stecker/Buchse
Strahlaustritt frontseitig

Beleuchtung: Infrarot

Auflésungsbereich:
3: 1280 x 960 Pixel

Typ der Schutzscheibe:
G: Glas

Heizungsvariante:
- ohne Heizung

H: mit Heizung

Eine Liste mit allen verfligbaren Geratetypen finden Sie auf der Leuze Website
www.leuze.com.
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16.2 Typeniibersicht

Tabelle 16.2: TypenUbersicht

Leuze

Typenbezeichnung Beschreibung

Art.-Nr.

IPS 448i FIX-F2-102-13-G

Kamerabasierter Positionierungssensor, F2-Optik 50142218

IPS 448i FIX-F2-102-13-G-H

Heizung

Kamerabasierter Positionierungssensor, F2-Optik, 50142219

IPS 448i FIX-F4-102-13-G

Kamerabasierter Positionierungssensor, F4-Optik 50143672

IPS 448i FIX-F4-102-13-G-H

Heizung

Kamerabasierter Positionierungssensor, F4-Optik, 50143673

16.3 Leitungen-Zubehor

Tabelle 16.3: Zubehdr — PWR-Anschlussleitung (auf offenes Ende)

Art.-Nr.

Artikelbezeichnung Beschreibung

M12-Buchse (12-polig, A-kodiert), axialer Leitungsabgang, offenes Leitungsende, geschirmt, UL

50130281 |KD S-M12-CA-P1-020 PWR-Anschlussleitung, Lange 2 m
50130282 |KD S-M12-CA-P1-050 PWR-Anschlussleitung, Lange 5 m
50130283 |KD S-M12-CA-P1-100 PWR-Anschlussleitung, Lange 10 m

UL

M12-Buchse (12-polig, A-kodiert), gewinkelter L

eitungsabgang, offenes Leitungsende, geschirmt,

50134943

KD S-M12-CW-P1-050

PWR-Anschlussleitung, Lange 5 m

Tabelle 16.4: Zubehdr — PWR-Anschlussleitung (Verlangerung, auf M12-Stecker)

Art.-Nr.

Artikelbezeichnung

Beschreibung

M12-Buchse (12-polig, A-kodiert), axialer Leitun
M12-Stecker (12-polig, A-kodiert), geschirmt, UL

gsabgang

50143811 |KDS S-M12-CA-M12-CA-P1-003 Anschlussleitung, Lange 0,3 m
50130284 |KDS S-M12-CA-M12-CA-P1-020 Anschlussleitung, Lange 2 m
50130285 |KDS S-M12-CA-M12-CA-P1-050 Anschlussleitung, Ld&nge 5 m
50130286 |KDS S-M12-CA-M12-CA-P1-100 Anschlussleitung, Lange 10 m

Tabelle 16.5: Zubehdr — PWR-Verbindungsleitung (Reduzierung auf M12 5-polig)

Art.-Nr.

Artikelbezeichnung

Beschreibung

M12-Buchse (12-polig, A-kodiert), axialer Leitungsabgang
M12-Stecker (5-polig, A-kodiert), geschirmt

50137694

KDS S-M12-CA-M12-5A-P1-004-23X

Verbindungsleitung, Lange 0,4 m
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Leuze

Tabelle 16.6: Zubehor — Ethernet-Anschlussleitung (auf RJ-45)

Art.-Nr. Artikelbezeichnung Beschreibung

M12-Stecker (4-polig, D-kodiert), axialer Leitungsabgang auf RJ-45 Stecker, geschirmt, UL
50135080 |KSS ET-M12-4A-RJ45-A-P7-020 Ethernet-Anschlussleitung (auf RJ-45), Ldnge 2 m
50135081 |KSS ET-M12-4A-RJ45-A-P7-050 Ethernet-Anschlussleitung (auf RJ-45), Lange 5 m
50135082 |KSS ET-M12-4A-RJ45-A-P7-100 Ethernet-Anschlussleitung (auf RJ-45), Lange 10 m
50135083 |KSS ET-M12-4A-RJ45-A-P7-150 Ethernet-Anschlussleitung (auf RJ-45), Lange 15 m
50135084 |KSS ET-M12-4A-RJ45-A-P7-300 Ethernet-Anschlussleitung (auf RJ-45), Lange 30 m

Tabelle 16.7: Zubehor — Ethernet-Anschlussleitung (auf offenes Ende)

Art.-Nr.

Artikelbezeichnung

Beschreibung

M12-Stecker (4-polig, D-kodiert), axialer Leitungsabgang, offenes Leitungsende, geschirmt, UL

50135073 |KS ET-M12-4A-P7-020 Ethernet-Anschlussleitung, Ldnge 2 m

50135074 |KS ET-M12-4A-P7-050 Ethernet-Anschlussleitung, Lange 5 m

50135075 |KS ET-M12-4A-P7-100 Ethernet-Anschlussleitung, Lange 10 m

50135076 |KS ET-M12-4A-P7-150 Ethernet-Anschlussleitung, Ldénge 15 m

50135077 |KS ET-M12-4A-P7-300 Ethernet-Anschlussleitung, Lange 30 m
m‘lz-Stecker (4-polig, D-kodiert), gewinkelter Leitungsabgang, offenes Leitungsende, geschirmt,
50134942 |KS ET-M12-4W-P7-050 Ethernet-Anschlussleitung, Lange 5 m

Tabelle 16.8: Zubehdr — BUS IN/BUS OUT-Anschlussleitung (auf M12)

Art.-Nr. Artikelbezeichnung Beschreibung

M12-Stecker (4-polig, D-kodiert), BUS IN/BUS OUT auf M12-Buchse, geschirmt, UL
50106899 |KB ET-2000-SSA BUS OUT-Anschlussleitung, Lange 2 m
50106900 |KB ET-5000-SSA BUS OUT-Anschlussleitung, Lange 5 m
50106901 |KB ET-10000-SSA BUS OUT-Anschlussleitung, Laénge 10 m
50106902 |KB ET-15000-SSA BUS OUT-Anschlussleitung, Lange 15 m
50106905 |KB ET-30000-SSA BUS OUT-Anschlussleitung, Lange 30 m
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16.4 Weiteres Zubehor

Tabelle 16.9: Zubehor — Reflektoren

Leuze

Art.-Nr. Artikelbezeichnung Beschreibung

50140183 |MTKZ 7-30 SET SET Reflektor fur 7-mm-Bohrung, Set enthalt 100
Stlck

50130343 |MTKZ 13-30 SET SET Reflektor fir 13-mm-Bohrung, Set enthalt
100 Stuck

50129092 |MTKZ 15-30 SET SET Reflektor fir 15-mm-Bohrung, Set enthalt
100 Stuck

50132911 |REF 7-A-15-30 SET SET Reflexfolie zum Aufkleben, Set enthalt 500 Stiick

Tabelle 16.10:  Zubehdr — Montagehilfen

Art.-Nr. Artikelbezeichnung Beschreibung

50132150 |BTU 320M-D12 Montagesystem fir Rundstange 12 mm

50132151 |BT 320M Haltewinkel

50144298 |BT 330M Haltewinkel

50144299 |BTU 330M-1 Montagesystem flir Rundstange 10 — 16 mm

Tabelle 16.11:  Zubehor — Ethernet-Switch

Art.-Nr. Artikelbezeichnung Beschreibung

50135196 |MD 708-21-42/D4-12 Ethernet Switch mit 5 Anschlissen

50135197 |MD 708-21-82/D4-12 Ethernet Switch mit 9 Anschlissen

Tabelle 16.12:  Zubehdr — Externe Beleuchtung

Art.-Nr. Artikelbezeichnung Beschreibung

50144030 |IL AL 034/031IR110H LED Flachen-Beleuchtung, Infrarot LED, Heizung
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17 EG-Konformitatserklarung

Die Positionierungssensoren der Baureihe IPS 400i wurden unter Beachtung geltender europaischer Nor-
men und Richtlinien entwickelt und gefertigt.

HINWEIS

Sie kdnnen die EU-Konformitatserklarung von der Leuze Website downloaden.
% Rufen Sie die Leuze Website auf: www.leuze.com

% Geben Sie als Suchbegriff die Typenbezeichnung oder die Artikelnummer des Gerates ein.
Die Artikelnummer finden Sie auf dem Typenschild des Gerates unter dem Eintrag
.Part. No.“.

% Die Unterlagen finden Sie auf der Produktseite des Gerates unter der Registerkarte Down-
loads.
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18 Anhang
18.1  ASCII-Zeichensatz
ASCIl |Dez. Hex. Oct. Bezeichnung Bedeutung
NUL 0 00 0 NULL Null
SOH 1 01 1 START OF HEADING Kopfzeilenbeginn
STX 2 02 2 START OF TEXT Textanfangszeichen
ETX 3 03 3 END OF TEXT Textendezeichen
EOT 4 04 4 END OF TRANSMISS. Ende der Ubertragung
ENQ 5 05 5 ENQUIRY Aufforderung zur Datenubertr.
ACK 6 06 6 ACKNOWLEDGE Positive Rickmeldung
BEL 7 07 7 BELL Klingelzeichen
BS 8 08 10 BACKSPACE Rickwartsschritt
HT 9 09 11 HORIZ. TABULATOR Horizontal Tabulator
LF 10 0A 12 LINE FEED Zeilenvorschub
VT 11 0B 13 VERT. TABULATOR Vertikal Tabulator
FF 12 0C 14 FORM FEED Seitenvorschub
CR 13 oD 15 CARRIAGE RETURN Wagenriicklauf
SO 14 OE 16 SHIFT OUT Dauerumschaltungszeichen
SI 15 OF 17 SHIFT IN Rickschaltungszeichen
DLE 16 10 20 DATA LINK ESCAPE Datenlibertragungs-Umschaltung
DC1 17 11 21 DEVICE CONTROL 1 Geratesteuerzeichen 1
DC2 18 12 22 DEVICE CONTROL 2 Geratesteuerzeichen 2
DC3 19 13 23 DEVICE CONTROL 3 Geratesteuerzeichen 3
DC4 20 14 24 DEVICE CONTROL 4 Geratesteuerzeichen 4
NAK 21 15 25 NEG. ACKNOWLEDGE Negative Riickmeldung
SYN 22 16 26 SYNCRONOUS IDLE Synchronisierung
ETB 23 17 27 EOF TRANSM. BLOCK Ende d. Datenubertr.-Blocks
CAN 24 18 30 CANCEL Ungiltig
EM 25 19 31 END OF MEDIUM Ende der Aufzeichnung
SUB 26 1A 32 SUBSTITUTE Substitution
ESC 27 1B 33 ESCAPE Umschaltung
FS 28 1C 34 FILE SEPARATOR Hauptgruppentrennzeichen
GS 29 1D 35 GROUP SEPARATOR Gruppentrennzeichen
RS 30 1E 36 RECORD SEPARATOR Untergruppentrennzeichen
us 31 1F 37 UNIT SEPARATOR Teilgruppentrennzeichen
SP 32 20 40 SPACE Leerzeichen
! 33 21 41 EXCLAMATION POINT Ausrufungszeichen
" 34 22 42 QUOTATION MARK Anfiihrungszeichen
# 35 23 43 NUMBER SIGN Nummerzeichen
$ 36 24 44 DOLLAR SIGN Dollarzeichen
% 37 25 45 PERCENT SIGN Prozentzeichen
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ASCIl |Dez. Hex. Oct. Bezeichnung Bedeutung
& 38 26 46 AMPERSAND Kommerzielles UND-Zeichen
’ 39 27 47 APOSTROPHE Apostroph
( 40 28 50 OPEN. PARENTHESIS Runde Klammer offen
) 41 29 51 CLOS. PARENTHESIS Runde Klammer zu
* 42 2A 52 ASTERISK Stern
+ 43 2B 53 PLUS Pluszeichen
, 44 2C 54 COMMA Komma
- 45 2D 55 HYPHEN (MINUS) Bindestrich
46 2E 56 PERIOD (DECIMAL) Punkt
/ 47 2F 57 SLANT Schragstrich rechts
0 48 30 60 0 Zahl
1 49 31 61 1 Zahl
2 50 32 62 2 Zahl
3 51 33 63 3 Zahl
4 52 34 64 4 Zahl
5 53 35 65 5 Zahl
6 54 36 66 6 Zahl
7 55 37 67 7 Zahl
8 56 38 70 8 Zahl
9 57 39 71 9 Zahl
58 3A 72 COLON Doppelpunkt
; 59 3B 73 SEMI-COLON Semikolon
< 60 3C 74 LESS THEN Kleiner als
= 61 3D 75 EQUALS Gleichheitszeichen
> 62 3E 76 GREATER THEN GroRer als
? 63 3F 77 QUESTION MARK Fragezeichen
@ 64 40 100 COMMERCIAL AT Kommerzielles a-Zeichen
A 65 41 101 A Grofibuchstabe
B 66 42 102 B GroRbuchstabe
C 67 43 103 C Grofibuchstabe
D 68 44 104 D Grofibuchstabe
E 69 45 105 E Grofibuchstabe
F 70 46 106 F Grofibuchstabe
G 71 47 107 G Groflibuchstabe
H 72 48 110 H Grofibuchstabe
| 73 49 111 I Grofibuchstabe
J 74 4A 112 J Grofibuchstabe
K 75 4B 113 K Grofibuchstabe
L 76 4C 114 L Grofibuchstabe
M 77 4D 115 M Grofibuchstabe
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ASCIl |Dez. Hex. Oct. Bezeichnung Bedeutung
N 78 4E 116 N Grofibuchstabe
O 79 4F 117 (0] Grofibuchstabe
P 80 50 120 P GroRbuchstabe
Q 81 51 121 Q GroRbuchstabe
R 82 52 122 R Grofibuchstabe
S 83 53 123 S GroRbuchstabe
T 84 54 124 T Grofibuchstabe
U 85 55 125 u GroRbuchstabe
\Y 86 56 126 \Y Grofibuchstabe
w 87 57 127 w Grofibuchstabe
X 88 58 130 X GroRbuchstabe
Y 89 59 131 Y Grofibuchstabe
Z 90 5A 132 4 Grofibuchstabe
[ 91 5B 133 OPENING BRACKET Eckige Klammer offen
\ 92 5C 134 REVERSE SLANT Schragstrich links
] 93 5D 135 CLOSING BRACKET Eckige Klammer zu
A 94 5E 136 CIRCUMFLEX Zirkumflex
_ 95 5F 137 UNDERSCORE Unterstrich
96 60 140 GRAVE ACCENT Gravis
a 97 61 141 a Kleinbuchstabe
b 98 62 142 b Kleinbuchstabe
c 99 63 143 c Kleinbuchstabe
d 100 64 144 d Kleinbuchstabe
e 101 65 145 e Kleinbuchstabe
f 102 66 146 f Kleinbuchstabe
g 103 67 147 g Kleinbuchstabe
h 104 68 150 h Kleinbuchstabe
i 105 69 151 i Kleinbuchstabe
j 106 6A 152 j Kleinbuchstabe
k 107 6B 153 k Kleinbuchstabe
I 108 6C 154 I Kleinbuchstabe
m 109 6D 155 m Kleinbuchstabe
n 110 6E 156 n Kleinbuchstabe
o] 111 6F 157 o] Kleinbuchstabe
p 112 70 160 p Kleinbuchstabe
q 113 71 161 q Kleinbuchstabe
r 114 72 162 r Kleinbuchstabe
] 115 73 163 ] Kleinbuchstabe
t 116 74 164 t Kleinbuchstabe
u 117 75 165 u Kleinbuchstabe
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18.2

18.3

ASCIl |Dez. Hex. Oct. Bezeichnung Bedeutung

v 118 76 166 v Kleinbuchstabe

w 119 77 167 w Kleinbuchstabe

X 120 78 170 X Kleinbuchstabe

y 121 79 171 y Kleinbuchstabe

z 122 TA 172 z Kleinbuchstabe

{ 123 7B 173 OPENING BRACE Geschweifte Klammer offen
| 124 7C 174 VERTICAL LINE Vertikalstrich

} 125 7D 175 CLOSING BRACE Geschweifte Klammer zu
~ 126 7E 176 TILDE Tilde

DEL 127 7F 177 DELETE (RUBOUT) Ldschen

Konfiguration liber Parametriercodes

Die Konfiguration des Positionierungssensors ist auch mit Hilfe von Parametriercodes madglich. Nach dem
Einlesen dieser Codes werden die Gerate-/Applikationsparameter im Gerat eingestellt und dauerhaft ge-
speichert.

Parametriercodes werden mit dem Tool Code Generator erstellt. Den Code Generator finden Sie im Inter-
net unter www.leuze.com/code-generator.

Konfigurationsanderungen Uber Parametriercodes sind nur Uber Tastenaktivierung am Bedienfeld des Sen-
sors moglich (Funktion AUTO).

Zum Einlesen eines Parametriercodes gehen Sie wie folgt vor:

% SchlieRen Sie den Sensor an die Betriebsspannung an und aktivieren Sie am Bedienfeld die Funktion
AUTO.

% Halten Sie den ausgedruckten Parametriercode im richtigen Abstand vor die Optik des Sensors.
= Sobald ein Parametriercode eingelesen wurde, verlasst der Sensor den Funktionsmodus AUTO.

= Beim Verlassen des Funktionsmodus signalisieren die vier Feedback-LEDs, ob das Einlesen erfolg-
reich war:
Einmalig kurzes Blinken: Einlesen erfolgreich

Parametriercodes einzeln einlesen!
Die ausgedruckten Parametriercodes kdnnen nur einzeln eingelesen werden.

Lizenzbestimmungen

Dieses Produkt enthalt Softwarebestandteile, die von den Rechteinhabern als "Freie Software" bzw. "Open
Source Software" unter der GNU General Public License, Version 2, lizenziert werden. Sie kdnnen den
Quellcode dieser Softwarebestandteile von uns auf einem Datentrager/Download (CD-ROM oder DVD) er-
halten, wenn Sie innerhalb von drei Jahren nach dem Vertrieb des Produkts durch uns eine Anfrage an un-
sere Kundenbetreuung an folgende Adresse stellen:

Servicecenter

Leuze electronic GmbH + Co. KG
In der Braike 1

D-73277 Owen / Germany
Quellcode DCR 200i
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18.4

Kommunikationsbeispiel

Umschalten eines Programms
Modulkonfiguration:
* Modul 61 Gerateapplikations-Status und -Steuerung

Hardwarekonfiguration:
.I'-.-'Icudule Rack Slot | address 0 address
[M6&1] Device application status and control_ 0 7 1000..1001 1000..1001

Ablauf Wechsel von Programm ,4“ zu Programm ,7“ (Selektion ID):
* Aktuelle Programmnummer steht in Bits 1.4 — 1.7.

%IE1001 Bin 2#0100_0000 Current program (Selection ID) in bits 4-7

* Neue Programmnummer wird in Bits 0.0 - 0.3 eingetragen.
* Zum Wechsel wird Bit 1.2 von FALSE nach TRUE geandert.

%QB1000 Bin 2#0000_0111 2#0000_0111 D Program to select in bits 0-3
%0Q1001.2 Bool [ TRUE TRUE | Trigger program changeover

» Das neue Programm kann nach Umschalten sofort in Bits 1.4 — 1.7 gelesen werden.

%IB1001 Bin 2#0111_0000 Current program (Selection ID) in bits 4-7

« Danach kann Bit 1.2 wieder auf FALSE gesetzt werden (empfohlen, jedoch spatestens vor nachstem
Programmwechsel).
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